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1. Dane techniczne

Sterownik ASR-2005PL przeznaczony jest do sterowania grupami sygnatowymi
sygnalizacji ulicznej poprzez realizacje acyklicznych programéw pracy sygnalizacji, w
ktorych czasy trwania sygnatdéw zielonych sg zalezne od natezenia o ruchu pojazdéw.
Konstrukcja sterownika umozliwia optymalne skonfigurowanie wyposazenia
sprzetowego sterownika dla potrzeb sterowania sygnalizacjg na czterech
skrzyzowaniach (w zaleznosci od liczby grup, detektorow ruchu, itp.).

W maksymalnej konfiguracji sprzetowej sterownik umozliwia:

» sterowanie 48 grupami sygnatowymi (kotowe, tramwajowe, piesze lub
rowerowe),

» skonfigurowanie 4 niezaleznych skrzyzowan,

» obstuge systemu detekcji ruchu o 64 detektorach,

» obstuge 64 dwustanowych sygnatow wejsciowych,

* generowanie 64 dwustanowych sygnatow wyjsciowych,

* komunikowanie sie z innymi sterownikami lub systemami poprzez kanaty
szeregowego przesytu danych.

Oprogramowanie sterujgce sterownika daje mozliwosci tworzenia cyklicznych i
acyklicznych programow pracy sygnalizacji, prace sterownika w ciggach
koordynowanych, wyboér programow wedtlug planu dobowego i tygodniowego,
synchronizacje programdéw za pomocg zegara atomowego DCF-77, prace sterownika
w systemach sterowania ruchem.

2. Obstuga sterownika

Sterownik ASR-2005PL tworzg kasety 19" wraz z magistralami sygnatowymi
umozliwiajgcymi zainstalowanie modutow sprzetowych gwarantujgcych (Rys. I):

» sterowanie grupami sygnatowymi (podawanie napie¢ 220ACV na obwody
sygnatéw grup i nadzér obwoddw),

* generacje sygnatoéw do petli indukcyjnych,

* wprowadzenie i deszyfracje sygnatldw generowanych przez detektory ruchu
(petle indukcyjne, przyciski pieszych, detektory podczerwieni, systemy wideo
detekciji, itp.),

* wprowadzenie i deszyfracie sygnaldw generowanych przez sterowniki
nadrzedne (np. MASTER), systemy sterowania ruchem, itp.,

* generowanie sygnatow i danych dla potrzeb sterownikow podrzednych (np.
SLAVE) lub systemow sterowania.

2.1. Pulpit dialogowy

Sterownik ASR-2005PL wyposazony jest w pulpit dialogowy zlokalizowany w gérne;j
kasecie sterownika. Panel wyposazony jest w wyswietlacz alfanumeryczny, przyciski
sterujgce oraz klawiature znakowg (dialogowa). Panel umozliwia:
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« ustawianie sposobOw sterowania grupami sygnatowymi (z6te pulsujgce, realizacja
planu kolorowego, praca cykliczna, praca krokowa, itp.),

» dialog operator - jednostka centralna sterownika,

» modyfikowanie parametréw programow sterowania grupami sygnatowymi,

* redagowanie polecen serwisowych.

. . . ) . Sygnalizacja btedu w pracy sterownika
Tryb sterowania grupami sygnalizacyjnymi

ZAk - przekazniki GR i Y podajg naoiecie ~230V na Sterowanie obwodami sygnatowymi

obwody sygnatowe zalgczone
WYL - przekazniki GR i Y odcinajg napigcie ~230V - - -
od obwodéw sygnatowych Sterowanie obwodami sygnatowymi

Sposoéb wyboru PLANU wytgczone

Numer realizowaneg( — ————————— ————

PLANU ASR - 2005PL STEROWANIE
Numer skrzyzowania Ny
R [0K] 09:23
1R1T WYL Y DB‘].SU]a_CE WEACZ B WYLACZ
Numer pier$cienia — 5
MIG
® PRACA
Zigcze terminala KRO-
WEACZ | KOWA  KROK
Stan realizacji
PLANU

PRACA PRACA
BACK | ENTER o LOKAL

Par. FON24 Par. FON44 Par. FON23

2.1.1. Przyciski steruj ace

Przyciski sterujgce umozliwiajg ustawienie aktualnego sposobu sterowania grupami
sygnatowymi. Znaczenie przyciskow:

WLACZ - nacisniecie przycisku powoduje rozpoczecie realizacji programu
sterowania grupami sygnatowymi i wigczenie napie¢ 220V podawanych na
zaciski pol przytagczeniowych PLINT x zgodnie ze stanami grup.
Sterowania podawane na grupy sygnalowe sg potwierdzane na
elementach synoptycznych modutow wykonawczych grup sygnatowych,
zgodnie z aktualnie wybranym planem pracy sygnalizacji. Wybor planu
pracy sygnalizacji i jego realizacja jest zgodny ze stanem przyciskéw
PRACA SCZAS/PARCA DET, przyciskbw serwisowych PRACA
KROKOWA, ZOLTE MIG i OGOL CZERW.,

WYLACZ - nacisniecie przycisku powoduje kontynuowanie realizacji aktualnego
programu pracy sygnalizacji (sterownie grupami sygnatowymi) jednak z
rownoczesnym odcieciem podawania napie¢ 220V na zaciski pol
przytaczeniowych PLINTx. Praca taka umozliwia sprawdzenie realizaciji
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programu za pomocg obserwacji elementéw synoptycznych modutow
wykonawczych ASR-STR. Funkcje przyciskow PRACA KROKOWA,
PRACA SCZAS/PRACA DET, ZOLTE MIG i OGOtLN CZERW pozostajg
bez zmian.

ZOLTE MIG - naci$niecie przycisku powoduje przejécie sterownika do stanu
spoczynkowego, w ktérym sg generowane sygnaly ,zo6tte pulsujgce” na
wszystkich grupach, w ktorych sygnat zotty wystepuje jako jeden ze
standw grupy (np. grupy kotowe).

OGOtN CZERW - naci$niecie przycisku powoduje zakonczenie sygnatow we
wszystkich grupach zielonych (po odliczeniu okresu minimalnego) i
przejscie sterownika do stanu spoczynkowego, w ktérym na
wszystkich grupach sygnatowych generowany jest sygnat czerwony.
Taki stan spoczynkowy (ALL RED) jest utrzymywany do momentu
zwolnienia przycisku OGOLN CZERW.

PRACA KROKOWA - przyciski znajdujgce sie w tym polu umozliwiajg zainicjowanie
krokowej realizacji aktualnie wybranego planu pracy
sygnalizacji:

WLACZ - nacisniecie przycisku wstrzymuje realizacji aktualnego planu w stanie
jaki posiadaty grupy w momencie uaktywnienia przycisku

KROK - hacisniecie przycisku powoduje wykonanie sekwencji sygnatow
zapewniajagcych przejscie do kolejnego stanu sygnatow zielonych w
aktualnie realizowanym planie i pozostanie w tym stanie do momentu
kolejnego uaktywnienia przycisku KROK.

PRACA SCZAS

PARACA DET - nacisniecie przycisku powoduje realizacje aktualnego planu
(programu PPS) przy symulacji aktywnosci wszystkich detektorow
ruchu (zadeklarowanych w parametrach jako aktywne w stanie pracy
stato czasowej) tak by stany sygnatow zielonych grup trwaly do
procentowej wartosci czaséw granicznych wynikajgcej z wartoSci
parametru FON44. Symulacja dotyczy wszystkich okreséw wydtuzania
sygnatu zielonego grupy.

PRACA LOKAL - nacisniecie przycisku powoduje wybor planu, ktérego numer jest
zdefiniowany w parametrze FON23. W tym trybie sterownik ignoruje
sygnaly lub dane przekazywane przez sterownik nadrzedny, system
sterowania ruchem lub detektory strategiczne umozliwiajgce wybor
planu.

2.1.2. Wyswietlacz LCD pulpit operacyjnego

Sterownik ASR-2005PL. wyposazony jest standardowo w podswietlany wyswietlacz
LCD, ktéry pozwala na wyswietlanie tekstow w dwdch liniach po 20 znakéw w kazdej.
W trakcie pracy sterownika na wys$wietlaczu sg pokazywane teksty okreslajgce stan
sterownika, teksty wspomagajgce dialog uzytkownika ze sterownikiem oraz teksty
okreslajgce przyczyne przejscia sterownika do stanu awarii.
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W trakcie braku dialogu z uzytkownikiem sterownik wyswietla nastepujgce teksty:

PxTp SxTs <stan>gg:mm
IXRx <ster> fa/fn cfcm

gdzie:

Px - numer aktualnie realizowanego planu (np. P1 - program PPS numer 1)
Tp - sposob wyboru planu lub sytuacji ruchowej

Sx - numer aktualnie wybranej sytuacji (np. S1 - praca wg sytuacji numer 1)
Ts - sposob wyboru sytuacji ruchowej

<stan> - stan sterownika:

[OK.] - praca normalna, wszystkie ukfady sterownika i obiektu sg
sprawne wykrywa

BLAD - sterownik wykryt niepoprawng prace uktadow obiektowych
lub systemu detekcji i nadal realizuje plan pracy sygnalizaciji

BLAD KRYTYCZNY Ix - sterownik wykryt niepoprawng prace uktadéw
obiektowych lub systemu detekcji i znajduje sie w stanie
awarii

gdzie:

Tp/Ts =:
TS - plan / sytuacja wybrana na podstawie analizy stanu detektorow
ruchu
CL - plan / sytuacja wybrana wg planu dobowo-tygodniowo-rocznego
FP — plan / sytuacja wybrany recznie (przyciskiem WYBOR
PROGRAMU)
CB — plan / sytuacja wymuszona przez rozkaz z bloku PLC

gg:mm - aktualna godzina i minuta wewnetrznego zegara sterownika (np.

10:23)
Ix - numer fizyczny skrzyzowania dla ktérego sg prezentowane parametry
Rx - numer logiczny skrzyzowania dla ktérego sg prezentowane parametry
<ster> - stan przyciskbw WELACZ / WYLACZ pulpitu sterujgcego
fa - numer aktualnie realizowanej fazy
fn - numer fazy, ktéra zostata zameldowana
cf - czas trwania realizowanej fazy
cm - czas maksymalny fazy, czas cyklu , itp. (w zaleznosci od ustawionych
parametrow)

W przypadku braku konwersacji przez dtuzszy okres sterownik automatycznie wytgcza
o$wietlenie wyswietlacza. Jego ponowne zatgczenie nastepuje w wyniku nacisniecia
dowolnego przycisku klawiatury.

2.1.3. Klawiatura dialogowa
Klawiatura dialogowa sterownika umozliwia wybor przez uzytkownika polecenia

(funkcji) oraz ustawienie wartosci parametrow zwigzanych z dana grupa funkcyjng
opisana na przycisku.
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Wybor funkcji nastepuje w wyniku podania kodu funkcji lub wykonania nastepujgcej
sekwencji polecen:

1. Nacisng¢ przycisk WYBOR ?

Na wyswietlaczu LCD zostanie pokazany tekst:
>MENU 1 - SERWIS

MENU 2 - PARAMETRY

MENU 3 - SYSTEM

MENU 3 - KONFIGUR.

2. Potwierdzi¢ wybor grupy polecen (np. SERWIS) przyciskiem ENTER
Na wyswietlaczu LCD zostanie wyswietlony tekst opisu polecen zawartych w
wybranej grupie, np.:

>100 - Godz./Data
101 - Ustaw dat e

3. Wyszukac¢ za pomocg przyciskow | lub t pozgdang funkcje (np. funkcje 106:)

Na wyswietlaczu LCD zostanie wyswietlony tekst:
>106 - Kont. Lamp WYL

106 - Symuluj wej scie
4. Wybra¢ funkcje wskazywang przez znak > przyciskiem ENTER.

Przyciski specjalne klawiatury:

ESC - kasowanie redagowanego polecenia

ENTER - potwierdzenie zredagowanego polecenia lub przejscie do wartosci
kolejnego parametru w grupie funkcyjnej

BACK - powrGt do poprzedniego polecenia lub poprzedniej wartosci w grupie
funkcyjnej

-, - - cofniecie w lewo lub prawo po wartosci parametru,

Tl - Zzmiana numeru grupy sygnatowej, numeru detektora lub

planu/sytuacji ruchowej (1 w przdd lub t w tyt)

Wartos¢ wybranego parametru dotyczgcego planu (PPS), sytuacji ruchowej, grupy
sygnatowej lub detektora wyswietlana jest w drugim wierszu wyswietlacza LCD z
kodem okreslajgcym jego znaczenie i sktadajgcym sie z nastepujgcych sktadnikow::

Fxx  Funkcja/Grupa parametréw 0 numerze xx

Gxx Grupa sygnatowa 0 numerze Xx

Dxx Detektor (fizyczny, logiczny lub specjalny) o numerze xx

Nnn numer parametru w grupie funkcyjnej Fxx

Ppp Parametr dotyczy opisu planu pracy sygnalizacji (programu) o numerze pp
Sss Parametr dotyczy opisu sytuacji ruchowej o numerze ss
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Przyktadowo:

FON1 - 0znacza pierwszy parametr w grupie funkcyjnej FOO (parametry
generalne konfiguracji sterownika)

F1S1N10 - 0znacza dziesigty parametr w grupie funkcyjnej FO1 opisu sytuaciji
ruchowej numer 1

F3P2N7 - 0znacza siodmy parametr w grupie funkcyjnej FO3 opisu planu pracy
sygnalizacji o numerze 2

F4G2N10 - 0znacza dziesigty parametr w grupie funkcyjnej FO4 opisu grupy

sygnatowych o numerze 2

FAPG2N10 - 0znacza dziesigty parametr w grupie funkcyjnej FO4 opisu grupy
sygnatowych o numerze 2 w aktualnie wybranym planie

F8SG2N10 - 0znacza dziesigty parametr w grupie funkcyjnej FO8 opisu grupy
sygnatowych o numerze 2 w aktualnie wybranej sytuacji

F10D6N5 - 0znacza pigty parametr w grupie funkcyjnej F10 opisu funkcji
detektora o numerze 6

Przyciski wyboru grup polece n (funkcji):

BLAD
» Powoduje uaktywnienie przeglgdania rejestru biedéw

Wykaz polecen grupy:

F200 Btedy (max. 16)
F201 Zeruj rejestr bledow

Wykaz btedow przedstawiono w Zatgczniku nr 1.

REJ ZDARZ
» powoduje uaktywnienie przegladania rejestru zdarzen (detektorow, sygnatow
grup, danych okreslajgcych historie dojscia do stanu awarii, danych
okreslajgcych zdarzenia wynikajgce z odbioru informacji ze sterownika
nadrzednego lub systemu sterowania, historie wyboru planéw pracy
sygnalizacji)

Wykaz polecen grupy:

F202 Rejestr bledéw detektorow. (REJ BLEDY det)

F203 Rejestr bledow obwodow sygnatéw (REJ BLEDY lamp)
F204 Rejestr sekwencji btedow (REJ BLEDY)

F205 Rejestr zdarzen (REJ ZDARZENIA)

F206 Rejestr zmian planow i sytuacji (REJ ts/tp)

F207 Zerowanie wszystkich rejestrow (ZERUJ REJ)
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STATUS

» Powoduje udostepnienie funkcji umozliwiajgcych obserwacje wewnetrznego
stanu sterownika (stany grup, detektorow, wejsc, itp.)

Wykaz polecen grupy:

1 Wigcz/Wytgcz sterowanie diodami stanu (STAT) modutow ASR-

STR
01 St. Grup ZAL/WYL
2 Prezentacja wartosci aktualnych zmiennych programowych
02 Wejscia/Wyj $cia
3 Prezentacja wartosci aktualnych zmiennych obwodow sygnatéw.
03 Obwody sygnalow
4 Prezentacja wartosci aktualnych zmiennych grup sygnatowych.
04 Grupy
5 Prezentacja wartosci aktualnych zmiennych detektoréw.
05 Detektory
6 Prezentacja wartosci aktualnych zmiennych detektoréw
specjalnych.
06 Detektory spec.
7 Prezentacja wartosci aktualnych zmiennych detektorow
logicznych.

07 Detektory log.
8 Prezentacja wartosci aktualnych zmiennych planéw/sytuaciji.
08 Warto sci w. tp/ts
9 Prezentacja wartosci aktualnych zmiennych blokow PLC
09 Bloki kontr. PLC
10 Prezentacja wartosci aktualnych zmiennych pozostatych.
10 Liczniki i DCF
11 Prezentacja wartosci charakteryzujgcych stan zasilania
11 Kontr. zasilania

WYBOR PROGR
- umozliwia reczne wymuszenie realizacji zadeklarowanej sytuacji lub planu

F220 - wybor planu (Wykonuj PLAN)
F221 - wybér sytuacji (Wykonuj SYT.)

Reczne wymuszenie realizacji danego planu lub sytuacji wymaga uprzedniego
ustawienia Kodu poziomu = 1. Ustawiony recznie plan lub sytuacja obowigzuje
do momentu powtérnej zmiany numeru planu lub sytuacji - podanie numeru 00
oznacza przejscie do automatycznego wyboru, tj. zgodnie programem pracy
sygnalizacji.

WYBOR WEZLA

umozliwia wybodr skrzyzowania dla ktGrego sg prezentowane dane na
wyswietlaczu LCD  (parametr: 1-4). Jezeli uzytkownik dokona
przyporzgdkowania wyswietlacza LCD do skrzyzowania x, to rownoczesnie
nastepuje  automatyczne  przyporzgdkowanie  przyciskbw  pulpitu
STEROWANIE tylko do wybranego skrzyzowania. Wartos¢ parametru
okresla:

Strona 10



Instrukcja obstugi sterownika ASR-2005PL ZIR-SSR, Bytom

1 - skrzgowanie numer 1
2 - skrzgowanie numer 2
3 - skrzgowanie numer 3
4 - skrzgowanie numer 4

Zmian przyporzgdkowania wyswietlacza LCD do skrzyzowania jest potwierdzona
zmiang tekstu IXRx.

2.2. Kasety wykonawcze

W zaleznosci od liczby grup sygnatowych sterownik ASR-2005PL posiada od 1 — 3
kaset wykonawczych. W kazdej kasecie mozna zainstalowac:

* Modut diodowej matrycy kolizji — ASR-MAT (szczelina CFM)

e Moduty obstugi grup sygnatowych — ASR-STR (szczeliny 1-16)

* Modut nadzoru pracy kasety wykonawczej — ASR-CON (szczelina CON)
» Zasilacz obwodow sterownika - ASR-ZAS (szczelina PSU)

Liczba modutbw ASR-STR musi by¢é zgodna z danymi zapisanymi w parametrach
konfiguracyjnych funkcji F999, a ich rozmieszczenie w szczelinach kaset
wykonawczych musi by¢ zgodne z danymi okreslonymi w parametrach
konfiguracyjnych funkcji F998.

2.3. Moduly steruj gce grupami sygnatowymi — ASR-STR

Moduty wykonawcze ASR-STR przeznaczone sg do sterowania sygnatami grup.
Moduty sg uniwersalne i nie wymagajg zadnych modyfikacji sprzetowych w przypadku
sterowania grupg kotowsg, tramwajowg, pieszg, itd.. Po kazdym restarcie sterownika
lub zmianie stanu przyciskow sterujgcych WELACZ / WYLACZ moduly ASR-STR sg
programowane zgodnie z danymi zawartymi w parametrach konfiguracyjnych (funkcja
F998, FO04, FO05).

@ | syonal RED (czerwony) Kazdy modut ASR-STR wyposazony jest w cztery
kanaty sterujgce sygnatami:

(O | Sygnat YELLOW ¢hy)  RED? - sygnat dodatkowy, ktéry programowo
moze by¢ ustawiany jako aktywny
O Sygnat GREEN (zielony) zgodnie ze stanem sygnatu RED, jako

potwierdzenie  przyjecia  zgtoszenia
pieszego, wejscie sygnatu zgtoszenia,

itp.
O Status grupy RED - czerwony sygnat podstawowy
@ | stan awaryjny YELLOW - z6ity sygnat

zgloszony przez grup

GREEN - zielony sygnat
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Kazdy obwod sygnatowy moze by¢ obcigzony mak. 2,5
rve. 1. Elementy sviontyezne moduly A pradem -~220V Ilub 4A w przypadku zatozenia
v 'Wykonawzzggo 'Z\éR_STR radiatorow na triaki BT139 (MAC223).

Kazdy obwdd sygnatu jest zabezpieczony szybkim
bezpiecznikiem topikowym  (standardowo 2A).

Bezpieczniki te sg zlokalizowane na module ASR-STR i tworzg ,kolumne”, w ktorej
liczgc od srodka ptytki drukowanej kolejne bezpieczniki zabezpieczaja:

- sygnat RED2, czerwony dodatkowy

- sygnat RED, czerwony podstawowy

- sygnat YELLOW, Zzétty

- sygnat GREEN, zielony

Moduly ASR-STR sg wyposazone w elementy synoptyczne - diody LED, ktére sg
zapalane zgodnie z aktualnym stanem sterowania sygnatami grup generowanym
przez czesé logiczng oraz stanem sterownika (Rys. 1.

Sterowanie diodami synoptycznymi STAT - Status grupy jest uaktywniane sg na
polecenie operatora, a diodami ERR - Stan awaryjny automatycznie gdy modut ASR-
STR wygeneruje sygnat o awarii obwodu sygnatowego.

Dioda LED-STAT uaktywniana jest jedynie w wyniku podania polecenia STATUS, >01
St. Grup ZAL/WYL, a jej stan Swiecenia uzalezniony jest od aktualnego stanu
sygnatéw grupy (patrz pkt. 6.2).

W przypadku wykrycia przez sterownik btedu krytycznego w obwodzie sygnatowym
(brak przeptywu pragdu w obwodzie nadzorowanego sygnatu lub zbyt niski jego
poziom, stwierdzenie istnienia napiecia w obwodzie sygnatu zielonego w kolizji z
innym) przechodzi on w stan awarii, w ktorym wszystkie moduty grup generujg zotte
sygnaly pulsujgce lub sg wyciemnione. Stan awarii sygnalizowany jest poprzez
wyswietlenie na wyswietlaczu LCD tekstu ,BLAD KRYTYCZNY” , a na module
wykonawczym ASR-STR zgtaszajgcym nieprawidtowosci w obwodach sygnatow
zapaleniem diody LED-ERR. Roéwnoczes$nie na wszystkich modutach ASR-STR
sterownik utrzymuje na diodach LED stan sygnatow jaki byt wygenerowany przez
czesc¢ logiczng do momentu wykrycia sytuacji krytycznej.

W przypadku wykrycia przez sterownik spadku prgdu w obwodzie nadzorowanego
sygnatu o zadeklarowang w grupie funkcyjnej FOO5 procentowg warto$¢ L1, sterownik
automatycznie zapala diode ERR na module ASR-STR zgtaszajgcym niesprawnosc
obwodu sygnatowego. Stan ten sygnalizowany jest na wyswietlaczu LCD tekstem
.BLAD”, zapaleniem diody ERROR na module ASR-CON oraz wpisem odpowiedniego
komunikatu do rejestru BLEDY.

2.4. Modut nadzoru pracy kasety wykonawczej ASR-CON

Sterownik ASR-2005PL moze obstugiwaé od 1 do 4 niezaleznych skrzyzowan.
Oznacza to, ze moze by¢ on konfigurowany tak, ze grupy sygnatowe tworzg
wyodrebnione skrzyzowania, a cze$¢ logiczna zapewnia realizacje wspdélnych
programéw pracy sygnalizacji dla wszystkich skrzyzowan.
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Wyodrebnienie skrzyzowan polega na zapewnieniu mozliwosci znajdowania sie
poszczegoblnych skrzyzowan w réznych stanach pracy sygnalizacji oraz zapewnieniu
oddziatywania detektoréw ruchu na grupy sygnatowe bez wzgledu na stany pracy
skrzyzowan.

Za nadzor pracy grup sygnatowych przyporzgdkowanych do danego skrzyzowania
odpowiedzialne sg moduly ASR-CON, ktérych liczba musi odpowiada¢ liczbie
wyodrebnionych skrzyzowan. Kazdy modut ASR-CON nadzoruje kasety wykonawcze
przyporzgdkowane do danego skrzyzowania, a w szczegolnosci wspotprace kaset z
czescig logiczng i sprawnos$¢ obwodow grup sygnatowych.

Moduly ASR-CON instalowane sg w kasecie wykonawczej w ostatniej szczelinie
(pozycja CON). Modut ASR-CON posiada elementy synoptyczne (diody LED), ktorych
Swiecenie informuje uzytkownika o:

WATCHDOG - jej miganie $wiadczy o poprawnej pracy modutu i realizacji nadzoru
pracy kaset wykonawczych danego skrzyzowania

+5V OK. - jej Swiecenie informuje, ze do kaset wykonawczych jest
doprowadzone napiecie zasilania +5V

+12V OK. - jej Swiecenie informuje, ze do kaset wykonawczych jest
doprowadzone napiecie zasilania +12V

ERROR - jej Swiecenie informuje, ze modut wykryt btedng wspotprace kaset
wykonawczych z czescig logiczng lub jeden z modutdw ASR-STR
zgtosit niesprawnos$¢ obwodu sygnatu grupy

RED/GREEN - jej Swiecenie informuje, ze modut dokonat wysterowania cewek
przekaznikbw gwarantujgcych podanie napiecia zasilania ~220V na
obwody sygnatow czerwony i zielonych (RED2, RED, GREEN) kaset
wykonawczych

YELLOW - jej swiecenie informuje, ze modut dokonat wysterowania cewek
przekaznikOw gwarantujgcych podanie napiecia zasilania ~220V na
obwody sygnatow zéttych (YELLOW) kaset wykonawczych

2.5. Modut matrycy kolizji ASR-MAT

Kazda kaseta wykonawcza jest wyposazona w modut diodowej matrycy kolizji ASR-
MAT, ktéry instalowany jest w pierwszej szczelinie kasety (pozycja CFM). Modut ASR-
MAT wyposazany jest w ukiad diod prostowniczych (BAVP19), ktérych potozenie
okreslane jest na podstawie tabeli grup kolizyjnych dostarczanej przez projektanta
programu pracy sygnalizacji. Tabela czas6w miedzyzielonych kodowana jest jako
parametry programu pracy (funkcja 997) i uktad diod na matrycy kolizji musi by¢
zgodny z danymi zapisanymi w pamieci RAM modutu ASR-CPU.

Po kazdym restarcie sterownika przy wigczonym przycisku WEACZ pulpitu
STEROWANIE, dokonywane jest sprawdzenie poprawnosci uktadu diod w module
(modutach) ASR-MAT. Jedynie pozytywny wynik testu matrycy kolizji zezwala na
przejscie do realizacji programu rozruchowego, a nastepnie do wyboru i realizacji
planu pracy sygnalizacji.
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W przypadku wykrycia nieprawidtowosci w uktadach diod matryc kolizji, sterownik
przechodzi do stanu awarii i uniemozliwia uruchomienie sterowania grupami
sygnatowymi. Stan ten jest sygnalizowany na wyswietlaczu LCD wyswietlenie tekstu:

BLAD KRYTYCZNY. Ix
26 Konf —-[Gxx -> Gyy] lub 26 Konf +[Gxx -> Gyy]

oraz zapalenie diody LED-ERR na pierwszym module ASR-STR w kasecie
wykonawczej, w ktorej sterownik stwierdzit niepoprawng konfiguracje matrycy kolizji.
Tekst ,Konf —, lub ,Konf +” informuje, ze sterownik wykryt brak lub nadmiar w uktadzie
diod w odpowiednim module ASR-MAT. Teksty ,Gxx” i ,Gyy” okres$lajg numery
logiczne grup konfliktowych, dla ktorych zostala rozpoznana nieprawidtowosé
konfiguracji matrycy kolizji.

2.6. Moduty obstugi p etli indukcyjnych ASR-PPI

Do obstugi detektoréw ruchu (petli indukcyjnych) stosuje sie moduty ASR-PPI firmy
TIC. Moduly sg przeznaczone do obstugi 4 petli indukcyjnych (ASR-PPI/4) lub do
obstugi 8 petli indukcyjnych (ASR-PPI/8). Moduly ASR-PPI/x zawierajg ukfady
gwarantujgce generacje napie¢ przemiennych do obwodow petli indukcyjnych
zainstalowanych w pasach ruchu oraz stwierdzania obecnosci pojazdéw w obszarze
ograniczonym obwodem  petli. O pracy obwoddéw petli decyduje sie poprzez
ustawienie parametrow pracy kazdego kanalu detektora i ustawienie parametrow w
programie pracy sygnalizacji (funkcje F10DN1- F10DN11). Uzytkownik decyduje
poprzez nadanie wartosci parametrom o czestotliwosci zasilania obwodow petili,
wigczeniu / wylgczeniu detektora, czutosci i realizacji nadzoru pracy petili.

Wartosci zmian indukcyjnosci, maksymalne roznice zmian indukcyjnosci, stan
wykrycia pojazdéw dla danej petli mozna obserwowa¢ za pomocag uaktywnienia
funkciji:

STATUS, >05 Detektory, nr detektora
Parametry pracy kanatéw obstugi p  etli indukcyjnych:

F10DNL1 - Filtr
Wartosé parametru okresla:
0 - wylgczona obstuga petli i detektor logiczny ciggle w stanie nieaktywnym
1 - wylgczona obstuga petli i detektor logiczny ciggle w stanie aktywnym
2 - wigczona obstuga petli i detektor logiczny w stanie aktywnym, gdy petla
wykrywa pojazd
3 - wigczona obstuga petli i detektor logiczny w stanie nieaktywnym, gdy petla

wykrywa pojazd

F10DN2 - Typ
Wartos¢ parametru okresla:
0 - uzywane sg nie programowane moduty obstugi petli ASR-API (FEJG) lub
modutu obstugi sygnatow wejsciowych dwustanowych ASR-RDS/4
1 - uzywane sg moduty obstugi petli ASR-PPI1/4 (TIC)
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2 - uzywane sg moduty obstugi petli ASR-PPI/8 (TIC) lub uzywane sg moduty
obstugi sygnatow wejsciowych dwustanowych ASR-RDS/8

Dla modutdéw ASR-PPI nalezy zdefiniowaé nastepujace parametry:

F10DN3 — Czestotliwo s$¢é 0-8
Parametr nieuzywany dla detektorow ASR-API i ASR-PPI/4

Dla wersji programu systemowego powyzej ASR w.3.14 parametr okresla:

0: czestotliwos¢ jest ustawiana automatycznie poprzez analize wartosci
parametru FL10DNS5 (poziom detekcji) i F11DN4 (detektor specjalny)
wedtug algorytmu:

- jezeli FIODN10 < 50 to czestotliwos$¢ jest ustawiana tak by uzyskac 2 razy wiekszg
czuto$¢ od nominalnej

- jezeliF10DN10 >50i (F11DN4 = 2 lub F11DN4 = 3) to czestotliwos¢ jest
ustawiana tak by uzyskaé¢ 1/2 * czuto$¢ nominalna

- jezeli FIODN10 >50i (F11DN4 = 4 lub F11DN4 = 5) to czestotliwos¢ jest
ustawiana tak by uzyska¢ 1/4 * czutos¢ nominalna

- jezeli F10DN10 >50i (F11DN4 <> 2 i F11DN4 <> 3i F11DN4 <> 4 i F11DN4 = 5)
to czestotliwosé jest ustawiana tak by uzyskaé czutos¢ nominalng

1: czestotliwosc jest ustawiana automatycznie tak by uzyskac¢ 1/4 * czuto$é
nominalna (zalecane dla petli okreslajgcych predkos¢ pojazdu)

2: czestotliwos¢ jest ustawiana automatycznie tak by uzyskac 1/2 * czutos¢
nominalna (zalecane dla petli okreslajgcych kierunek ruchu pojazdu)

3: nieuzywane

4: czuto $€¢ nominalna — bez przetwarzania automatycznego

5: czestotliwos¢ jest ustawiana automatycznie tak by uzyskac 1,5 * czutos¢
nominalna (zalecane dla petli dtugich)

6: czestotliwo$¢ jest ustawiana automatycznie tak by uzyskaé 2 * czuto$é
nominalna (zalecane dla petli dtugich i czutych na rowery)

7: czestotliwo$¢ jest ustawiana automatycznie tak by uzyskaé 3 * czuto$é
nominalna (zalecane dla petli o specjalnych funkcjach)

8: czestotliwos¢ jest ustawiana automatycznie tak by uzyskac 5 * czutos¢
nominalna (zalecane dla petli o specjalnych funkcjach)

F10DN4 - Czas balansu
Parametr okresla czas w minutach, po jaki nastgpi automatyczna proba
dostrojenia obwodu petli, w przypadku statej zajetosci petli przez podany okres
czasu
Standardowo ustawiany na warto  $¢ 60 (1 godzina).

F10DN5 - Réznica
Parametr okresla minimalng zmiane indukcyjnosci obwodu petli, ktéra zostaje
potraktowana jako zajetos¢ obszaru oddziatywania petli przez pojazd.
Minimalna warto$¢ zmiany indukcyjnosci winna wynosi¢ 100, co swiadczy o
sprawnosci obwodu petli.
Standardowo ustawiany na warto $¢ 100
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F10DNG6 - Réznica klas
Parametr okresla minimalny przyrost indukcyjnosci obwodu petli, jaka zostaje
potraktowana jako zajeto$¢ obszaru oddziatywania petli przez pojazd
uprzywilejowany.
Standardowo ustawiany na warto $¢ 0

Parametry okreslajgce spos6b nadzorowania detektora ruchu:

F10DN8 - Czas ZAtL (m)
Parametr okresla czas w minutach przez jaki dopuszczalna jest stata zajetos¢
petli. Po wykryciu statej zajetosci petli przez podany okres, nastepuje wpisanie
faktu btednego dziatania petli do rejestru btedow i ustawienie detektora
logicznego w stan zgodnie z wartoscig parametru F10DN10.
Standardowo ustawiany na warto  §¢ 120 minut

F10DN9 - Czas WYL (h)
Parametr okres$la czas w godzinach przez jaki dopuszczalna jest staty brak
zajetosci petli. Po wykryciu barku zajetosci petli przez podany okres, nastepuje
wpisanie faktu btednego dziatania petli do rejestru btedow i ustawienie
detektora logicznego w stan zgodnie z wartoscig parametru F10DN10.
Standardowo ustawiany na warto  $¢ 24 godziny

F10DN10 - Tryb Bt EDU x-y
Parametry okreslajg sposob reakcji sterownika na btedne dziatanie petli
indukcyjnej (patrz FLODN8 i F10DN9).

Wartosci parametrow okreslaja:

X =

0 - wylgczona obstuga sygnalizacji btedow dziatania petli

1 - wigczona obstuga bledéw dziatania petli, w przypadku wykrycia btedu
nastepuje wpis btedu do rejestru btedéw i zdarzen

2 - wigczona obstuga btedow dziatania petli, w przypadku wykrycia btedu
nastepuje wpis bledu do rejestru bteddw i zdarzen, a detektor logiczny
zostaje ustawiony w stan nieaktywny

3 - wigczona obstuga bteddéw dziatania petli, w przypadku wykrycia btedu
nastepuje wpis btedu do rejestru btedoéw i zdarzen, a detektor logiczny
zostaje ustawiony w stan aktywny

4 - wigczona obstuga btedow dziatania petli, w przypadku wykrycia btedu
nastepuje wpis btedu do rejestru btedéw i zdarzen, a sterownik zostaje
przetgczony w stan awarii (,z0tte pulsujgce” lub wyciemnienie).

y:
0 - brak funkgji
1 - detektor traktowany jest jako wazny (np. przerywa dziatanie priorytetu)

Standardowo parametry x-y s g ustawiane na warto $¢é: 3-0

F10DN11 - Nr skrzyzowania
Parametry okreslajg numer skrzyzowania na ktore dziata detektor w przypadku
ustawienia parametru F10DN10 = 4. Wartos¢ 0 oznacza dziatanie na dowolne
skrzyzowanie (1-4).
Standardowo ustawiany na warto $¢ 1 (1 skrzy zowanie).
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2.7. Pole podt gczenia obiektu

Whnetrze obudowy sterownika zawiera pola przylgczeniowe zawierajgce zaciski do
podigczenia obwoddw zewnetrznych grup sygnatowych i systemu detekcji.

* Pola przyt aczeniowe PLINT

Pola przytagczeniowe PLINTX to rzedg/ zaciskéw umozliwiajgcych przytgczenie kabli
obiektowych o przekroju do 2,5 mm® tgczgcych komory sygnalizatoréw (gtowice) z
modutami wykonawczymi ASR-STR. Pola przytgczeniowe PLINTx za pomocg kabli K-
PLINTx zakohczonych wtykiem sg potgczone z gniazdami zainstalowanymi w kasecie
sterownika (gniazda G-PLINT1-6). Zigcza PLINT zapewniajg mozliwos¢ demontazu
kasety sterownika bez koniecznoéci rozigczania okablowania obiektowego od pola
przytagczeniowego. Jedno pole przytgczeniowe PLINTX stuzy do podigczenia do jego
zlgcz sygnatow: RED2 (czerwony dodatkowy), RED (czerwony podstawowy), Y (zOity) i
G (zielony) dla 8 kolejnych grup:

PLINT1 — grup o numerach 1- 8,
PLINT2 — grup o numerach 9 — 16,
PLINT3 — grup o numerach 17 — 24,
PLINT4 — grup o numerach 25 — 32,
PLINT5 — grup o numerach 33 — 40,
PLINT6 — grup o numerach 41 — 48.

* Pola przyt gczeniowe DETEKTOR TERMINAL

Pola przytaczeniowe DETEKTOR TERMINAL lub DETEKTOR/INP to rzedy
zlgcz zaciskowych umozliwiajgce podigczenie obwoddéw wejsciowych detektorow
ruchu. Pole listew przytgczeniowych DETEKTOR TERMINAL umozliwia przytgczenie
obwodow 20 petli indukcyjnych, przewodami o przekroju maksymalnym 0,8 mm?. Pole
zawiera gniazdo zlgcza umozliwiajgcego potgczenie go z kasetg sterownika (pole
DET).

* Pola przyt gczeniowe DETEKTOR INP

Pole listew przytgczeniowych DETEKTOR INP to rzedy zigcz zaciskowych
umozliwiajgce podigczenie maksymalnie 24 przewoddéw sygnatow wejsciowych o
maksymalnym przekroju 0,8 mm?®. Pole zawiera gniazdo zlgcza umozliwiajgcego
potgczenie go poprzez ztgcze w magistrali VMS sterownika z modutem ASR-INP.

* Pola przyt gczeniowe DETEKTOR OUT

Pole listew przytgczeniowych DETEKTOR OUT zawiera terminale zaciskowe
umozliwiajgce podigczenie maksymalnie 16 przewodow sygnatdw wyjsciowych o
maksymalnym przekroju 0,8 mm?®. Pole zawiera gniazdo zlgcza umozliwiajgcego
potgczenie go poprzez zigcze w magistrali VMS sterownika z modutem ASR-OUT.
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2.8. Panel zasilania

Panel zasilania posiada zabezpieczenie przeciwzwarciowe, roznicowoprgdowe
(30mA/25A) i przepieciowe (6,5kV) oraz przekazniki prgdowe gwarantujgce odciecie
zasilania 220V wszystkich dla grup sygnatowy w przypadku stwierdzenia stanu awarii
na obiekcie (brak obcigzenia sygnatu, Swiatto kolizyjne, itp.).

3. Zapis i odczyt programow pracy sterownika do/zp  amieci
sterownika

Sterownik ASR-2005PL umozliwia zapis i odczyt do/z pamieci RAM programéw pracy
sygnalizacji za pomocg programéw uruchomionych w komputerze PC. Do zapisu
parametréw programow pracy sygnalizacji w pamieci RAM mozna uzy¢ programu ITC-
PC pracujgcych w systemie MS WINDOWS Ilub programow DOSO i DOSN
pracujgcych w systemie DOS. Programy te wspoipracujg ze sterownikiem ASR-
2005PL poprzez dowolny port COM i standardowy kabel do potgczenia portu COM
komputera PC.

Mozliwosci programu ITC-PC sg opisane w dokumentacji ,Sterownik sygnalizacji
ulicznej ASR-2005PL — Parametry programoOw pracy syg  nalizacji (PPS)".

Programy DOSO i DOSN sg znacznie prostsze i umozliwiajg jedynie odczyt i zapis
parametréw programu pracy sygnalizacji do/z pliku *.ASB.

W przypadku pierwszego uruchomienia programéw DOSO lub DOSN uzytkownik
definiuje port COM przeznaczony do wspotpracy ze sterownikiem:

ASR-DOSO.EXE /px <Enter> ; gdzie x numer portu COM
Use COMXx ; potwierdzenie zdefiniowania portu przez program

ASR-DOSN.EXE /px <Enter> ; gdzie x numer portu COM
Use COMXx ; potwierdzenie zdefiniowania portu przez program

Zdefiniowany port jest pamietany w pliku EXE i obowigzuje do momentu ponownego
redefiniowania.

3.1. Wywotanie programu ASR-DOSO

Do pobrania parametrow programow pracy sygnalizacji przeznaczony jest program
ASR-DOSO, ktérego wywotanie posiada nastepujgcag postac:

ASR-DOSO.EXE <nazwa zbioru> <Eter>

powoduje odczyt z pamieci RAM sterownika parametrow programéw pracy
sygnalizacji i ich zapis w zbiorze <nazwa zbioru>. Zbidér <nazwa zbioru> jest
zapisywany w aktualnej kartotece i posiada rozszerzenie ASB (np. test.asb). W trakcie
odczytu zawartosci pamieci ze sterownika na monitorze wyswietlany jest komunikat:

Receiving xxx

gdzie: xxx- liczba przestanych bajtéw z danymi.
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3.2. Wywotanie programu ASR-DOSN

Do zapisu parametrow programéw pracy sygnalizacji przeznaczony jest program ASR-
DOSN, ktorego wywotanie posiada nastepujgcg postac:

ASR-DOSN.EXE <nazwa zbioru> [<ALL> |<data>] <Enter>

powoduje zapis do pamieci RAM sterownika parametréw programow pracy
sygnalizacji, ktére sg zakodowane w zbiorze <nazwa zbioru>.ASB .

W trakcie przesytania zbioru <nazwa zbioru><ASB do sterownika na ekranie monitora
wyswietlane sg komunikaty:

Now sending <nazwa zbioru>.0xx Block yyy [OK | ERROR]

gdzie:

Oxx - numer przesytanej grupy parametréw programu pracy sygnalizacji
yyy - liczba blokow przestanych do sterownika

OK. - grupa zostata prawidtowo przestana

ERROR - wykryto btgd transmisji danych

Zbior <nazwa zbioru>.ASB jest generowany przez program narzedziowy ASR-
PC2005PL - umozliwia opracowanie programoéw pracy sygnalizacji. Generacja
zbioréw o rozszerzeniu ASB odbywa sie za pomocg polecen programu ASR-
PC2005PL.: EXPORT to DOS i IMPORT form DOS.

4. Poziomy zabezpiecze n sterownika - przycisk KLUCZ

Sterownik posiada trzy poziomy zabezpieczen ograniczajgce dokonanie modyfikacji
danych w pamieci RAM (np. programOw pracy sygnalizacji) i wykonanie funkcji
serwisowych przez osoby trzecie.

Poziom O - umozliwia przeglgdanie wszystkich danych w pamieci RAM, jednak
bez mozliwosci ich modyfikacji - poziom ten jest automatycznie
ustawiany po restarcie sterownika.

Poziom 1 - umozliwia przegladanie i modyfikowanie danych w pamieci RAM,
jednak jedynie tych, ktére nie decydujg o konfiguracji sprzetowo-
programowej sterownika oraz nie wptywajg na bezpieczenstwo ruchu
(np. czasy miedzy zielone).

Poziom 2 - umozliwia przegladanie i modyfikowanie wszystkich danych w pamieci
RAM za wyjatkiem parametréw okreslajgcych konfiguracje sprzetowag
sterownika.

Zmiane POZIOMU ZABEZPIECZEN umozliwia przycisk ,KLUCZ”. Po jego
uaktywnieniu na wyswietlaczu ukazuje sie tekst, ktérego pierwsza linia tekstu ma
charakter menu, natomiast druga linia podaje aktualny kod poziomu zabezpieczenia:
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(0=LO, 1=L1, 2=L1+2)
KOD poziomu= 0

Nacisniecie przycisku 1 lub 2 umozliwia ustawienie innego poziomu zabezpieczenia.

Nacisniecie przycisku 1 lub 2 i potwierdzenie parametru przyciskiem ENTER
powoduje wysSwietlenie tekstu:

KOD poziomu 1 = 0000<ENTER>
lub

KOD poziomu 1 = 0000 <ENTER>
KOD poziomu 2 = 0000 <ENTER>

i oczekiwanie na podanie numerycznego kodu hasta. Jezeli zostanie wprowadzone
poprawne hasta to na wyswietlaczu pokaze sie tekst:

KOD poziomu 1 otw. lub KOD poziomu 2 otw.
W celu ustawienia powtornie poziomu 1 nalezy wykonac¢ polecenie:

<KEY>

KOD poziomu = O<ENTER>

KOD poziomu zamk.
Poziomy mozna ustawia¢ poprzez zredagowanie polecenia za pomocg klawiatury. Do
zZmiany poziomu zabezpieczenia przeznaczono wydzielony przycisk klawiatury
dialogowej oznaczony symbolem klucza (KEY).

Standardowo kody poziomu zabezpieczen ustawiane sg na wartosci: 2626 i 2727.

5. Polecenia serwisowe — grupa funkcyjna SERWIS

Nacisniecie przycisku WYBOR ?, a nastepnie uaktywnienie grupy polecen MENU
udostepnia uzytkownikowi wybor podstawowych funkcji serwisowych.

5.1. Funkcja 101 - ustawianie zegara sterownika
Wybra¢ z menu SERWIS funkcje 101:

Na wyswietlaczu LCD zostanie wyswietlony tekst:
>101 - Ustaw godzine <ENTER>
102 - Ustaw date

F101N1:
G.g-m-s= 11-12-22 - zmiana czasu, ENTER

5.2. Funkcja 102 - ustawianie daty

Wybra¢ z menu SERWIS funkcje 102:

Na wyswietlaczu LCD zostanie wyswietlony tekst:
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>102 - Ustaw date <ENTER>
103 - Wart. Pom. Obc

F102N1:
D.d-m-r=  07-15-98 - zmiana daty, ENTER

5.3. Funkcja 103 - ustawienie poziom granicznego pr  adu w obwodzie

Funkcja pozwala ustawi¢ recznie poziom pozgdany obcigzenia w obwodzie kazdego
sygnatu grupy lub wykona¢ automatyczny pomiar obcigzenia sygnatu w grupie.

Wybra¢ z menu SERWIS funkcje 103:

Na wyswietlaczu LCD zostanie wyswietlony tekst:
> 103 - Wart. Pom. Obc  <ENTER>
104 Lamp pom

F103GN1:
Pom obciaz. R= 000 -<ENTER>

Powoduje odtworzenie wartosci pomiaru obcigzenia sygnatu w grupie, jaka
zostata zapamieta dla sygnatu w trakcie realizacji automatycznego pomiaru
obcigzenia (patrz funkcja 104).

F103GN1:
Pom obciaz. R= 000
Pom obciaz. R= xxx -<ENTER>

Polecenie powoduje ustawienie wartosci xxx obcigzenia sygnatu czerwonego, gdzie
xxx jest z zakresu: 1 - 255. Ustawienie reczne poziomu obcigzenia sygnatu jest
mozliwe jedynie gdy jest otwarty 1 poziom zabezpieczenia i nie zostata uaktywniona
funkcja automatycznego pomiaru (F104 = 0).

F103GN2: jak F103GN1, ale dla sygnatu zéttego (Yellow)
F103GN3: jak FL03GN1, ale dla sygnatu zielonego (Green)
F103GN4: jak F103GN1, ale dla sygnatu czerwonego dodatkowego (RED2)

W zakresie wartosci obcigzen sygnalu od 1 do 170 charakterystyka pomiaru
obcigzenia sygnatu jest liniowa, a podana warto$¢ xxx oznacza obcigzenie w watach.
Powyzej wartosci 171 charakterystyka pomiarow obcigzenh sygnatdéw nie jest liniowa i
im obcigzenie sygnatu jest wieksze od 170 W, tym warto$¢ pomiaru wiecej odbiega od
rzeczywistej wartosci.

Zapamietane wartosci obcigzen sygnatdw sg wykorzystywane do realizacji
programowej kontroli obcigzeh sygnatow w grupie i sg wykorzystywane do nadzoru
obcigzen w grupach sygnatowych zgodnie z parametrami okreslonymi dla sygnatéw w
funkcji FOO5.

Parametry funkcji FOO05 okre$lajg sposéb nadzoru sygnatdbw w grupach oraz
dopuszczalne spadki obcigzen sygnatow. Przekroczenie wartosci pomiaru obcigzenia
sygnatu ponizej wartosci podanej jako procent wartosci zapamietanej powoduje, ze
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sterownik zareaguje na to zdarzenie przejsciem w stan awarii (,z6tte pulsujgce” lub
wyciemnienie)

W przypadku podania zerowych warto $ci procentowych spadkédw obci agzen
sygnatébw (parametry F5GN5-F5GN6, F5GN9-F5GN10 i F5G N13-F5GN14), nie
uaktywnienia funkcji pomiaru obci gzeh sygnatdw oraz ustawienia trybu
podstawowego trybu nadzoru sygnatu (F5GN4 =1, F5GN 8 = 1 lub F5GN12 =1
oraz F5GN2 = 0) sterownik realizuje sprz etowa kontrol @ obciazehn sygnatow,
przyjmuj gac minimalne obci azenie obwodu:

F5GN1 =0 - 16W dla obci gzen (sygnalizatory zaroéwkowe)
F5GN1 =1 - 8W dla obci azen typu 1 (sygnalizatory LED).

5.4. Funkcja 104 - odczyt warto $ci obci gzenia w obwodzie

Funkcja pozwala okresli¢ wartos¢ obcigzenia (w watach) kazdego sygnatu w grupie
sygnatowej i zapamietanie jej w pamieci. Uruchomienie funkcji jest mozliwe jedynie
przy otwartym 1 poziomie zabezpieczenia.

Wybra¢ z menu SERWIS funkcje 104:
Na wyswietlaczu LCD zostanie wyswietlony tekst:

> 104 - Lamp pom <ENTER>
105 Testlamp

F104N1:
POM.obciaz obw.= 0
POM.obciaz.obw.= 1 - wykonanie pomiaréw

Wykonanie funkcji polega na jednokrotnym odczycie wartosci obcigzenia kazdego
sygnalu w momencie jego zmiany stanu (np. zapamietanie pomiaru obcigzenia
sygnatu czerwonego nastepuje w momencie zmiany sygnatlow grupy sygnatowej ze
stanu czerwonego nha czerwono-zoOlty). Realizacja pomiaréw jest realizowana
jednokrotnie w trakcie trzech kolejnych cykli realizowanego programu pracy
sygnalizacji (PPS). Wartosci pomiaréw sg pamietane do momentu powtérnego
wykonania funkcji 104, czyli wykonania nastepujgcej sekwencji polecen:

F104N1:
POM.obciaz obw.= 1
POM.obciaz.obw.= 0 - wyzerowanie aktualnych pomiaréw
POM.obciaz.obw.= 1 - wykonanie ponownych pomiarow

Wartosci zapamietanych pomiaro6w obcigzen sg wykorzystywane do procentowego
nadzoru spadkéw obcigzenia sygnatéw wedtug parametrow okreslonych w funkcji
FOO5 (poziomy L1 i L2). Jezeli zostanie ustawiony procentowy nadzoér przynajmniej
[ednego sygnatu uaktywnienie funkcji 104 jest obowigzkowe. Jezeli nie zostanie ona
uaktywniona to sterownik bedzie sygnalizowat btgd nr 84.

Wartosci zrealizowanych pomiaréw i zapisane w pamieci mozna odczyta¢ za pomoca
funkcji 103 lub funkcji STASTUS, 03 Obwody sygnatow .
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5.5. Funkcja 105 - testowanie obwodow grup sygnatow  ych

Funkcja umozliwia testowanie obwodow zewnetrznych grup sygnatowych poprzez
cykliczne podawanie napiecia 220V na zaciski LZ wybranej grupy.

Uaktywnienie funkcji jest mozliwe jedynie w przypadku wytgczenie programu
sterowania grupami sygnatowymi (wtgczenie przycisku WYLACZ).

Wybra¢ z menu SERWIS funkcje 105:
Na wyswietlaczu LCD zostanie wyswietlony tekst:
>105 - Test lamp <ENTER>
106 - Kontr. lamp WYL

F105N1:
m-gr-intsec= 0-00-00

Znaczenie parametrow testu obwodow grup sygnatowych:

m-gr-sk :

m - typ testu

ar - numer grupy

sk - numer skrzyzowania.
Typy testéw (m):

1 - steruj cyklicznie sygnatami zielony - czerwony - zétty kolejno dla
wszystkich grup (parametr gr nie ma znaczenia)

2 - steruj cyklicznie sygnatami zielony - czerwony - zo6tty wskazanej

grupy gr

3 - steruj cyklicznie sygnat zielony grupy gr

4 - steruj cyklicznie sygnat czerwony grupy gr

5 - steruj cyklicznie sygnat zoity grupy gr

0 - wylgcz test sygnatéw grup

Wybér parametrow nalezy potwierdzi¢ przyciskiem ENTER - sterownik rozpocznie
realizacje testu obwodow.

Sterowania swiatet podawane na moduly wykonawcze sg sygnalizowane na ich
elementach synoptycznych. Jezeli w trakcie realizacji testu zostanie nacisniety
przycisk WLACZ, to na zaciski pola przyl gczeniowego zostan g podane napi ecia
220V zgodnie z realizacj q testu.

Jezeli obwody $wiatet sg sprawne to sterownik bedzie realizowat cyklicznie wybrany
test.

Jezeli obwaod jest niesprawny to sterownik przejdzie do stanu awarii - odciecie napie¢
220V i rozpoczecie realizacji programu awaryjnego ,, zétte pulsuj ace”.
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W przypadku stwierdzenia awarii obwodu istnieje mozliwo$¢ realizacji testu z
wytgczeniem kontroli obwodow Swiatet. W tym celu nalezy przed poleceniem
uaktywnienia testu wywotac¢ funkcje 106 i ustawi¢ parametr Kont. Obw. WYL= 1 i
powtorne uaktywnic funkcje 105 (wlgczyc test).

5.6. Funkcja 106 - kontrola obwodéw sygnatow:

Funkcja 106 umozliwia wylgczenie reakcji sterownika na dziatanie uktadéw kontroli
obwodow $wiatet grup sygnatowych. Funkcja 106 umozliwia wytgczenie uktadow
kontroli jedynie po ,otwarciu” zabezpieczenia sterownika do poziomu 1 - podanie kodu
poziomu 1 za pomocg przycisku KEY. Otwarcie poziomu 1 obowi 3gzuje do
momentu jeqo wyt gczenia (wykonanie funkcji Kod otwarcia) lub restart u
sterownika

Jezeli sterownik pracuje z kodem otwarcia 1 to ustawienie parametru funkcji 106 na
wartos¢ 1 blokuje uktady kontroli obwodow $wiatet.

F106N1:
Kont. Obw. WY+=0 1 ENTER

5.7. Funkcja 107 - symulacja zadziatania sygnatu we  j$ciowego

F107N1:
Wejscie nr 001 - numer wejscia, ENTER
Wejscie= S - stan wejscia (0, 1), ESC, ENTER

5.8. Funkcja 108 - symulacja zadziatania sygnatu wy  jsciowego

F108N1:
Wyjscie nr 40 - numer wejscia, ENTER
Wyjscie= S - stan wyjécia (0, 1), ESC, ENTER

5.9. Funkcja 109 - test matrycy kolizji

F109N1:
Test ASR-MAT= 0 - podanie wartosci 1 i ENTER powoduje
uaktywnienie testu matrycy kolizji

Test winien by¢ uaktywniony nastepujgcy sposob:

1. otworzy¢ kod poziomu 1 (patrz pkt.4)

2. za pomocg przycisku ZOLTE MIG uaktywni¢ prace ,z6te pulsujgce”

3. wylgczy¢ podawanie napie¢ 220V na obwody grup sygnatowych poprzez
uaktywnienie przycisku WYLACZ

4. uaktywni¢ przycisk OGOLNO CZERW i wytgczyé przycisk ZOLTE MIG

5. poczekac az sterownik wyswietli na wszystkich modutach ASR-STR sygnaty
czerwone (stan ,wszystko czerwone” zostanie potwierdzony na
wyswietlaczu tekstem: WYL ALL RED).

6. Uaktywni¢ za pomocg funkcji 109 test matryc kolizji
(Test ASR-MAT= 1<ENTER)
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Rozpoczecie testu zostaje potwierdzone na wyswietlaczu LCD tekstem:
TEST MATRYC
7. Zakonczenie testu matryc kolizji powoduje:

- w przypadku nie stwierdzenia usterki w matrycy kolizji przejscie
sterownika do programu rozruchowego oraz dokonanie wpisu do rejestru
zdarzen nastepujgcych komunikatow:

23 11 F109: Matryca=OK — matryca lub matryce kolizji sg poprawne

- w przypadku stwierdzenia usterki w matrycy kolizji wyswietlenie w 1 i 2
wierszu wyswietlacza LCD tekstu:
BLAD
Konf -[Gxx->Gxx] lub Konf +[Gxx->Gxx ]
Gdzie:
znak ,-, oznacza brak diody, znak ,+” nadmiarowg diodg w matrycy kolizji
w wezle, ktérego dotyczg komunikaty wyswietlane na wyswietlaczu LCD

Nalezy pamieta¢, ze podczas wykonywania testu matrycy w sterowniku
skonfigurowanym dla wiecej niz jednego skrzyzowania (maks. 4), test wykonywany
jest rownoczesnie dla wszystkich weztdéw (skrzyzowan).

Wynik wykonania testu prezentowany jest na wyswietlaczu LCD, ale wyswietlane
komunikaty dotycza jedynie wynikow testu dla wezta (skrzyzowania) aktualnie lub
ostatnio wybranego przez operatora za pomocg przycisku WYBOR WEZLA.

W przypadku nie stwierdzenia btedow sprzetowych w matrycach kolizji do rejestru
zdarzen zostanie wpisane komunikaty:

23 11 F109: Matryca=OK — 1 matryca kolizji jest poprawna
23 12 F109: Matryca=OK — 2 matryca kolizji jest poprawna
23 13 F109: Matryca=OK — 3 matryca kolizji jest poprawna
23 14 F109: Matryca=OK — 4 matryca kolizji jest poprawna

W przypadku wykrycia usterki w matrycy kolizji na wyswietlaczu LCD pojawi sie
komunikat <BLAD> oraz uaktywni sie dioda statutu ERR na module ASR-STR w
pierwszej szczelinie w kasecie, w ktorej znajduje sie matryca z btedng konfiguracjg
sprzetowg. Rownoczesnie moduty ASR-STR nalezgce do skrzyzowania, dla ktérego
zostata wykryta usterka w matrycy, przejdg w stan awarii, a moduty nalezgce do
skrzyzowan z poprawnymi matrycami kolizji bedg sygnalizowaty stany

W przypadku stwierdzenia poprawnosci sprzetowej wszystkich matryc kolizji,
wszystkie moduty nalezgce do poszczegdllnych skrzyzowan bedg sygnalizowaly stany
wynikajgce z rozpoczecia realizacji programu rozruchowego.

5.10. Funkcja 110 - wyt aczenie kontroli sygnatéw kolizyjnych

F110N1:

Kont. Matrycy WYL= 0 - podanie wartosci 1 i ENTER powoduje
wytgczenie reakcji sterownika na podanie
rownoczesne konfliktowych sygnatéw zielonych.

Uaktywnienie funkcji jest mozliwe jedynie po ustawieniu poziomu

zabezpieczenia 1.
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6. Polecenia serwisowe — grupa funkcyjna STATUS
6.1. Stan grup (01 St. Grup ZAL/WYL)

Polecenie dziatla jak przetgcznik WELACZ/WYLACZ i umozliwia uaktywnienie
wyswietlania aktualnego stanu grupy sygnatowej za pomocg diod LED-STAT na
modutach wykonawczych ASR-STR.

Statut grupy sygnatowej jest prezentowany poprzez r6zne stany swiecenia diody LED-
STAT.

Funkcja prezentacji na diodach LED-STAT stanu grupy jest przydatna w trakcie
uruchamiania sygnalizacji, a w szczegoélnosci sprawdzania dziatania przyciskow dla
pieszych:

po zameldowaniu grupy poprzez przycisk dla pieszych w przypadku sprawno $ci
wszystkich pot gczen przycisku, dioda LED-STAT odpowiedniej grupy piesz  ej
powinna otrzyma € stan,wolno miga” od momentu naci $niecia przycisku do
momentu rozpocz ecia podania grupie sygnatu zielonego.

Stan diody LED-STAT
Sygnat Wygaszona | Swieci Miga Miga
grupy ciagle wolno szybko
Czerwony spoczynkowy | moze zgtoszona startuje
RED otrzymaé - lub
sygnat zameldowana | wydtuza
zielony sygnat RED
Zielony Czerwono- pasywna, wydtuza wydtuza
Green z6ka oczekiwanie | - -
lub na MAX GREE | zmienny
odlicza zakonczenie PAST-END-
MIN GREEN, | fazy, GREEN
MIN MAX odlicza staly
GREEN PAST-END-
GREEN
26y staty wydiuza
Yellow ewakuacyjny -
zmienny zoly

Sygnalizacja stanu grupy na diodach LED-STAT jest realizowana do momentu
wytaczenia lub jest automatycznie wytgczana po odliczeniu okresu 30 minut.

6.2. Stany wej $é/wyj$¢€ (02 Wejscia/wyj $cia)
Polecenie umozliwia obserwacje aktualnych stanéw:

01 Stanow detektoréw fizycznych (petli indukcyjnych)
02 Standéw detektorow logicznych (definiowanych w trakcie tworzenia PPS)
03  Stanow sygnatéw w grupach sygnatowych
04 Stanéw wejs¢ dwustanowych (wprowadzanych za pomocg modutu wejs¢
cyfrowych ASR-IN)
05 Stanéw wejs¢ programowych (definiowanych w trakcie tworzenia PPS)
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06  Stanow wejs¢ tabel akcyjnych

07 Stanéw wyj$¢ dwustanowych (wyprowadzanych na obiekt za pomocag
modutéw wyjsé cyfrowych ASR-OUT)

08-09 Stanow zmiennych i rejestrow wykorzystywanych w blokach PLC

6.3. Pomiary obci gzen sygnatow w grupach (03 Obwody sygnatow)

Polecenie umozliwia obserwacje aktualnych obcigzen prgdowych w obwodach
sygnatow wskazanej grupy:

01 Red pom. obciaz. - pomiar i zapamietanie obcigzenia w
obwodzie sygnatu czerwonego RED wskazanej grupy sygnatowej

02 Yel pom. obciaz. - pomiar i zapamietanie obcigzenia w
obwodzie sygnatu z6ttego Yel wskazanej grupy sygnatowej

03 Grn pom. obciaz.- pomiar i zapamigtanie obcigzenia w obwodzie
sygnatu zielonego Grn wskazanej grupy sygnatowe;j

04 Red2 pom. obciaz. - pomiar i zapamietanie obcigzenia w

obwodzie sygnatu czerwonego RED2 wskazanej grupy sygnatowe;j

Stan pomiaru obcigzenia sygnalizowany jest w gornej linii wyswietlacza w postaci
tekstu:
Gxx Red: pp ap
gdzie:
pp - zapamtany pomiar obagzenia
ap - aktualny pomiar obgienia w obwodzie sygnatu czerwonego
grupy xx

Wartosci pp i ap pomiaru obcigzenia sygnatu grupy sg z zakresu 0-255, a w przedziale
0-170 posiadajg charakterystyke liniowg i warto$¢ odpowiada obcigzeniu faktycznemu
w watach.

6.4. Czasy trwania sygnatow w grupach (04 Grupy)

Polecenie umozliwia obserwacje aktualnych czaséw trwania sygnatow wskazanej

grupy:

01 Czas syg. Grn - czas trwania poszczegolnych sygnatow

02 Minmum Grn - odliczanie okresu minimum (statego) sygnatu
zielonego

03 Max min Grn - odliczanie okresu minimum maksimum
(zmiennego) sygnatu zielonego

04 Maksimum Grn - odliczanie okresu maksymalnego sygnatu
zielonego

05 Miedzyzielone - odliczanie czasu miedzyzielonego

06 Czas uprzywil. - odliczanie czasu uprzywilejowania, tj. czasu

w jakim grupa moze sie zgtosic¢ i otrzymac sygnat zielony gdy
zostata uruchomiona faza do ktorej nalezy grupa

09 Oczekiwanie - odliczanie czasu oczekiwania na sygnat
zielony od momentu jej zameldowania

6.5. Obserwacja dziatania p etli indukcyjnych (05 Detektory)

Strona 27



Instrukcja obstugi sterownika ASR-2005PL ZIR-SSR, Bytom

Fukcja umozliwia obserwacje dziatania petli indukcyjnych obstugiwanych przez moduty
ASR-PPI (firmy TIC). Wybor podfunkcji 01 Rdznica lub 02 Max. réznica powoduje
prezentacje na wyswietlaczu LCD tekstéw:

Dxx  Rozn= yyyyy ppppp
lub

Dxx MRoz=yyyyy mmmmm

gdzie:
yyyyy - wartosc¢ indukcyjnosci obwodu petli ponizej ktorej nie jest
rozpoznawany pojazd (wartosc ta jest ustawiana parametrem
F10DxxN5)
ppPpPpPpP - wartos¢ mierzona indukcyjnosci obwodu petli w trakcie
obecnosci pojazdu w obszarze oddziatywania petli
mmmm - maksymalna warto$¢ indukcyjnosci zmierzona w trakcie

obecnosci pojazdu.

6.6. Obserwacja licznikdéw cykli i czasu DCF (10 Lic  zniki i DCF)

Funkcja 10 z grupy STATUS umozliwia prezentacje na wyswietlaczu LCD:

» aktualnych warto$ci bazowego licznika czasu i licznika czasu cyklu (01 Cykle)
» ostatnio odebrany prawidtowo telegram z nadajnika sygnatu DCF-77 (02 Odebrano
s.. DCF) - date i godzine.

6.7. Obserwacja napi ecia zasilania (11 Kontr. Zasilania)

Funkcja 11 z grupy STATUS umozliwia prezentacje na wyswietlaczu LCD aktualnej
wartoéci napiecia zasilania mierzonego przez moduly ASR-KN zainstalowane w
kasetach sterujgcych. Uaktywnienie podfunkcji 01 Zasilanie powoduje wyswietlenie
tekstu:

Cx Zasil. [V] = yyy

gdzie: x - numer kasety sterujgcej
yyy - napiecie zasilania w [V]

6.8. Wyswietlenie numer wersji programu steruj  gcego

Funkcja 111 umozliwia prezentacje na wyswietlaczu LCD aktualnego numer wersji
programu sterujgcego zainstalowanego w module ASR-CPU.

6.9. Wyswietlenie obci gzenia jednostki centralnej

Funkcja 900 umozliwia prezentacje na wyswietlaczu LCD aktualnego zaangazowania
jednostki centralnej przez obstuge grup i systemu detekcji. Jezeli obcigzenie
przekracza warto$¢ 70%, to oznacza przecigzenie procesora i wymaga wykonania
optymalizacji parametrow PPS.

7. Modyfikowanie parametrow programow pracy sygnali zacji
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Sterowniki ASR-200xPL umozliwiajg przeglgdanie i modyfikowanie parametréw
definiujgcych program pracy sygnalizacji za pomocg klawiatury i wyswietlacza LCD.
Wyjatkiem sg parametry okreslajgce sprzetowg-programowg konfiguracje sterownika,
ktore sg zgromadzonych w grupie funkcyjnej F99x.

Uzytkownik moze przegladac i modyfikowac parametry w trakcie pracy sterownika, po
otworzeniu kodu dostepu. Opis znaczenia poszczegoélnych parametréw znajduje sie w
dokumentacji ,Sterownik sygnalizacji ulicznej ASR-200xPL — Parametry programéw
pracy sygnalizacji”.

8. Zalecenia serwisowe

Obstuga sterownika powinna dokona¢ raz w tygodniu przeglgdu komunikatow
zapamietanych w rejestrze btedow i rejestrach zdarzen.

Obstuga sygnalizacji ulicznej winna raz na kwartat dokona¢ przegladu wszystkich
podigczen Swiatet sygnalizatorow do list zaciskowych i dokonaé dokrecenia
ewentualnych kontaktow obluznionych. Wszelkie iskrzenia powstate w wyniku luznych
potgczen na obiekcie lub listwie zaciskowej mogg by¢ przyczyng przepalenia
bezpiecznikbw zabezpieczajgcych obwody sSwiatet zainstalowanych na modutach
ASR-STR lub zniszczenia elementow wykonawczych (triaki BT139) sterujgcych
sygnatami grupy.

Zabezpieczenia sygnatéw kazdej grupy w modutach ASR-STR sg zrealizowane za
pomocg bezpiecznikdw topikowych o szybkim dziataniu (  WTA-H - szybka,
2A/220V) i nie nalezy stosowac¢ bezpiecznikdw innego rodzaju.

W przypadku stwierdzenia usterki modutéw elektronicznych nalezy dokona¢ ich
wymiany, a modut przekaza¢ do naprawy producentowi lub do autoryzowanego
punktu serwisowego.

Raz w roku nalezy dokonac¢ przeglgdu wszystkich modutow czesci logicznej i
wykonawczej sterownika, potgczen kabla PLINT tgczgcego moduty ASR-STR kasety
sterujgcej z listwami zaciskowymi.. W przypadku stwierdzenia wiekszego zabrudzenia
modutow sterownika, przemy¢ je pedzlem zamaczanym w spirytusie.

Raz na kwartat dokona¢ sprawdzenia reakcji sterownika na brak przeptywu pradu w
obwodach sygnatow oraz na pojawienie sie napiecia 220 DCV w obwodach sygnatéw,
a w szczegolnosci reakcji sterownika na pojawienie sie napiecia 220V w obwodach
sygnatow zielonych kolizyjnych.

Raz na kwartat wykona¢ test matrycy kolizji (funkcja 105).

Raz w roku dokona¢ sprawdzenia osadzenia elementow elektronicznych (pamieci
EPROM i RAM, zegara) zainstalowanych w podstawkach module ASR-CPU.

Sterowniki ASR-2005PL nie wymagajg dodatkowego ogrzewania wewnatrz szafy,
jednak w przypadku stwierdzania duzego zawilgocenia na sciankach wewnetrznych
szafy zaleca sie wigczenie na dluzszy okres zaréwki do oswietlenia wnetrza szafy
(moc 40-60W).
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9. Podstawowe parametry programow pracy sygnalizac i

Sterownik ASR-2005PL realizuje sterowanie grupami sygnatowymi wedtug danych

Okresy swiatet w grupie sygnatowej

Czas
Oczekiwanie na miedzyzielony
zgtoszenie grupy grupy K2 do K1

np. All red —

4— CZAS SYGNALU ZIELONEGO —*

. staly Interwa
Zgtoszenie | okres
zapotrzebowania t
sygnatu zielonego 1 interwat
la grupy K2 Il okresu . staly
2 interwat
Il okresu 2 interwal
Il okresu IV okres
T 1A NV okres
SYSTEM 1
DETEKCJI
Funkcje detektorow
Obstuga sygnatu obecno $ci pojazdu w
obszarze oddziatywania detektora
4 Stan
detektora
Obecnos¢ pojazdu
Czas
Najazd Zjazd g

Podtrzymywanie trwania sygnatu

zielonego Pocz gtek odliczania interwatu wydiu ~ Zania

sygnatutu zielonego z doktadno $cig 0,25 sek

Rys. 2. Okresy sygnatu zielonego
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zapisanych w pamieci RAM modutu ASR-CPU. Parametry te definiuja:

* typy grup sygnatowych (kotowa, piesza, tramwajowa),

» warunki zgtaszania zapotrzebowania i rozpoczecia sygnatu zielonego lub
zezwalajgcego w grupie sygnatowej,

» czasy minimalne trwania sygnatu zielonego lub zezwalajgcego oraz sposob ich
wydtuzania do wartosci maksymalnych,

» warunki i sposob zakohczenia sygnatu zielonego lub zezwalajgcego.

Kazdy sygnat zielony lub zabraniajgcy moze posiada¢ rézne stany (patrz Rys. 2) i
moze nastepowac jego dynamiczne wydtuzanie.

Wydtuzanie sygnatu zielonego odbywa sie tak zwanych okresach: MIN MAX GREEN,
MAX GREEN i PAST END GREEN i jest realizowane z kwantem 0.1 sekundy, gdy
(patrz Rys. 3):

- dowolny detektor przyporzgdkowany danej grupie wskazuje zajetos¢ przez
pojazd i zostata zadeklarowana warto$¢ r6zna od zera interwatu dla danego
okresu,

- przez czas rowny wartosci interwalu od momentu zwolnienia detektora
przyporzgdkowanego grupie i posiadajgcego zadeklarowane interwaly dla
danego okresu sygnatu zielonego,

- wydtuzanie sygnatu jest powtdrnie kontynuowane jezeli w trakcie odliczania
czasu interwatu nastgpi ponowne zajecie dowolnego detektora
przyporzgdkowanego danej grupie (gdy F12DxN12 = 1).

O wydtuzaniu sygnatu zielonego decydujg tzw. detektory logiczne, ktore tworzy twoérca
programu pracy sygnalizacji poprzez ich zdefiniowanie za pomocg parametréw
zgromadzonych w funkcji FO12. Wszystkie detektory fizyczne opisane w funkcji FO10,
posiadajg zawsze swoje odpowiedniki w detektorach logicznych. Parametry funkcyjne
FO12 definiujg grupe na ktoérg dziata detektor logiczny, numer detektora fizycznego z
nim skojarzonego, filtry okreslajgce sposdb oddziatywania detektora na grupe, reakcje
detektora na zmiany stanu detektora fizycznego, interwaly dla okresoéw sygnatu
zielonego, reakcje sterownika na btedne dziatanie detektora, itp.

W szczegolnosci detektor logiczny moze by¢ skojarzony z grupg sygnatowg i
wymuszaé stany sygnatdw grupy przyporzagdkowanej do detektora, w zaleznosci od
stanu grupy oddziatywujgcej na detektor (np. wymuszac¢ sygnat zielony grupy, gdy
grupa sygnatowa sterujgca posiada sygnat zielony). Podobnie detektor logiczny moze
by¢ powigzany z dowolnym fizycznym sygnatem wejsciowym lub wirtualny sygnatem
wejsciowym (np. generowanym programowo). W tych przypadkach grupa sygnatowa
lub sygnat wejsciowy dziata na wskazang przez detektor grupe jak detektor fizyczny -
identycznie jak parametry F12DNXx opisane ponizej.

Okresy sygnatu zielonego lub zezwalajgcego sg niezalezne dla kazdego Planu Pracy
sygnalizacji i sg definiowane w funkcji FOO7:

1. MIN GREEN - staly i wspdlny dla wszystkich plandw, ktéry trwa zawsze od
momentu rozpoczecia sygnatu przez czas okreslony parametrem:

FAGNO9 - Minimum green time
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2. MIN MAX GREEN - czes$¢ zmienna | okresu, ktGra rozpoczyna sie po odliczeniu
czasu Minimum green time . Okres ten jest definiowany niezaleznie dla kazdego

MIN GREEN

! ! MAX GREEN - F7PGN2
! ! PAST END GREEN

e

MAX MIN GREEN

(zmienny) -
F7/PGN1 MAX GREEN PAST END
zmienny GREEN
(2 interwat - (zmienny)
MIN GREEN (staly) FAGN9 F12DN1/) E7PGN4

MAX GREEN zmienny

(1interwat -F12DN13) ~ PASTEND
GREEN

(staty)
F7PGN3

Rys. 3. Parametry okres6w sygnatu zielonego

planu za pomocg parametru:
F7PGN1  Max. minimum green

Czes¢ zmienna okresu MIN GREEN jest opcjonalna i wystepuje jedynie gdy parametr
MIN MAX GREEN jest rozny od zera.

Odliczanie czasu Max. minimum green nastepuje gdy detektor przyporzadkowany
grupie posiada zdefiniowane wartosci parametrow:

F12DN10  Minimum green interval - dla pierwszych poj azdéw
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F12DN11  Minimum green interval - dla kolejnych poja  zdow

3. MAX GREEN - Il okres sygnatu zielonego jest opcjonalny i rozpoczyna sie po
odliczeniu | okresu. Okres ten jest definiowany niezaleznie dla kazdego planu za
pomocg parametru:

F7PGN2 Maximum green
Wartosci interwatéw definiowane sg dla kazdego detektora za pomocg parametrow:

F12DN13  Maximum green interval-1 (start)
F12DN14  Maximum green interval-2 (stop)

4. PAST END GREEN - 11l okres sygnatu jest definiowany niezaleznie dla kazdego
planu za pomocg parametrow:

F7PGN3 - Past-end-green 1 (staty)
F7PGN4 - Past-end-green 2 (zmienny)

Wydtuzanie sygnalu zielonego odbywa sie na podstawie wartosci interwatu
okreslonego parametrem:

F12DN17 - Past-end-green interval

O sposobie zgtaszania grupy decydujg parametry zawarte w funkcji FO08. Parametry
decydujgce o przynaleznosci grupy do fazy sg zgromadzone w funkcji FO09.
Parametry funkcji FO08 i FO09 decydujg o strategi sterowania realizowanej w planach
pracy sygnalizacji i ich zmiana winna by¢ konsultowana z programistg opracowujgcym
program pracy sygnalizacji.
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10. Wykaz bt edoéw sygnalizowanych na wy $wietlaczu LCD

W przypadku wykrycia kidu krytycznego — unienitiwiajagcego sterowanie sygnatami grup (w
dziataniu sterownika lub w obwodzie nadzorowaneggnatu grupy) sterownik ASR-2005PL
automatycznie przechodzi do trybu pracy ostrzegeyavany trybem awarii (podawanie na
wszystkie grupy sygnalizacyjne sygnatowbitych pulsujcych”). Rownoczénie w modutach
ASR-STR zostaj uaktywnione diody LED-ERR, ale jedynie na tych miagh, ktére miaty
zwigzek z przejciem do stanu awarii. W modutach ASR-COMBI-CON agsuaktywnione
diody LED-ERROR, ktére informagjna jakim skrzyowaniu powstat lald krytyczny.

Przefcie do stanu awarii (trybu pracy ostrzegawczej)t jedwvniez sygnalizowane na
wyswietlaczu LCD poprzez wyvietlanie tekstu:

BLAD KRYT. I<numer skrzyowania>
ZNAK KOD BLEDU TEKST

ZNAK to jeden z naspujacych symboli:
* - symbol informugcy, ze jest to bid krytyczny
+ - symbol informujcy, ze jest wysipit btad nie krytyczny
- - symbol informucy, ze jest zanikt kdd nie krytyczny

KOD Bt EDU to liczba okrélajgca o rodzaju kidu, aTEKST to cigg znakdéw okrélajacy
bardziej szczegbétowo przyczyrprzegcia sterownika do stanu awarii. TeKSNAK KOD
BLEDU TEKST zostaje zapisany w odpowiednim rejestrzglbiw.

Jezeli sterownik wykryt byd w dziataniu obiektu, ktéry unitiwia kontynuowanie sterowania
grupami sygnalizacyjnymi uaktywnia jedynie elemersynoptyczne LED-ERR lub LED-
ERROR i sygnalizuje wykrycie &linego dziatania elementu systemu tekstggh AD”
wyswietlanym w pierwszym wierszu Wwietlacza LCD TekstZNAK KOD BLEDU
TEKST zostaje zapisany w odpowiednim rejestrzglow.

Sterownik mae zasygnalizow@ rownie bhd wynikagcy z wykrycia niesprawrici w
nadzorowanych ukfadach sptawo-programowych sterownika i woéwczas sygnaliztge
wyswietleniem na w§wietlaczu LCD tekstow:

BLAD SYSTEMOWY - wyshpit btagd systemowy (np. sprzeczidazadeklarowanych
parametréw w programie pracy sygnalizacji, awakiadu
zegara, itp.)

? KONTROLA - wystpit btad systemowy, ktéry umidiwia dalsz prac
sterownika

W dalszej czesci przedstawiono wykaz kodéw bteddw i teksty opiséw z nimi zwigzane, ktére wynikajg z usterek nadzorowanych
uktadéw sterownika lub nadzorowanych elementéw obiektu:

KOD Tekst na wyswietlaczu
Btedu LCD Komentarz

01 P-ROM suma kont. Bina zawart& pameci ROM procesora.

02 P-RAM suma kont. Btna zawart& pameci RAM procesora.
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06

07

08

09

10

11

12

13

14

15

16

17

18

19

20

21

Brak programu

Prog. Vxx.x Vyy.y

Rx komunikacja

Rx transmisja

Bt. COMBI-CON x

Rx brak portu RS

Cx komunikacja

Brak Cx

X +12V

& -12Vv

Cx brak 220V

Cx zasilanie yyyV

X przekanik RG

X przekanik Y

X brak matrycy

& BLAD yy

ZIR-SSR, Bytom

Brak programu w pa&uiiprocesora.

Pprogram w wersji xx.x w kpoterze PC jest niezgodny z
wersp yyy w sterowniku

Brak komunikacji pongidzy modutem CPU, a modutami
wymiany danych z systemkartami w kasecie&.nr

BHna wymiana danych poruizy modutem CPU, a
modutami obstugiwanymi portem szeregowynxnr

Modut ASR-COMBI-CON numer x wykr yt btad nadzoru
(patrz Zatacznik nr 4).

Brak komunikacji z portem RS rr w karcie ASR-SIO

Wykryto btiiny w transmisji danych wymienianych pa@uahzy
modutem ASR-RS a modutami ASR-STR lub ASR-CON
zainstalowanymi w kasecie nr x.

Brak rozpoznania obecfm modut ASR-CON w kasecie mr

Brak lub nisze od +9V nagcie zasilania +12V w kasecie o nr
X.

Brak lub nisze od -9V nagtie zasilania -12V w kasecie o nr
X.

Zbyt niskie nagtie zasilania ~220V w kasecie oxar

nagcie zasilania oggneto wartas¢ ponizej yyy V w kasecie
nrx (yyy — okrela wartg¢ parametru FO99N35).

Przekanik zasilania obwodow sygnatow czerwonych i
zielonych dla kasety ntjest uszkodzony.

Przekanik zasilania obwodéw sygnatéibitych w kasecie nr
X jest uszkodzony.

Brak modutu matrycy kolizji ASR-MAT kasecie nk.

Modut nadzoru ASR-CON lub ASR-COMBI-CON w kasecie
nr x wykryt blad yy:

yy=07 - modut nadzoru rozpoznat zmgaregstotliwosci
zasilania ~230V przekraczaj dopuszczalptolerancg: +/-

4% - +/- 10% wartéci 50Hz

yy=08 - modut ASR-CPU sygnalizuje brak komunikazcji
modutem nadzoru poprzegcke szeregowe RS 485
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22

23

25

26

27

28

29

30

32

33

34

35

36

37

38

Cx BLAD wymusz."

BLEDNY adres Gxx

Konflikt Gxx

Konf -[Gxx->Gyy]

Konf +[Gxx->Gyy]

Gxx cz-ocz w Pxx

Gxx przycisk

Brak grupy Gxx

Brak zegara
Uszkodzony zegar
Bateria zegara
Zasilanie zegara
Det. Dxx WYL
Det. Dxx ZAL

Brak det. Dxx

ZIR-SSR, Bytom

Modut ASR-CPU uaktywnit stan awarii (BD KRYT.) w
wyniku przekroczenia czasu reakcji modutow wykonzyet
zainstalowanych w kasecie nr x na wystane poled@miebrak
podania w grupie sygnatu zielonego po élkarym czasie
odliczanym od momentu wystania komendy jego
uaktywnienia).

Bidny adres grupy dla modutu ASR-STR 0 numeszénp.
grupa nie jest zdefiniowana w parametrach konfigyjrg/ch).

Grupa o numerzex posiadata sygnat zielony i modut ASR-
MAT wykryt pojawienie s¢ sygnatu zielonego w obwodzie
grupy, ktora jest konfliktowa do grupy xx.

Brak w matrycy kolizji (modut ASR-MAT) diody dl&onfliktu
grupy wychodzcej o numerzex do grupy wchodgej o
numerzeyy zdefiniowanego w programowej matrycy kolizji
(F997).

W matrycy kolizji (modut ASR-MAT) jest dodatkowkonflikt
grupy wychodzcej o numerzex do grupy wchodgej o
numerzeyy, ktéry nie jest zdefiniowany w programowe]
matrycy kolizji (F997).

Grupa o numergesygnalizuje brak podania sygnatu
Zielonego po wygenerowaniu zgtoszenia (w planie) P

Grupa o numerxe sygnalizuje bidne dziatanie przycisku dla
pieszych.

Brak modutu ASR-STR grupy o nuneetx (lub modut nie
komunikuje st z CPU).

Brak lub uszkodzony zegar modutu AFRJ.

Zegar w module ASR-CPU funkgmnieprawidtowo.

Baterie zegara w module ASR-CGRia svyczerpaniu.

Brak sygnatu synchronizacjagegapiciem zasilania.
Detektor o numerzenie zgtosit zajtosci w ciggu ustalonego
w programie okresu czasu (F010).
Detektor o numerzezgtasza statzagtosc¢ przez okrélony w
programie okres czasu. (FO010)

Brak w kasecie DET modutu obsldegfiektora o numeraex
(tylko w przypadku stosowania modutéw ASR-PPI/x)
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40

41

42

43

44

50

51

52

53

54

55

56

57

58

59

60

61

Det DIxx WYL

Det DIxx ZAL

Gxx Grn b.obciaz
Gxx Yel b.obciaz

Gxx Red b.obciaz

Gxx Grn ?STAN

Gxx Yel ?STAN

Gxx Red ?STAN

Gxx Rd2 ?STAN

Gxx Grn bezpiecz

Gxx Yel bezpiecz

Gxx Red bezpiecz

Gxx Rd2 bezpiecz

Gxx Grn L1

Gxx Yel L1

Gxx Red L1

Gixx Rd2 L1

Detektor logiczny o numerzex nie zgtasza zejosci w ciggu
ustalonego w programie okresu czasu (patrz parametr
F12DN24).

Detektor logiczny o numerzex zgtasza statzagtosc przez
ustalony w programie okres czasu (patrz parame&tbDNR3).

Grupa o0 numerzex nie wykazuje obagzenia obwodu sygnatu
zielonego (brak przeptywu gutu w obwodzie).

Grupa o numerzex nie wykazuje obagzenia obwodu sygnatu
z0ttego (brak przeptywu pdu w obwodzie).

Grupa o0 numerzex nie wykazuje obagzenia obwodu sygnatu
czerwonego (brak przeptywugau w obwodzie).

Grupa o numerzex posiadata niezgodny z realizowanym PPS
sygnat zielony lub wykryto przerw obwodzie w trakcie

braku aktywnéci sygnatu zielonego.

Grupa o numerzex posiadata niezgodny z realizowanym PPS
sygnatzotty lub wykryto przerw w obwodzie w trakcie braku
aktywnaici sygnatuzottego

Grupa o0 numerzex posiadata niezgodny z realizowanym PPS
sygnat czerwony lub wykryto przegwv obwodzie w trakcie
braku sygnatu czerwonego.

Grupa o0 numerzex posiadata niezgodny z realizowanym PPS
sygnat czerwony lub wykryto przegwv obwodzie w trakcie
braku sygnatu czerwonego RED2.

Grupa o numerzex wykazuje brak bezpiecznika w obwodzie
sygnatu zielonego

Grupa o numerzex wykazuje brak bezpiecznika w obwodzie
sygnatuzottego.

Grupa o numerzex wykazuje brak bezpiecznika w obwodzie
sygnatu czerwonego

Grupa o numerzex wykazuje brak bezpiecznika w obwodzie
sygnatu czerwonegoRED?2

Pomiar obgizenia w obwodzie sygnatu zielonego grupy o
numerzexx nie spetnia ustalonego kryterium w programie
kryterium poziomu L1 (patrz wardé parametru F5GxxN13)
Pomiar obgjzenia w obwodzie sygnafottego grupy o
numerzexx nie spetnia ustalonego kryterium w programie
Kryterium poziomu L1 (patrz wardé parametru F5GN9)
Pomiar obgzenia w obwodzie sygnatu czerwonego grupy o
numerzexx nie spetnia ustalonego kryterium w programie
kryterium poziomu L1 (patrz wardé parametru F5GN5)
Pomiar obgienia w obwodzie sygnatu RED2 grupy o
numerzexx nie spetnia ustalonego kryterium w programie
Kryterium poziomu L1 (patrz wardé parametru F5GN15)
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62 Gixx GrnlL2 Pomiar obgizenia w obwodzie sygnatu zielonego grupy o
numerzexx nie spetnia ustalonego kryterium w programie
Kryterium poziomu L2 (patrz wardé parametru F5GN14)
63 Gixx Yel L2 Pomiar obgjzenia w obwodzie sygnatiottego grupy o
numerzexx nie spetnia ustalonego kryterium w programie
Kryterium poziomu L2 (patrz wardé parametru F5GN10)
64 Gixx RED L2 Pomiar obgizenia w obwodzie sygnatu czerwonego grupy o
numerzexx nie spetnia ustalonego kryterium w programie
Kryterium poziomu L2 (patrz wardé parametru F5GN6)
65 Gixx Rd2L2 Pomiar obgienia w obwodzie sygnatu RED2 grupy o
numerzexx nie spetnia ustalonego kryterium w programie
Kryterium poziomu L2 (patrz wardé parametru F5GN16)

66 Cykl bazowy tpxx  Sterownik nie wykryt synchronizacji licznika bazowego sygnatem koordynaciji
przez okres wynikajgcy z wartosci parametru F3PN10 + 30 sek

68 Brak prog. tpxx Préba wdzeniaPLANU xx, ktorego opis nie znajdujecsiv
parametrach opisagych program pracy sterownika

69 Brak syt. tsxxx Préba wdzeniaSYTUACJI RUCHOWEJ xx , ktOrej opis
nie znajduje siw parametrach opisagych program pracy
sterownika

80 Brak sygnatu DCF Brak prawidtowego odbioru czastitonomicznego z obwodu

obstugi sygnatu DCF-77 przez 18 godzin

84  Brak pom. obciaz W parametrach nadzoru sygngtony (patrz FOO5)
wprowadzono nadzor obwodu sygnatu wedtug poziomaw L
Lub L2, a nie uruchomiono funkcji pomiaru olp@nia
wszystkich obwoddw sygnatowych (patrz funkcja seomia
F104).
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11. Obwody p etli indukcyjnych i moduty ASR—PPI/x

10.

Petle indukcyjne winny by¢ wykonane dokfadnie w miejscach i o ksztatcie okreslonych w projekcie
ruchowym sygnalizacji:

Obwod petli indukeyjnej winien byé wykonany kablem LGs 300/500 - 1,5 lub 2 mm ? i w zaleznosci
od ksztattu petli winien zawiera¢ tyle zwoi, by uzyska¢ pozgdang indukcyjnosé obwodu. Przewdd
LGs winien by¢ utozony w rowku o minimalnej gtebokosci 30 mm i zalany masg gwarantujgca
szczelng izolacje kabla od powierzchni pasa ruchu.

Dla modutéw ASR-PPI/x zaleca sie takie wykonanie obwodéw petli, by sumaryczna indukcyjnos¢
obwodu mierzona od strony przytgcza DETEKTOR TERMINAL wynosita 50 — 1000 pH.

Pohczenia obwodugdli indukceyjnej (kabel LGs) ze sterownikiem ASR-2@0_ (facze DETEKTOR
TERMINAL) nalezy wykona kablem teletechnicznym typXe TKMXpw o przekroju0,6-0,8 mnd, w
ktérym przewody tworg niezalene sketki. Kazdy obwdd ptli musi by¢ polagczony co najmniej jednpan
przewodow naleycych do jednej skiki (patrz rysunek Z2-1).

W przypadku wycia do podczenie obwodugili ze sterownikiem przewodéw nakgych do ré@nych sketek,
mog wystpi¢ problemy z dostrojeniemesmodutu ASR-PP/x do obwodtli lub mozna uzyska
dostrojenie g modutéw ASR-PPI/x, aleddla wystepowaty mylne rozpoznawania pojazdéw.

Mozna uzy¢ kabli teletechnicznych z parami skrecanymi lub kabli teletechnicznych z czwérkami
skrecanymi typu:

XzTKMXpw 5x2x0,8 lub XzZTKMXpw 5x4x0,8
XzZTKMXpw 10x2x0,8 lub XzZTKMXpw 10x4x0,8
XzTKMXpw 15x2x0,8 lub XzZTKMXpw 15x4x0,8

W tym przypadku obwodygpli potaczone tym samym kablem do praeta DETEKTOR TERMINAL winny
by¢ obstugiwane tym samym modutem ASR-PPI/x, a przgpadwierdzenia oddziatywania obwoddwtlp
miedzy sola nalezy dokond ich przejczenia do zaciskéw by byly one obstugiwane przenednoduty ASR-
PPI/x.

Polczenia kablLGs i XzZTKMXpw zalecamy wykonaza pomog ztacz Scothlock (np. U1R 0,6 - 0,9)
umieszczenie ich w mufacielowych dowolnego typu.

Oporna¢ obwodu ptli indukcyjnej wraz z przewodamidzacymi obwad gtli z tgczem DETEKTOR
TERMINAL nie powinna by wicksza 0d10 Q (praktycznie do 2%).

Moduty ASR-PPi/x powinny gwarantowagoprawmn wspotprae z obwodami ptli indukcyjnych, ktérych
sumaryczna indukcyjrioi obwodu ptli i kabli przylaczeniowych jest w zakres7- 2500uH (praktycznie do
1200pH).

Rezystancja izolacji pomierzona wegdém ziemi dla catego obwodgtp indukcyjnej napgciem statej
wartosci 250V winna by wigksza odb00kQ.

W trakcie wykonania obwodowepi nalezy zwréci uwag: na fakt,ze indukcyjnéé catlego obwodugili
wynika z wartdci indukcyjnaci ksztattu gtli (patrz Tabela nr 1) i przewoddéwckzacych obwad ptli z
przylaczem DETEKTOR TERMINAL.

Dla podanych typéw kabli nima przyj¢, ze indukcyjnd¢ pary przewodéw kabliGs i XzZTKMXpw
WYNOosi:

LGs (1,5mnf) — 0,7uH / 1mb (dla pary przewodéw)

XzTKMXpw (0,8 mm?) —0,8uH / 1mb (dla 1 pary skretnej)

Praktycznie mgna przyjé, ze moduty ASR-PPi/x gwarantupoprawn wspotprae z obwodami ptli
indukcyjnych, ktére spotkczone kablami telekomunikacyjnymi od dhdgonie wigkszej 0d300 m
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11. Po podigczeniu obwodu petli do detektora i nacisnieciu przycisku RESET modutu ASR-PPI/x
obstugujacego dany obwdd petli indukcyjnej, dioda synoptyczna na module ASR-PPI/x
odpowiadajgca danemu kanatowi uruchamianego obwodu petli indukcyjnej, po kilku sekundach
winna zasta¢ wygaszona.

Oznacza toze obwdd ptli indukcyjnej jest sprawny i modut ASR-PPI/xslostroit do czstotliwasci 15 — 81
KHz. Stan wykrycia obecroi pojazdu w obszarze oddziatywaniagtlp winien by¢ zasygnalizowany
Swieceniem diody LED odpowiedniego kanatu.

Miganie diody LED (5Hz) oznaczae obwdd ptli nie spetnia wyej podanych wymagglub jest uszkodzony.

12. Sterownik ASR-200xPL unmidiwia podghd wartdgci odczytywanej z modut ASR-PPI/x, ktérej przekreoie
jest interpretowane jako wykrycie pojazdu w obsearddziatywania obwoduepi (patrz tabela nr 2). W celu
uruchomienia obserwacji tej waéto nalezy wykona za pomog klawiatury sterownika rij opisane
operacje.

Za pomog przycisku STATUS i strzalki klawiatury sterownikestawt znak ">" na pozycji 05 Detektory i
nacisn¢ klawisz ENTER, a nagbnie za pomag funkcji 01 Ré&nica lub 02 Max. roznica uruchoéniunkcje
podghdu pracy ptli indukcyjnej:

01 Réznica ENTER
>01 ROznica
Start nr= 001 Oxx ENTER

XX - numer detektora (numer zaciskaza DETEKTOR TERMINAL nr 1 lub numer zacisku + 20 w
przypadku pajczenia obwodugili do tgcza DETEKTOR TERMINAL nr 2).

Na wyswietlaczu ukae sk tekst:
Dxx Rozn=yyyyy ppppp

gdzie:
yyyyy - warta¢ indukcyjndci obwodu ptli ponizej ktdrej nie jest rozpoznawany pojazd
(wartci¢ ta jest ustawiana parametrem F10DxxN5)
ppppp - warté¢ indukcyjnaci obwodu ptli w trakcie obecnéci pojazdu w obszarze
oddziatywania ptli

W przypadku wyboru funkcji 02 Max. roznica nadmwyetlaczu pokae st tekst:

Dxx MRoz= yyyyy ppppp
gdzie ppppp oznacza maksymgimartas¢ indukcyjnagci zmierzon w trakcie obecnii pojazdu.

7. Dla modutow ASR-PPI/8aytkownik maze ustawié dodatkowe parametry wplywge na wspotpracmodutu z
obwodem ptli indukcyjnej (funkcja FO10 patrz Instrukcja obgt sterownika ASR-200xPL).
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Tabelanr 1
Zalecane typy p etli indukcyjnych dla sterownikow ASR-200xPL

Lp. Rodzaj detektora Liczba zwoi i S
15, «
1 g—[ 3 zwoje 65 -80 uH
15, .
2 i 3 zZwoje 65 -80 uH
1.5,
3 BN =5 3 A-3 zwoje 150 uH
o) " B-1 zwoj
NTA B
15, L 15,0 .
4 S A-3 zwoje 125 uH
o) . B-1 zwgj
15,0 ;L:i
5 1 zwdéj 60 uH
+
15,0
Ldk
5 < A-2 zwoje 145 - 150
B-1 zwoj uH
B
6.0 "‘2
7 2 zwoje 75 uH
+
10,0-12,0 "‘2 , -
8 1 zwo;j 40 - 50 uH
+
0 ‘1
9 b(j 3-4 zwoje 50 - 90 uH
T

Podane liczby zwoi wynikajg z zatézenia, ze obwdd petli zostat wykonany z kabla
LGs 1,5 mm? o indukcyjnosci 0,7 uH / 1 mb

Potaczenia kohcow petli do ztgcza DETEKTOR TERMINAL wykona¢ parami
skrecanymi przy uzyciu kabla XZTKMXpw n*2*0,8 lub XZTKMXpw n*4*0,8 -
indukcyjno$¢ potgczenia zalezy od diugosci kabla (indukcyjnosci 1 pary skretnej
wynosi ok. 0,6u H / 1 mb)
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Rys. Z2-1
Schemat podt gczenia p etli indukcyjnej w sterowniku ASR-200xPL

Ztgcze np.
Kabel: Lgs 1,5 UlR 0,6 - 0,9

N\

Obwad petli indukcyjnej
(DETEKTOR nr 1) \

Mufa zelowa

Obiekt

Obudowa sterownika

II|I z — — .
| o < | IR ¥
=| &[] .
| [ =
= %7 @ Para skretna
= |8 kabla:
[a— ol |
— S XzZTKMXpw nx2x0,8
lub
o %3 XzTKMXpw 1nx4x0,8
=l aR | (o[ %
E : <| |8 .
T z| &q =g
w x ——A
] 2 (-— < A
< | &F —| e[ % Tasma
[ .
5 . = | [8[ ], potgczeniowa
< gl 23 L
= @ ol g
[a X a o
QI- 'c = ) L, .
T o, % 5g /%,/ =71 .= l(\jlrwclisua
2@@ &= H 8 = | |31 . etektora
zH 0o 2| (=] |8l 7| _—
ox . 5 2 [— % || oA
=23 ol I el = |8 =
£ ] —
-8 % O g % — al | -
g X E N —
2 S . .
3 gl 2y Zaciski
o ol &8° — podtgczeniowe
C_U g () © — ©
¢ s =| & 3—
2 8| €3 | |5 1"
2 : S| 5]
= N <= |3 ©
£ e 1.
g~ "
e Warystory
— zabezpieczajgce
- — =
= | 3=
e B -1
= 5[] .
= | |8]_|
| [P
— gy el

Pole przyt gczeniowe

DTETEKTOR TERMINAL

Strona 42



Instrukcja obstugi sterownika ASR-2005PL ZIR-SSR, Bytom

Tabela nr 2
Wartosci wzbudzen petli indukcyjnych
oraz sugerowane ustawienia w programie (F10DN5)
dla modutéw ASR-PPI/4 - TIC-400EC
Typ Warto §¢ wzbudzona Wartasé wzbudzona Warto $¢
Petli dla matego pojazdu dla duego pojazdu F10DxN5 - standardowa
1 4000 2000 100
2 4000 2000 100
3 3600 1500 100
4 3600 1500 100
5 3000 1000 100
6 2000 1000 100
7 2500 1500 100
8 3000 1000 100
9 1300 — 2500 1000
Wartosci wzbudzen petli indukcyjnych
oraz sugerowane ustawienia w programie (F10DN5)
dla modutéw ASR-PPI/8 - TIC-800EC
Typ Warto §¢ wzbudzona Wartasé wzbudzona Warto $¢
Petli dla matego pojazdu dla duego pojazdu F10DxN5 - standardowa
1 150 120 100
2 180 150 100
3 250 200 100
4 250 200 100
5 250 200 100
6 200 150 100
7 150 120 100
8 200 150 100
9 500 — 2000 100
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12. Ustawienia przet gcznikbw modutu ASR-INP/OUT

Przetgczniki znajdujgce sie na module ASR-INP/OUT (patrz rysunek ,Modut ASR-
INP/OUT — Rysunek ziozeniowy”) umozliwiajg przyporzgdkowanie numerow do
sygnatow wejs¢ i wyjs¢ dwustanowych, poditgczonych do pola przytgczeniowego
DETEKTOR INP/OUT. Przyporzadkowanie sprzetowym sygnatom numeréw wejs¢
umozliwia sterownikowi rozpoznawanie zmian ich stanéw, definiowanych parametrami
definicji wejs¢ <t-m-inp>. Przyporzgdkowanie sprzetowym sygnatom numerow wyjs¢
umozliwia sterownikowi generowanie zmian ich stanéw w definicjach wyjs¢ <t-out> .

1. Przetacznik ,Modut” — J2

Przetgcznik ten jest wspolny dla zdefiniowania numerdw wejs¢ i wyjs¢. Pozwala on
na przyporzadkowanie numerow wejs¢ i wyjs¢ w przedziatach:

* pozycja 1-ON, pozostate-OFF - numery: 1-24
* pozycja 2-ON, pozostate-OFF - numery: 25-48
* pozycja 3-ON, pozostate-OFF - numery: 49-72
* pozycja 4-ON, pozostate-OFF - numery: 73 -96

2. Przetacznik ,Wej” — J1

Przetgcznik ten stluzy do przyporzadkowania 8 kolejnych numerow wejsé
sygnalom  wejsciowym, podigczonym do zaciskbw WEJ: 1-8 pola
przytgczeniowego DETEKTOR INP/OUT (w ramach 24 numerdw wybranych
przetgcznikiem ,Modut” - J2).

.Modut” - J2 pozycjal pozycja?2 pozycja 3 pozycja 4
* pozycja 1-ON, pozostate-OFF - <inp>: 101-108, 125-132, 149-156, 173-180
* pozycja 2-ON, pozostate-OFF - <inp>: 109-116, 133-140, 157-164, 181-188
* pozycja 3-ON, pozostate-OFF - <inp>: 117-124, 141-148, 165-172, 189-196

3. Przetacznik ,Wyj’ — J5

Przetgcznik ten stuzy do przyporzadkowania 8 kolejnych numeréw wyjs¢
sygnatom  wyjsciowym, podigczonym do zaciskbw WYJ: 1-8 pola
przytaczeniowego DETEKTOR INP/OUT (w ramach 24 numeréw wybranych
przetgcznikiem ,Modut” — J2).

~Modut” - J2 pozycjal pozycja?2 pozycja 3 pozycja 4
* pozycja 1-ON, pozostate-OFF - <out>: 1- 8, 25-32, 49-56, 73-80
e pozycja 2—ON, pozostate-OFF - <out>: 9-16, 33-40, 57-64, 81-88
* pozycja 3-ON, pozostate-OFF - <out>: 17-24, 41-48, 65-72, 89-96
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Fabrycznie przet gczniki s g ustawiane w pozyciji:

~-Modut” - J2 w pozycji 1-ON, pozostate-OFF,
Wej” —J1 w pozycji 1-ON, pozostate-OFF,
SWYj" = J5 w pozycji 1-ON, pozostate-OFF,

co gwarantuje uzyskanie nastepujgcych numerdw wejs¢ i wyjsc:
- numery wej $¢: 101 - 108
- numerywyj $é: 1-8

W przypadku wykorzystania dwoch modutéw ASR-INP/OUT zaleca sie stosowanie
nastepujgcych ustawien:

e Modut ASR-INP/OUT nr 1
J2.1-ON J2.2-OFF J2.3-OFF J2.4-OFF
J5.1-0ON J5.2-O0OFF J5.3-0FF
J1.1-ON J1.2-OFF J1.3-OFF
— numery: wejscia 101 — 108, wyjscia 01 —08
* Modut ASR-INP/OUT nr 2
J2.1-ON J2.2-OFF J2.3-OFF J2.4-OFF
J5.1-OFF J5.2-0ON J5.3-O0FF
J1.1-OFF J1.2-ON J1.3-OFF
— numery: wejscia 109 — 116, wyj$cia 09 —-16
4. Zworki ,\We” i ,Wy"
Zworki ,We” i ,Wy” definiujg poziom aktywny sygnatu wejsciowego i wyjsciowego.
* Zworka ,We”:
— zwarte 1-2 — wejscia sterowane minusem (24V),
— zwarte 2-3 — wejscia sterowane plusem (24V).
e Zworka ,Wy":
— zwarte 1-2 — wyjscia sterowane plusem (24V),
— zwarte 2-3 — wyjscia sterowane minusem(24V).

Fabrycznie zworki s g ustawiane w pozycji:

e Zworka ,We” — zwarte 1-2,
o Zworka ,Wy” — zwarte 1-2.
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[ Wyjscia 1-2 2-3

+Vz -Vz
Rysunek ztozeniowy

Przyktadowe ustawienia adresow:

Ustawienia adresow wejs¢ i wyjs¢:

Przehcznik ,Modut’ — J2
1 2 3 4

wyjécia 1 1-8 25-32 49 - 56 73-80
Wyj" — J5 2 9-16 33-40 57 -64 81 -84
" 3 17 - 24 41 - 48 65 -72 89 - 96

wejscia 1 |101-108| 125-132 149-156 173-180
Wej’ — J1 2 | 109-116] 133-140 157-164 181-188
" 3 | 117-124] 141-148 165-172 189-196

ASR-INP-OUT.VSD
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13. Modut nadzorczy ASR-COMBI-CON
(dla sterownikéw ASR-2000PL i ASR-2005PL)

13.1. Przeznaczenie

Modut ASR-COMBI-CON zostat opracowany w celu uzupehia sterownikéw ASR-2000PL
I ASR-2008PL w drugi, niezatay od modutu centralnego ASR-CPU ukfad nadzoru
poprawndci pracy sterownika.

Modut ASR-COMBI-CON zaspuje w sterownikach ASR-200xPL modut nadzoru ASRNCO
I stanowi dodatkowy mikroprocesorowy uktad z wetwmng pamecia umazliwiajaca zapis
parametrow okrdajacych funkcje nadzoru pracy sterownika. Modut wspadpje z 1-32
modutami sterujcymi grupami sygnalizacyjnymi ASR-STR. W przypadkuykrycia
nieprawidtowdci w pracy sterownika, modut generuje sygnat wylaybkdu krytycznego
(ERROR), ktory powoduje przajie sterownika w czasie < 0,3 sekundy do pracy yier
ostrzegawczym gotte pulsujce”) lub powoduje wyciemnienie sygnatéw. W paaiimodutu
sa zapisywane komunikaty o wykrytych nieprawidiGeach.

Modut ASR-COMBI-CON zapewnia:

. nadzor napicia zasilania obwodéw wykonawczych grup sygnaligaah ~230V
. nadzor napicia 12V zasilacza modutdw sptawych sterownika

. nadzér czaséw radlizyzielonych,

. nadzér prawidtowsci sekwencji sygnatéw w grupach sygnalizacyjnych

. nadzér czasé6w minimalnych i maksymalnych sygnatéup gygnalizacyjnych

. nadzér czasu dtugoi cyklu

Modut posiada elementy synoptyczne LED oraz injedeeregowy (RS232 zegzzem DB9)
stuzacy do zapisu parametréw nadzoru oraz diagnostyiczytu komunikatéw zapisanych w
pamkeci modutu.

Pakiet modutu posiada dwa pola mostkéwgppéniowych JP1 i JP3, ktére ustioviaj a
ustawianie trybow pracy modutu: nadzoru pracy shgaegji, programowania parametrow
nadzoru lub wydczenia funkcji nadzoru.

13.2. Tryb nadzoru pracy sygnalizaciji

Tryb nadzoru pracy sterownika jest podstawowym gpes jego eksploatacji w sterowniku.
W trybie tym modut ASR-COMBI-CONledzi prace modutéw wykonawczych obstugi grup
sygnalizacyjnych (ASR-STR) i dokonuje pomiaru mépkasilania. Modut automatycznie
kontroluje czasy sygnatow grup sygnalizacyjnycharteéci nape¢ zasilania, a w przypadku
stwierdzenia rozbieosci z wart@gciami okréglonymi przez parametry nadzoru generujgdbt
krytyczny ( *10 Rx ???7?), ktory powoduje przeg sterownika do trybu pracy ostrzegawczej.
Odczyt szczegotowej informacji na temat aktualnégg@u maliwi jest poprzez port DB9
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gdzie informacja ta podawana jest w trybiedot co 5 s. Port ten me by obstugiwany przez
interfejs programowy ASCII, DEC VT100 lub ANSI stiard. Przesytanie danych odbywe si
nastpujacymi parametrami: gokosc 19200 bit/sek, 8 nitdw danych, brak kontroli patzici,
1 bit stop.

Modut ASR-COMBI-CON pracuje w trybie nadzoru praygnalizacji, gdy g zwarte mostki w
polach padczeniowych:

JP1:brak zwarcia
JP3:zwarte pozycje 1-3(RUN)

13.3. Tryb programowania parametrow nadzoru

W trybie programowania modut na stale
-‘{@mH\\m\H?lizwswummmmué- uaktywnia ObSJng portu RS232, kt(')rego @Ze
o - DB jest dostpne w czsci czotowej panelu. Port
% RS mae by obstugiwany przez interfejs
programowy ASCIl, DEC VT100 Ilub ANSI
standard. Przesylanie danych odbywa
nastpujacymi parametrami: : pdkosc 19200
Prosesor2 bit/sek, 8 nitdw danych, brak kontroli parzy&tip
1 bit stop.
Praca modutu w trybie programowania utingia
przesytanie/pobieranie  konfiguracji  modutu,
odczyt rejestru 32 ostatnio zarejestrowanych
btedow oraz wycie komend terminalowych. Po
przegciu do trybu programowanie i nayzaniu

Procesor-1

komunikacji ze modutem terminal

komunikacyjny powinien pokazanak zackty w
RESERS e postaci (*>”). Komendy mog by¢ wpisywane
Jm £ 173 1. Programonanie madul matymi lub duymi literami, a realizacja danej

678910

komendy rozpoczyna iz chwily zatwierdzenia
jej znakiem CR ENTER). Wystanie do modutu
TE 79 3 Frecemomain (beznadzon czesen) ESC pozwala wrdd do trybu pocatkowego ze
™ znakiem zackty
Rys”"Ekz'Di;”:fszWSTEROWANEARUCHEM Nawiazanie komunikacji oraz przgje do trybu
programowania modutu  ASR-COMBI-CON
mozliwe jest przy nasgpujacej konfiguracji mostkbw w polach pmizeniowych oraz po
przegciu przez procedgmawigzania komunikaciji.

JP3 2. Praca normalna (nadzor czasow)
123

JP1:brak zwarcia
JP3:zwarte pozycje 2-3 (PROG)

Procedura nawgzywania komunikacji oraz programowania modutu ASR-GCOMBI-CON:

1. Uaktywni¢ prace sygnalizacji w trybie ,z6tte pulsujgce” (przycisk ,ZOLTE MIG").

2. Wylgczyé podawanie napie¢ 220[V] na obwody grup sygnalizacyjnych
( przycisk ,WYLACZ").
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3. Wytgczy¢ napiecie zasilania sterownika.

4, Wyja¢ modut nadzoru ASR-COMBI-CON z kasety wykonawczej (szczelina ,CON”
(,LCONTROL") i za pomocg zworki umieszczonej w polu ,,JP3” zmieni¢ tryb pracy modutu z
-Run” na tryb programowania ,Prog”.

5. Wiozy¢é modut nadzoru ASR-COMBI-CON z powrotem w szczeline ,CON” (,CONTROL") i
potgczy¢ za pomocg kabla transmisji szeregowej z komputerem PC.

6. Uruchomi¢ program ITC-PC (ver. 3.08), otworzy¢ okno ,Terminal komunikacyjny”,
zaznaczy¢ komunikacje z modutem ,CombiCon (19200 b/s)” z zaznaczonym polem ,Keep
alive”.

7. Wigczy¢ zasilanie sterownika (aktywny przycisk ,WYLACZ").

W oknie terminala komunikacyjnego powinny pojawi¢ sie informacje statusowe modutu
nadzoru (nazwa projektu, nazwisko programisty, aktualne napiecie/czestotliwosc¢ zasilania,
oraz do 32 ostatnio zarejestrowanych przez modut nadzoru btedow).

8. Po odebraniu informacji statusowych, listy bledéw i znaku zachety (,>") nalezy odznaczyc¢
pole ,Keep alive”.

9. W celu weryfikacji dialogu z uzytkownikiem mozna zredagowa¢ polecenia ,STAT”, na
ktére modut winien odpowiedzieé¢ jak w ponizszym przyktadzie.

10. Przed przystgpieniem do zapisu/odczytu danych do/z pamieci modutu ASR-COMBI nalezy
zamkna¢ okno ,Terminal”.

11. Funkcje zapisu lub odczytu parametréw nadzoru uruchamia sie z zaktadek menu
gtébwnego programu ITC-PC:

Menu\Narzedzia\Wys$lij nadzér (Send CombiCon param...) - zapis
Lub
Menu\Narzedzia\Pobierz nadzor (Receive CombiCon param...) - odczyt.

12. Po wykonaniu wszystkich operacji zwigzanych z przesylaniem danych do/z modutu ASR-
COMBI-CON nalezy wrdci¢ do ,trybu pracy” modutu:

- wylgczy¢ napiecie zasilania sterownika,
- wyja¢ modut nadzoru ASR-COMBI-CON i za pomocg zworek umieszczonych w polu
»~JP3” zmienic¢ tryb pracy modutu z ‘Prog” na tryb ,Run”,

- wlozy¢é modul nadzoru ASR-COMI-CON do kasety wykonawczej — szczelina ,CON”
(LCONTROL")]

- wigczy¢ napiecie zasilania sterownika,

13.4. Polecenia terminalowe

STAT

Rozpoznanie przez modut polecenia STAT powodujeganie informacji zawartych w
grupie funkcyjnej F099, aktualnie waftd napecia zasilania ~230V | 12V, esgtotliwosci
napkcia ~230V oraz komunikatéw odatach i zdarzenia zarejestrowanych w pginmodutu.
Wraz z informacgj o typie bkdu/zdarzenia w rejestrach znajduje sbwniez informacja o
czasie jego wygpienia. Informacja ta okéta czas jaki uptygt od ostatniego restartu modutu
do wystpienia bédu.

Przykiadowa odpowied modutu na komedre ,STAT™:

“** ITC-1 CombiCon **

ASR 022 1999D/v4.41
v1.0

Strona 49



Instrukcja obstugi sterownika ASR-2005PL ZIR-SSR, Bytom

ITC-1 CombiCon v1.00

ASR 022 1999D/v4.41

v1.0

Rel-time: 0:00:01

225V-50.0Hz 11.1V

ITC-1 CombiCon v1.00

Last 16 error(s) and event(s):

01: 0:18:51 0-2-1-1-1 Signals ON=1 (Y=(1),RG3(1
02: 0:27:42 0-2-0-1-1 Signals ON=0 (Y=(1),RG3(1
03: 0:27:43 0-1-0-0-0 Reset (group),err=0,supptr=0
04: 0:27:44 0-2-1-1-1 Signals ON=1 (Y=(1),RG3(1
05: 0:28:20 0-2-0-1-1 Signals ON=0 (Y=(1),RG3(1
06: 0:28:20 0-1-0-0-0 Reset (group),err=0,suypptr=0
07: 0:28:23 0-2-1-1-1 Signals ON=1 (Y=(1),RG3(1
08: 0:28:26 0-2-0-1-1 Signals ON=0 (Y=(1),RG3(1
09: 0:28:27 0-1-0-0-0 Reset (group),err=0,supptr=0
10: 0:28:28 0-2-1-1-1 Signals ON=1 (Y=(1),RGH(1
11: 0:31:05 0-2-0-1-1 Signals ON=0 (Y=(1),RGH(1
12: 0:31:05 0-1-0-0-0 Reset (group),err=0,supplr=0
13: 0:31:08 0-2-1-1-1 Signals ON=1 (Y=(1),RGH(1
14: 1:58:07 0-2-0-1-1 Signals ON=0 (Y=(1),RGH(1
15: 0:00:00 0-0-0-0-0 Reset (startup)

16: 0:00:00 0-0-0-0-0 Reset (startup)

S

STAT?

Polecenie powoduje wystanie informacji jak w pole@ceSTAT bez listy zarejestrowanych
btedow i zdarze.

UPLOAD
DOWNLOAD Polecenia sty do zapisu i odczytu parametrow nadzoru do/z pami
modutu.

Przesytanie parametrow nadzoru odbywa pizy zastosowaniu protokotu XMODEM z
blokami danych o diugai 128 bytéw i surg kontrolna crc-16.

W przypadku polecenia UPLOAD modut powoduje wyzeaoie aktualnie zapisanych
parametrow nadzoru po prawidtowym odbiorze piengszieloku danych. Dane przesytane

w kolejncici: parametry funkcji 099, 098 i 097. Prawidtowybiat wszystkich blokow jest
potwierdzony przez modut komunikatem “Transfer ptete”.

W przypadku polecenia DOWLOAD modut przesyta parayneadzoru zapisane w pagoi w
kolejnasci: parametry funkcji 099, 098 i 097. Prawidtowykpaczenie przesylu ostatniego
bloku jest potwierdzone przez modut komunikatemafigfer complete”.

CLRLOG
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Rozpoznanie polecenia powoduje wyzerowanie komudwkao bkdach | zdarzeniach
zapamgtanych w pamici modutu. Wykonanie polecenia jest potwierdzonestargiem cigu
znakow ,,OK.”.

13.5. Obstuga modutu w trybie nadzoru sygnalizaciji

W trybie normalnej pracy kay modut ASR-COMBI-CON zainstalowany w kasecie
wykonawczej nr 1, nr 2 lub nr 3 otrzymuje od modutASR-STR stany sygnatéw, dokonuje
pomiaru napi¢ zasilania w kasetach wykonawczych i kontroluje drg®¢ czaséw trwania
sygnatlébw oraz wartei nape¢ zasilania z wart@iami okrélonymi przez zapisane w jego
pamkci wartagsciami parametrow nadzoru.

Kazda zmiana stanu zasilania obwoddéw sygnatéw grupnaiaacyjnych, zmian stanu
przekanikbw RG i Y lub wykrycie przez sterownik dmu krytycznego powoduje wpis
komunikatu o zdarzeniu o postaci:

CONTROL:ON=1,Y=1(1),RG=1(1),mF=0" gdzie:

ON: stan zasilania obwodéw sygnatéw grup (O=bradilaaia, 1=zasilanie
prawidtowe)

Y: stan zestykow przekaika sygnatéwzottych (O=rozwarte, 1=zwarte)

RG: stan zestykow przekaika sygnatow czerwonych i zielonych (O=rozwarte,
1=zwarte)

mF:  stan bgdu krytycznego rozpoznany przez inny modut ster@aio=brak
zgtoszenia, 1= zgtoszenieghu krytycznego)

Kazdy restart sterownika (wykonanie ponownego zaprogkgania modutdw ASR-STR) jest
rozpoznawane prze modut i rejestrowane jako zda&Z&ROUP-RESET".

Podhczenie st w trybie bbdu do zcza terminalowego modutu ASR-COMBI-CON
dowolnym programem terminalowym powinno skutkowabiorem co kade 5 sekund
komunikatu okrélajacego aktualnie wykryty przez modubbfnieprawidtowd¢ w pracy
sterownika.

13.6. Opis bt edéw wykrywanych przez modut ASR-COMBI-CON

W przypadku wykrycia przez modut ASR-COMBI-CON niawidtowasci/btedow w dziataniu
sterownika modut mge zareagow@aodigczeniem przekanikow obwoddéw sygnatowych R/G
i/lub przekanikdbw obwodow sygnatowych Y (w zaleosci przyczyny wysipienia
nieprawidtowdci). Wykrycie btdu sygnalizowane jest amieceniem czerwonej diody duu
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LED oraz wysytaniem komunikatu o colzie na port interfejsu komunikacyjnego DB 9.
Wysytanie informaciji o zaistniatym ddzie powtarzane jest coide 5 s.

Kazde 28 wykrytych kidow i zdarzé zapisywanych jest w pagai modutu wraz z informagj
0 czasie wygpienia bédu — podawana informacja czasowa oznacza czasujaiingt od
ostatniego uruchomienia modutu do momentu gpishia danego btu/zdarzenia.

Btedy i zdarzenia wykrywane przez modgtzapisywane w pargati w postaci komunikatu:
hhh-mm-ss CODE-V1-V2-V3-V4 <tekst>, gdzie

hhh: godzin od ostatniego uruchomienia modutu99-9
mm: minut od ostatniego uruchomienia modutu, 0-59
Ss: sekund od ostatniego uruchomienia modutu, 0-59
CODE: kod b¢du lub zdarzenia

V1-4: parametry lgdu lub zdarzenia,

<tekst>: opis kddu lub zdarzenia

Btedy wykryte tylko przez modut ASR-COMBI-CON¢tls sygnalizowane w sterowniku
kodem bé¢du 10 ,Rack Rx err line”. Dokladninformacje o typie wykrytego przez modutdt
mozna odczytd z portu DB9 modutu. Opis wszystkich wykrywanyclzegg modut bgdow
znajduje s} w tabeli poniej.

Natychmiast po wykryciu bu modut ASR-COMBI-CON odtzy przekaniki R/G.
Przekdnik Y zostanie odjczony w przypadku wykrycia &dnego poziomu zasilania lub w
przypadku aywania trybu awarii ,sygnaty wygaszone”.

Reset modutu ASR-COMBI-CON oraz wykrytyctetddw nas¢puje w momencie odebrania
przez modut komendy GROUP-RESET wystanej przez mAgiiR-CPU.

Strona 52



Instrukcja obstugi sterownika ASR-2005PL

ZIR-SSR, Bytom

W Tabeli nr 1 przedstawiono kody oraz opis btedéw zapisywanych w pamieci modutu ASR-COMBI-CON.

Tabelanr 1
CODE TYPE TEXT

COMMENTS

0,0
0,1

0,2

1,0

11

3,0
3,1

11

12

13
20,0

20,1

21

22

23

24

Zdarz Reset (startup)

enie

Btad

Btad

Btad

Biad

Blyd
Blyd
Blyd
Blyd

Btad

Bhd

Bhd

Bhd

Bhd

Reset (group),err=x,supply-err=y

Signals ON=x (Y=(x1),RG=(x2))

No config

Error in config

Watchdog timeout
Timeout in comm.

Error in rackx comm.. (type=y)

Error in real-time timing (x ms)

Too heavy load of CPU (x ms)
Error in mains frequency (x Hz)
Error in mains supply (x V)
Error in 12V supply (x V)
Cycle-time too low,g=x,c=y

Cycle-time too high,g=x,c=y

Gxx Conflict err,sta=x1(x2),t=x3

Gxx Mintime err,stat=x1,t=x2,tv=x3

Gxx Maxtime err,stat=x1,t=x2,tv=x3

Gxx Seq err,stat=x1(x2)

Restart modutu.
y=1 oznacza wykrycie &dlu podczas restartu,
y=1 oznacza wykrycie nie prawidtowego poziomulaag podczas restartu.
Zmiana stanu zasilania obwodow sygnatowych x=1 A: Z
Zmiana stanu zasilania obwodow sygnatowych x=0 2¥W
Stan potdgenia przekanikéw Y. RG 0 = nie podajnapkcia na obwody grup
sygnatowych, 1=podjajnapktcia na obwody grup sygnatowych
Brak konfiguracji. Nalgy zaprogramowamodut z wykorzystaniem naydzi
programowych (np. program ITC-PC).
Pewna cz& parametrow konfiguracyjnych mogta zastdracona. Jdi
ponowne skonfigurowanie modutu nie powiedzig, sialezy wymienic modut
ASR-COMBI-CON
Wykryto nieprawidtavprag uktadu Watchdog-a. debtad bedzie s¢
powtarzat nalgy wymienic modut ASR-COMBI-CON
Btad w komunikacji szeregowej w kasecie numer x.
y = typ bkdu (O=timeout, 1 kid ramki komunikatu, 2=btiny typ komunikatu,
3=bfad sumy kontrolnej komunikatu, 4=ioiny adres komunikatu (BOOT
message) , 5=bliny adres w komunikacie odpydaym (poll message)
Bdl taktowania czasu rzeczywistego.
Komunikat odpytujcy wystany do modutu ASR-COMBI-CON z modutu ASR-
CPU co 100 ms dotart do modutu 5 razy @z z niedoktadnéia interwatu
wieksz niz 5ms.
x=czas jaki uptyat od ostatniego odebranego poprawnie komunikatu
Zbytauobcizenie procesora gitéwnego CPU.
Czas kalkulacji/analizy komunikatu odpytoggo przekroczyt 90ms (x MS)
&otliwos¢ zasilania przekracza graniczne wécigpodane w FO9N9
x = aktualna ogstotliwos¢ Hz
Wari6 zasilania wykracza poza graniczne wégt@aprogramowane w
parametrach FO9NG6 oraz FOIN?7.
Wartg zasilania +12V jest zbyt niska lub zbyt wysoka.
x = aktualna wart& zasilania V
Zmierzona diugét cyklu byta za krotka w poréwnaniu z zaéow minimalm
diugascia cyklu FO9N22,
Zmierzona diugét cyklu byta za diuga w poréwnaniu z zadmg maksymalg
diugascia cyklu FO9N23,
X = grupa zerujca licznik cyklu
y = dhugai¢ cyklu w sekundach
Bdl naruszenia czaséw ¢dizyzielonych.
Licznik czasu midzyzielonego (x3) do grupy xx nie zostat wyzerowany
podczas gdy grupa xx zmienita stan na x1 (. (xted=2=red-yellow, 3=green,
4=green flash, 5=green/yellow, 6=yellow, 10=stgt-lil=dark, 13=yellow
flash, 14=undefined)
Aktualny stan grupy = x2 (x2: +4=red,+2=yellow,+Xegn).
Wystapienie liidu sygnalizowanedolzie przy wykryciu rozbienosci wigkszej
niz 200 ms.
Bd nie wykonania minimalnego zafenego czasu sygnatu.
Licznik czasu minimalnego sygnekx2 w grupie xx nie zostat odliczony do z
gdy grupa zmienita stan na x1 (x1: 1=red, 2=redoyel3=green, 4=green
flash, 5=green/yellow, 6=yellow).
Oczekiwany czas minimalny sygnatu x3.
Wystapienie iidu sygnalizowanedolzie przy wykryciu rozbiznosci wigkszej
niz 200 ms.
&t przekroczenia maksymalnego zainego czasu sygnalu.
Grupa xx przekroczyta maksymalny czas trwania sygrh (x1: 1=red, 2=red-
yellow, 3=green, 4=green flash, 5=green/yellow, @kow).
Maksymalna diug@ trwania danego sygnatu x3.

&Ina sekwencja w grupie.
Wykryto niedozwolon zmiare stanu w grupie xx podczas zmiany ze stanu x1
(x1: 1=red, 2=red-yellow, 3=green, 4=green flastgreéen/yellow, 6=yellow,
10=start-up, 11=dark, 13=yellow flash, 14=undefined
Grupa nieprawidtowo zmienita stan na x2 (x2: +45#@cyellow,+1=green).
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36 Bld Gxx Y-flash err x Wykryto nieprawidtoywvartai¢ czestotliwosci migania sygnataéttego w
grupie xx w poréwnaniu z zatonymi wartgciami granicznymi okrdonymi w
parametrach FO9N14, FO9N17.
x=0 czas wygaszenia w sekwencji migania za krotki,
x=1 czaswiecenie w sekwencji migania za kroétki,

X=2 czas wygaszenia w sekwencji migania za dtugi,
x=3 czaswiecenia w sekwencji migania za dtugi.

37 Bld Gxx G-flash err x Wykryto nieprawidtaywvartas¢ czestotliwosci migania sygnatu zielonego w
grupie xx w poréwnaniu z zatonymi wartgciami granicznymi okrdonymi w
parametrach FO9N14, FO9N17.
x=0 czas wygaszenia w sekwencji migania za krotki,
x=1 czaswiecenie w sekwencji migania za kroétki,

X=2 czas wygaszenia w sekwencji migania za dtugi,
x=3 czaswiecenia w sekwencji migania za dhugi.

13.7. Parametry nadzoru

W celu uaktywnienia funkcji nadzorczych modutu AERMBI-CON naley zapisé& do jego
pameci tzw. PARAMETRY NADZORU pracy sygnalizacji oraaktywni¢ tryb nadzoru pracy
sterownika (patrz punkt 1.1). Parametry nadzormestaw wartéci, ktébre mana ustawié za
pomog programu ITC-PC-MDI. Parametry nadzoru zostatyupgivane w zaktadcASR-
Combi-Con zawieragcej grupy funkcyjne:097,098 i 099

Parametry zgrupowane w funkcji 099 olegg wartasci podstawowe i wspolne dla wszystkich
grup sygnalizacyjnych.

Parametry zgrupowane w funkcji 098 odtegg wartasci minimalnych czaséw radlzyzielonych
dla grup sygnalizacyjnych: czasguryzielony grupy wychodgcej do grupy wchodge).
Parametry zgrupowane w funkcji 097 oHegg wartaici czasdéw kontrolowanych i
definiowanych indywidualnie dla grup sygnalizacyghy

13.8. CombiCon General (F099)

FOON1  Projekt 20 chars
Identyfikator lub nazwa projektu.

FO9N2  Programista/ID 10 chars
Nazwisko programisty lub data zaprogramowania

FOON3  ID number 0-65535
Nie wywane

FO99N4  Liczba nadzorowanych grup 1-32

Liczba grup poddawanych nadzorowi przez drugi ukiadzoru.

FOON5  Opcje 0-255
+1 w stanie awarii sterownik steruje sygnatagitymi pulsupcymi dla grup
kotowych
+2 czas zielonego migowego nie jest automatycdosawany do
programowanych czasow edizyzielonych (od wers;ji 3.11)
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FO99NG6
Vv

FO9N7

FO9N8

FO9N9

FO9N10

FO9N11

FO9N12

Minimalne nagrtie zasilania 0-255

Wartos¢ parametru X 0znacza najnizszy poziom napiecia zasilania w voltach, ktére
umozliwia normalng prace sygnalizacji. Spadek napigecia zasilania ponizej wartosci xV
powoduje przejscie sterownika do stanu awarii i zapis tego zdarzenia w rejestrach. Podanie
wartosci parametru x < 128 lub brak wartosci parametru (x=0) powoduje przyjecie
domyslinej, granicznej wartosci napiecia zasilania x = 180V.

W przypadku wykrycia spadku napiecia zasilania ponizej wartosci X, restart sterownika
nastgpi dopiero wéwczas, gdy w napiecia zasilania wzrosnie do wartosci x+5% i bedzie ona
utrzymywana przez co najmniej 6 sekund.

Maksymalne naggie zasilania 0-300

Warto$¢ parametru x 0znacza najwyzszy poziom napiecia zasilania w voltach, ktére
umozliwia normalng prace sygnalizacji. Spadek napiecia zasilania ponizej wartosci xV
powoduje przejscie sterownika do stanu awarii i zapis tego zdarzenia w rejestrach. W
przypadku wykrycia spadku napiecia zasilania ponizej wartosci x, restart sterownika nastgpi
dopiero wowczas, gdy w napiecia zasilania wzrosnie do wartosci x+5% i bedzie ona
utrzymywana przez co najmniej 6 sekund.

Czstotliwos¢ zasilania 50-60 Hz
Czstotliwos¢ zasilania — mze by ustawiona na 50 lub 60 Hz

Doktadnéc czesto. zasilania

0-20 %

Modut ASR-COBMI-CON spowoduje przgje sterownika do tryby bdlu oraz
wyciemnienie (odeicie przekanikdw obwodow sygnatowych R/G oraz Y) gdy
czestotliwos¢ zasilania przekroczy zatony zakres o +/- X % podanej waito Btad
zostanie wyzerowany gdy ¢ztotliwos¢ zasilania powroci do wiaiwego zakresu
wartasci na dhzej niz 6 sekund.

Wartas¢ zerowa parametru dezaktywuje nadzassoatliwosci zasilania.

Minimalny czas wytzenia sygnatu czerwonego w trybie sterowania pagego

X

X = minimalny czas wyktzenia, X = 0-25.5 s.

Przekroczenie zakonych granicznych wargoi wytaczenia sygnatu czerwonego w
trybie sterowania pulsagego spowoduje wysgpienie bédu krytycznego.

Wartas¢ zerowa parametru dezaktywuje nadzor.

Maksymalny czas wagzenia sygnatu czerwonego w trybie sterowania pagego

X

X = maksymalny czas wydzenia, x = 0-25.5 s.

Przekroczenie zakonych granicznych wargoi wytaczenia sygnatu czerwonego w
trybie sterowania pulsagego spowoduje wysgpienie bédu krytycznego.

Wartas¢ zerowa parametru dezaktywuje nadzor.

Minimalny czas zgt¢zenia sygnatu czerwonego w trybie sterowania padsgo

X

X = minimalny czas zat¢zenia, x = 0-25.5 s.

Przekroczenie zakonych granicznych wargoi zahczenia sygnatu czerwonego w
trybie sterowania pulsagego spowoduje wyspienie bédu krytycznego.

Wartas¢ zerowa parametru dezaktywuje nadzor.
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FO9N13

FO99N14

FO9N15

FO9N16

FO9N17

Maksymalny czas zakenia sygnatu czerwonego w trybie sterowania padgego
X
X = maksymalny czas zgizenia, x = 0-25.5 s.
Przekroczenie zakonych granicznych wargoi zahczenia sygnatu czerwonego w
trybie sterowania pulsagego spowoduje wysgpienie bédu krytycznego.
Wartas¢ zerowa parametru dezaktywuje nadzor.

Minimalny czas wytzenia sygnatadttego w trybie sterowania pulggggo x
X = minimalny czas wyktzenia, X = 0-25.5 s.

Przekroczenie zakonych granicznych waroi wytaczenia sygnataodttego w
trybie sterowania pulsagego spowoduje wyspienie bédu krytycznego.
Wartas¢ zerowa parametru dezaktywuje nadzor.

Maksymalny czas wagzenia sygnatadttego w trybie sterowania pulggggo
X

X = maksymalny czas wydzenia, x = 0-25.5 s.

Przekroczenie zakonych granicznych waroi wytaczenia sygnataodttego w
trybie sterowania pulsagego spowoduje wyspienie bédu krytycznego.
Wartas¢ zerowa parametru dezaktywuje nadzor.

Minimalny czas zgtzenia sygnataoitego w trybie sterowania pulgaggo x

X = minimalny czas zat¢zenia, x = 0-25.5 s.

Przekroczenie zakonych granicznych warioi zahczenia sygnataéttego w trybie
sterowania pulsggego spowoduje wysgpienie bédu krytycznego.

Wartas¢ zerowa parametru dezaktywuje nadzor.

Maksymalny czas zakenia sygnataottego w trybie sterowania pulggggo
X
X = maksymalny czas zgizenia, x = 0-25.5 s.
Przekroczenie zakonych granicznych warioi zahczenia sygnataéttego w trybie
sterowania pulsggego spowoduje wysgpienie bédu krytycznego.
Wartas¢ zerowa parametru dezaktywuje nadzor.
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FO9N18

FO9N19

F99N20

FO9N21

FO9N22

FO9N23

FO99N24

FO9N25

FO9N26

Minimalny czas wytzenia sygnatu zielonego w trybie sterowania patago
X
X = minimalny czas wyktzenia, X = 0-25.5 s.
Przekroczenie zakonych granicznych wargoi wytgczenia sygnatu zielonego w
trybie sterowania pulsagego spowoduje wyspienie bédu krytycznego.
Wartas¢ zerowa parametru dezaktywuje nadzor.

Maksymalny czas wagzenia sygnatu zielonego w trybie sterowania pat®go
X
X = maksymalny czas wydzenia, x = 0-25.5 s.
Przekroczenie zakonych granicznych wargoi wytgczenia sygnatu zielonego w
trybie sterowania pulsagego spowoduje wyspienie beédu krytycznego.
Wartas¢ zerowa parametru dezaktywuje nadzor.

Minimalny czas zgtzenia sygnatu zielonego w trybie sterowania pat®go

X

X = minimalny czas za¢zenia, x = 0-25.5 s.

Przekroczenie zakonych granicznych waroi zahczenia sygnatu zielonego w
trybie sterowania pulsagego spowoduje wyspienie beédu krytycznego.
Wartas¢ zerowa parametru dezaktywuje nadzor.

Maksymalny czas zakenia sygnatu zielonego w trybie sterowania pat®go
X

X = maksymalny czas zgizenia, x = 0-25.5 s.

Przekroczenie zakonych granicznych warioi zahczenia sygnatu zielonego w
trybie sterowania pulsagego spowoduje wyspienie bédu krytycznego.
Wartas¢ zerowa parametru dezaktywuje nadzor.

Minimalna dtug& cyklu 0-255 s
Zejscie ponizej minimalnej dtugéci trwania cyklu spowoduje wygtienie bekdu
krytycznego.

Wartas¢ zerowa dezaktywuje nadzor minimalnej disigayklu.

Maksymalna dtugé cyklu 0-255 s
Przekroczenie maksymalnej dhégotrwania cyklu spowoduje wygtienie bédu
krytycznego.

Wartas¢ zerowa dezaktywuje nadzor minimalnej disigayklu.

Grupa zergga licznik nadzoru diugai cyklu 0-32
Zmiana sygnatu na red-yellow lub green w grupi@aveoduje wyzerowanie
licznika nadzoru diugi cyklu

Czas reakgji 0-1.0s
Wartas¢ zerowa zostanie automatycznie zmieniona na W@@t@® s
Nie wzywany.

Zarezerwowany 0-255

Strona 57



Instrukcja obstugi sterownika ASR-2005PL ZIR-SSR, Bytom

13.9. CombiCon Czasy mi edzyzielone (F098)

W funkcji tej naley zaprogramowane wszystkie fizyczne konflikty jagmwinny by przez
sterownik nadzorowane. Modut ASR-COMBI-CON pragyjjako drugi uktad nadzoru,
spowoduje natychmiastowe praag sterownika w stan awarii w przypadku wykrycie
naruszenia przez grupy czasgdnyzielonego.

Kazdej z grup ména przyporzdkowa do 20 kolizji do innych grup.

UWAGA'!

Czas medzyzielony liczony jest od zakfczenia sygnatu zielonego w programowane;j

grupie do najblizszego przejczenia z czerwonego do sygnatu zielonego ktérejkdkk z
kolizyjnych grup. Sygnat zielony migowy w programovanej grupie jest automatycznie
dodawany do czasu ngdzyzielonego w zalgnosci od ustawiei w parametrze F99N4

FO8GN1: Czas mdzyzielony 1 gg-XX.X
gg = 1 grupa kolizyjna
XX.X = wart@¢ czasu mgdzyzielonego, 0-25.5 s

FO98GN20: Intergreen time no. 20 gg-Xx.X
gg = 20. grupa kolizyjna
XX.X = wart@¢ czasu mgdzyzielonego, 0-25.5 s

13.10. CombiCon Grupy (F097)

W funkcji tej naley zaprogramowatryb nadzoru wszystkich nadzorowanych w sterowniku
grup.

FO7GN1 Numer skrzpwania. 1-4
Parametr okresla numer skrzyzowania, do ktérego jest przyporzadkowana grupa sygnatowa
obstugiwana przez modut, ASR-STR.

FO7GN2 Numer kasety wykonawczej. 1-4
Parametr okresla numer kasety wykonawczej, w ktérej jest zainstalowany modut obstugi
grupy sygnatowej, ASR-STR. Kazda kaseta wykonawcza umozliwia zainstalowanie do 16
modutdw ASR-STR.

FO97GN3 Numer szczeliny w kasecie wykonawczej .
0-16
Parametr okresla fizyczne potozenie modutu obstugi grupy ASR-STR (numer szczeliny) w
kasecie wykonawczej. W przypadku grupy fikcyjnej parametr ma warto$¢ réwng zero.

FO97GN4 Stany sygnatéw grup X
Parametr okresla mozliwe sygnaty grupy oraz ich sekwencje przejsciowe..
X = type, 0-5
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FO7GN5S

0: grupa zawsze wyciemniona (sygnaly mogg by¢ sterowane przez bloki PLC)

1: dozwolona dowolna sekwencja w grupie — niedeshmlve sekwencje

2: kotowa (dopuszczalna sekwencja sygnatdw = R(RGF-Y-R).
sygnat RY zostanie pomigty w nadzorze j@ F97GN9 = 0, sygnat GF
zostanie pomirty w nadzorze j@ FO7GN13 = 0 oraz sygnat Y zostanie
pominity w nadzorze j@di F97GN15 = 0.

3. rowerowa. Dopuszczale sekwensje sygnatow takvja.

4: piesza (dopuszczalna sekwencja sygnatéw = RERGF-RF-R).
sygnat RY zostanie pomigty w nadzorze j@ F97GN9 = 0, sygnat GF
zostanie pomirty w nadzorze j@ FO7GN13 = 0 oraz sygnat Y zostanie
pominity w nadzorze j@di F97GN15 = 0.

5. kolowa. Dopuszczalne sekwensje sygnatow takvjak ale sygnatoity
zasgpiony zolto/zielonym. (grupa typu szwedzkigo)

Opcje typu grupy y

y = opcje typu grupy, 0-255

+1: sygnat czerwony wygaszony

+2: sygnakotty wygaszony

+4: sygnat zielony wygaszony

+8: sygnat czerwony ingnorowany (parametry F97GRg7,GN8 musg by¢

réwne 0)
+16: the yellow signal is ignored. (parametry F8IAG, FO7GN16 musgzbyc

réwne 0)
+32: the green signal is ignored. (parametry FOTIGNF97GN12 mugizby¢ rowne

0)
+64: dozwolony powrét do sygnatu zielonego z puestiem sygnahizottego i

z6lto/czerwonego
UWAGA:

R=czerwony, RY=czerwongétty, G=zielony, GF=zielony migowy, GY=zielono-
z0Mty, Y=z6lty, RF=czerwony migowy

FO97GN6 Opcje 0-255
+1: wszystkie czasy rulzyzielone dla grup konfliktowychgsvyznaczane jako
wartaici: pozycja tabeli F98 * 10 w sekundach

F97GN7 Minimalny czas sygnatu czerwonego 0-25.5
Modut nadzoru spowoduje prZeje sterownika do stanu awarikleczas trwania
sygnatu ledzie krétszy ni zatazony w parametrze.

FO97GN8 Maksymalny czas sygnatu czerwonego 0s255
Modut nadzoru spowoduje prZeje sterownika do stanu awarikleczas trwania
sygnatu kdzie diwszy niz zatlazony w parametrze.

Wartas¢ zerowa dezaktywuje nadzor maksymalnego czasu iaveggnatu.

F97GN9 Minimalny czas trwania sygnatu red-yellow 0-25.5

S

Modut nadzoru spowoduje prZeje sterownika do stanu awarikleczas trwania
sygnatu lgdzie krétszy ni zatazony w parametrze.

FO97GN10 Maksymalny czas trwania sygnatu red-yellow 0-255s
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Modut nadzoru spowoduje praeje sterownika do stanu awarikjieczas trwania
sygnatu ledzie diwszy niz zal@zony w parametrze.
Wartas¢ zerowa dezaktywuje nadzor maksymalnego czasu iaveggnatu.

FO97GN11 Minimalny czas trwania sygnatu zielonego 0-25.5
s
Modut nadzoru spowoduje praeje sterownika do stanu awarikjeczas trwania
sygnatu ledzie krotszy ni zatazony w parametrze.

FO97GN12 Maksymalny czas trwania sygnatu zielonego 0-255 s
Modut nadzoru spowoduje praeje sterownika do stanu awarikjeczas trwania
sygnatu ledzie diwszy niz zal@zony w parametrze.

Wartas¢ zerowa dezaktywuje nadzor maksymalnego czasu iaveggnatu.

F97GN13 Minimalny czas trwania sygnatu zielonegtspacego 0-25.5
s
Modut nadzoru spowoduje praeje sterownika do stanu awarikfeczas trwania
sygnatu ledzie krotszy ni zatazony w parametrze.

FO97GN14 Maksymalny czas trwania sygnatu zielonagsymcego 0-25.5
s
Modut nadzoru spowoduje praeje sterownika do stanu awarikjeczas trwania
sygnatu ledzie diwszy niz zal@zony w parametrze.
Wartas¢ zerowa dezaktywuje nadzor maksymalnego czasu iaveggnatu.

FO97GN15 Minimalny czas trwania sygnadoitego pulsujcego 0-25.5
s
Modut nadzoru spowoduje praeje sterownika do stanu awarikfeczas trwania
sygnatu ledzie krotszy ni zatazony w parametrze.

FO97GN16 Maksymalny czas trwania sygnadtego pulsujcego 0-25.5s
Modut nadzoru spowoduje praeje sterownika do stanu awarikfeczas trwania
sygnatu ledzie diwszy niz zal@zony w parametrze.

Wartas¢ zerowa dezaktywuje nadzor maksymalnego czasu iaveggnatu.
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