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1. Dane techniczne

Sterownik ASR-2008PL przeznaczony jest do sterowania grupami sygnatowymi
sygnalizacji ulicznej poprzez realizacje acyklicznych programow pracy sygnalizacii,
w ktoérych czasy trwania sygnatéw zielonych sg zalezne od natezenia ruchu badanego za
pomocg systemu detekcji pojazdow i pieszych. Konstrukcja sterownika umozliwia
optymalne skonfigurowanie wyposazenia sprzetowego sterownika dla potrzeb sterowania
sygnalizacjg na 1-4 czterech skrzyzowaniach (w zaleznosci od liczby kaset, grup
sygnalizacyjnych, detektoréw ruchu, itp.).

Dostepne sg trzy wersje sterownika ASR-2008PL/16, ASR-2008PL/32 i ASR-2008PL/48.
Wersja ASR-2008PL/16 umozliwia:

— sterowanie maksymalnie 16 grupami sygnatowymi,

— obstuge systemu detekcji ruchu o 32 detektorach,

— obstuge do 64 dwustanowych sygnatéw wyjsciowych lub wejsciowych

— komunikowanie sie zinnymi sterownikami lub systemami poprzez kanaly
szeregowego i rownolegtego przesytu danych.

Wersja ASR-2008PL/32 umozliwia:

— sterowanie maksymalnie 32 grupami sygnatowymi (kotowe, tramwajowe, piesze lub
rowerowe),

— skonfigurowanie 2 niezaleznie nadzorowanych skrzyzowan,

— obstuge systemu detekcji ruchu o 64 petlach indukcyjnych,

— obstuge systemu wideo detekcji o dwustanowych sygnatach wyjsciowych,

— obstuge 68 dwustanowych sygnatéw wejsciowych,

— generowanie 68 dwustanowych sygnatéw wyjsciowych,

— komunikowanie sie zinnymi sterownikami lub systemami poprzez kanaty
szeregowego i rownolegtego przesytu danych.

Wersja ASR-2008PL/48 umozliwia:

— sterowanie maksymalnie 48 grupami sygnatowymi (kotowe, tramwajowe, piesze lub
rowerowe),

— skonfigurowanie 4 niezaleznie nadzorowanych skrzyzowan,

— obstuge systemu detekcji ruchu o 64 petlach indukcyjnych,

— obstuge systemu wideo detekcji o dwustanowych sygnatach wyjsciowych,

— obstuge 64 dwustanowych sygnatéw wejsciowych,

— generowanie 64 dwustanowych sygnatow wyjsciowych

— komunikowanie sie zinnymi sterownikami lub systemami poprzez kanaly
szeregowego i rownolegtego przesytu danych.

Sterownik ASR-2008PL tworzg kasety 19" wraz =z magistralami sygnatowymi
umozliwiajgcymi zainstalowanie modutow sprzetowych gwarantujgcych:

» realizowanie programu systemowego (modut ASR-CPU/386),
* nadzorowanie pracy sterownika (modut ASR-SAFETY-CPU),
» nadzorowanie napiecia zasilania sterownika,
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» sterowanie grupami sygnatowymi z zastosowaniem napie¢ zasilania obwodow
sygnatowych 230 ACV lub 42 ACV,

* nadzorowanie sprawnosci obwoddéw sygnatowych grup sygnalizacyjnych,

* nadzorowanie standw sygnatow grup sygnalizacyjnych i ich czaséw trwania,

» obstuge obwodow petli indukcyjnych (moduty ASR-PPI/8),

» deszyfracje sygnatdw generowanych przez dwustanowe detektory ruchu: przyciski
pieszych, detektory podczerwieni, systemy wideo detekciji, itp.(moduty ASR-INP/24
lub ASR-INP/OUT),

* nadzorowanie wejs¢ detektoréw ruchu,

» generowanie dwustanowych sygnatéw wyjsciowych (moduty ASR-OUT/24),

o odbior ideszyfracje sygnatdbw generowanych przez sterowniki nadrzedne
(MASTER), systemy sterowania ruchem, itp.,

* generowanie sygnatéw idanych dla potrzeb sterownikow podrzednych (SLAVE),
systemoOw sterowania, itp.,

» obstuge przesytu danych tgczami TERMINAL, SUPERVISOR, NETWORK i AUX,

* wysyfanie komunikatow SMS.

Oprogramowanie sterujgce sterownika (tzw. firmware) jest identyczne dla wszystkich
wersji sterownika i daje mozliwosci tworzenia acyklicznych programéw pracy sygnalizaciji,
prace sterownikbw w ciggach koordynowanych, w systemach sterowania ruchem,
tworzenie sieci sterownikow X-NET oraz wybor realizacji struktur programéw pracy
sygnalizacji (planéw) wedtug: planu dobowego i tygodniowego, pomiaru natezenia ruchu
na detektorach ruchu, polecen odbieranych tgczami przesytu danych lub redagowanych
recznie lub zdalnie.

2. Elementy sterownika
2.1. Kaseta sterownika

Sterownik ASR-2008PL zbudowany jest z co najmniej jednej kasety 19” umozliwiajgcej
w jej tylnej czesci instalowanie pakietbw magistral sygnatowych, a od przodu instalowanie
pakietow elektronicznych o formacie SINGLE EUROPA. Kaseta zawiera magistrale czesci
logicznej, magistrale detektorow ruchu i 1-3 magistral wykonawczych (Rysunek — Zat. 7
Kaseta sterownika ASR-2008/32PL ).

Magistrala czesci logicznej znajduje sie zawsze w lewej czesci kasety iumozliwia
zainstalowanie zasilacza sterownika, modutu ASR-CPU/386 oraz modutéw obstugi
sygnatdbw wejsciowych iwyjsciowych (ASR-INP/24, ASR-INP/OUT Iub ASR-OUT/24).
Moduty czesci logicznej przystania pulpit dialogowy zawierajgcy wyswietlacz LCD,
klawiature i panel STEROWANIE.

Magistrala detektorow ruchu umozliwia instalowanie modutéw obstugi petli indukcyjnych
ASR-PPI/8 oraz modutéw systemu wideo detekcji AUTOSCOPE.

Magistrale wykonawcze umozliwiajg zainstalowanie do 8 lub do 16 modutéw ASR-STR/2
do obstugi grup sygnalizacyjnych oraz modutu nadzoru pracy sterownika ASR-SAFETY-
CPU. Liczba modutéw ASR-STR/2 musi by¢ zgodna z danymi zapisanymi w parametrach
konfiguracyjnych funkcji F999, aich rozmieszczenie w szczelinach kasety musi by¢
zgodne z danymi okres$lonymi w parametrach konfiguracyjnych funkcji F998.
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Jeden modut ASR-SAFETY-CPU moze nadzorowac prace sterownika skonfigurowanego
do sterowania 2 niezaleznie nadzorowanymi skrzyzowaniami.

2.2. Moduly jednostki centralnej ASR-CPU/386

Modut ASR-CPU/386 jest podstawowym pakietem sterownika ASR-2008PL (Rysunek —
Zat. 7 Modut ASR-CPU/386 ). Zawiera on:

* Procesor Intel 386 / 25 MHz

* 16 MB pamieci FLASH

* 64 KB pamieci EPROM (Boot memory)

* 1 MB pamieci SRAM)

* zegar czasu astronomicznego

3 porty RS

W przedniej czesci modutu zainstalowane sg ztgcza typu:
* RJ-11 - portu COM do obstugi protokotu terminalowego
» 40-stykowe zigcze do podigczenia pulpitu dialogowego

W przedniej czesci modutu zainstalowane sg rowniez 3 ztgcza 9 stykowe typu D-Sub do
podigczenia do portéw RS urzgdzen obstugi szeregowego przesytu danych.

W pamieci FLASH modutu ASR-CPU/386 instalowane jest oprogramowanie systemowe
(tzw. firmware) zapewniajgce realizacje wszystkich funkcji systemowych i uzytkowych
sterownika. Parametry programéw pracy sygnalizacji wgrywane sg do pamieci SRAM
modutu ASR-CPU/386.

2.3. Modut nadzoru pracy sterownika ASR-SAFETY-CPU

Modut ASR-SAFETY-CPU (Rysunek — Zat. 7 Modut ASR-SAFETY-CPU ) pehni zadania
drugiego kanatu nadzoru pracy sterownika. Modut zapewnia niezalezng od modutu ASR-
CPU/386 realizacje nastepujgcych funkciji:

— nadzorowanie stanéw sygnatow zielonych grup konfliktowych,

— nadzorowanie czasOw miedzyzielonych,

— nadzorowanie czasOw minimalnych i maksymalnych sygnatow grup,

— nadzorowanie licznika cyklu,

— nadzorowanie napiecia i czestotliwosci zasilania,

— nadzorowanie stanu podania napie¢ zasilania na obwody sygnatowe.

Moduly ASR-SAFETY-CPU wyposazone sg w elementy synoptyczne — diody LED,
wskazujgce stan istotnych elementéw sterownika. Diody LED uzywane sg do wyswietlenia
stanu:

1..4IN  Stan 4 sygnalow wejsciowych (czerwone LED)
1..4 OUT Stan 4 sygnatow wyjsciowych (zielone LED)
5V Prawidlowy stan napiecia zasilania 5V (zielona dioda LED)
12v Prawidtowy stan napiecie zasilania 12V (zielona dioda LED)
ERR Modut wykryt stan nieprawidtowy nadzorowanych sygnatéw lub czaséw
WD Modut generuje sygnat Watch Dog’'a
Modut stwierdzit stan wysterowania cewek przekaznikOw gwarantujgcych
1..2Y podanie napiecia zasilania na obwody sygnatow zo6itych (YELLOW)
magistral wykonawczych
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Modut stwierdzit stan wysterowania cewek przekaznikdw gwarantujgcych
1..2 R/IG podanie napiecia zasilania na obwody sygnatow czerwonych i zielonych
(RED2, RED, GREEN) magistral wykonawczych

Sterownik ASR-2008PL moze obstugiwa¢ od 1 do 4 niezaleznych skrzyzowan. Oznacza
to, ze moze by¢ on konfigurowany tak, ze grupy sygnatowe tworzg wyodrebnione
skrzyzowania, a czes$¢ logiczna zapewnia realizacje programéw pracy sygnalizacji dla
wszystkich skrzyzowan.

Wyodrebnienie skrzyzowan polega na zapewnieniu mozliwosci znajdowania sie
poszczegolnych skrzyzowan w réznych stanach pracy sygnalizacji oraz zapewnieniu
oddziatywania detektoréw ruchu na grupy sygnatowe bez wzgledu na stany pracy
poszczegolnych wyodrebnionych skrzyzowan. ROwnoczesnie niezaleznie nadzorowane sg
stany sygnatow grup sygnalizacyjnych. W przypadku wykrycia stanu krytycznego grupie
G, sterownik zapewnia wigczenia trybu pracy ostrzegawczej jedynie dla tego
skrzyzowania, do ktdrego przyporzadkowano grupe G.

Kazdy modut ASR-SAFETY-CPU potrafi nadzorowac prace 2 wydzielonych skrzyzowan.

2.4. WspoOtpraca modutéw ASR-CPU/386 i ASR-SAFETY-CP U

Moduty ASR-CPU/386 oraz ASR-SAFETY-CPU stanowig dwa niezalezne uktady nadzoru
pracy sterownika. Oba moduty wspoétpracujg ze sobg i z modutami ASR-STR/2 poprzez
magistrale szeregowg RS 422.

Moduly sg odpowiedzialne za ciggly iniezalezny nadzor czaséw trwania sygnatow,
wykrywanie kolizyjnosci sygnatéw zielonych, odliczanie czaséw miedzyzielonych oraz
nadzor pracy elementow funkcjonalnych sterownika.

~ Zasilanie
obwodoéw grup
sygnalizacyjnych

Magistrala RS 485

ASR-CPU
5

o>
o
o>
ow
o>
ow

o>
ow
ASR-SAFETY-CPU

~— 0

ASR-STR/2
Grupa 1/2

@0
ASR-STR/2
Grupa 15/16

ASR-STR/2
Grupa 3/4

ASR-STR/2
Grupa 5/6

~ Sygnaly zélte

~ Sygnaly czerwone i zielone

B— Przekaznik — zestyk zwarty gdy modut nadzoru nie wykrywa stanu krytycznego

W przypadku wykrycia w grupach sygnalizacyjnych lub w obwodach sygnatowych stanow
krytycznych przez dowolny z modutdw, nastepuje automatyczne odciecie napiec
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zasilajgcych obwody sygnatow czerwonych (RED) i zielonych (GREEN). Zasade realizacji
tej funkciji zilustrowano na rysunku.

Moduly ASR-CPU/386 sygnalizujg wykryte nieprawidlowosci poprzez generacje
komunikatu zawierajgcego <kod bt edu>-<parametr 1>-<parametr 2>.

Komunikaty te sg zapisywane w dzienniku sterownika, ktéry sklada sie z rejestrow.

Szczegotowy wykaz wykrywanych btedow znajduje sie w Zatgczniku nr 7.

2.5. Moduly steruj gce grupami sygnatowymi — ASR-STR/2

Moduty wykonawcze ASR-STR/2 (Rysunek Zat. 7 Modut ASR-STR/2 ) przeznaczone sg
do sterowania sygnatami dwoch grup sygnatowych (A i B). Moduly sg uniwersalne i nie
wymagajg zadnych modyfikacji sprzetowych w przypadku zastosowania do sterowania
grupg kotowsg, tramwajowg, pieszg, itd. Typ sterowanej grupy okresla parametr F4AGggN2.
Po kazdym restarcie sterownika lub zmianie stanu przyciskow sterujgcych WLACZ /
WYLACZ moduly ASR-STR/2 sg programowane zgodnie zdanymi zawartymi
w parametrach konfiguracyjnych (funkcje F998, F004, FO005). Modut ASR-STR/2
wyposazony jest w osiem kanatow sterujgcych sygnatami, z ktérych cztery obstugujg jedng
grupe sygnalizacyjng. Moduty sg dostepne w dwdch wersjach:

Napiecie zasilania Maksymalna moc pobierana przez obwaod
obwoddéw sygnatowych sygnatowy
230 VAC 600 W
42 VAC 130 W

Elementy modutu zapewniajg mozliwos¢ sterowania nastepujgcymi sygnatami grupy
sygnalizacyjnej:

RED czerwony sygnat podstawowy
AB YELLOW Zotty sygnat
.. Sygnat RED (czerwony) ~ GREEN  zielony sygnat
sygnat dodatkowy, ktory programowo
moze by¢ ustawiany jako aktywny zgodnie
RED2 ze  stanem sygnatu RED, jako
potwierdzenie przyjecia zgtoszenia
OO Sygnat GREEN (zielony) pieszego, wejscie sygnatu zgtoszenia, itp.
Stan wysterowania danego sygnatu grupy
sygnalizowany jest poprzez uaktywnienie $wiecenia
diody LED wkolumnie A Iub B zainstalowanych
w przedniej czesci pakietu modutu (Rys. 1).

O O Sygnat YELLOW ¢6tty)

ERR (Status / Stan
.. awaryjny zgtoszony
przez grup) UWAGA! Aby uaktywni é wys$wietlanie _stanu

wysterowania grup sygnatowych na modutach ASR-
STR/2 nalezy nacisn a¢ przycisk ESC na pulpicie
Rys. 1. Elementy synoptyczne modutu

wykonawczego ASR-STR/2 dlaloqowvm.

Kazdy obwod sygnatowy jest zabezpieczony szybkim bezpiecznikiem topikowym
(standardowo 3,15A).
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Bezpieczniki te sg zlokalizowane na module ASR-STR/2 itworzg dwie ,kolumny” AiB
(A — lewa, B — prawa). W kazdej kolumnie znajdujg sie bezpieczniki zabezpieczajgce
obwody sygnatow (w kolejnosci od srodka pakietu):

- sygnalu RED czerwony podstawowy
- sygnaiu YELLOW 26ty

- sygnatlu GREEN zielony

- sygnatu RED2 czerwony dodatkowy

Elementy synoptyczne ERR przeznaczone sg sygnalizowania standéw logicznych
aktywnych sygnatow grupy lub stanu awarii dowolnego obwodu sygnatowego grupy.

Moduty ASR-STR/2 posiadajg na obwodzie kazdego sygnatu sterowanego uktady nadzoru
napiecia "wrogiego”, ktére powodujg wykrycie nadmiarowego napiecia przy wartosciach:

* 47V dla wersji modutu o sterowaniu ~230V

* 11V dla wersji modutu o sterowaniu ~42V

2.6. Moduty obstugi p etli indukcyjnych ASR-PPI/8

Do obstugi detektoréw ruchu - petli indukcyjnych stosuje sie moduty ASR-PPI/8 firmy TIC.
Jeden modut moze obstugiwaé 8 obwodow petli indukcyjnych. Moduly ASR-PPI/8
zawierajg uklady gwarantujgce generacje napie¢ przemiennych do obwodéw petli
indukcyjnych zainstalowanych w pasach ruchu oraz stwierdzania obecnosci pojazdéw
w obszarze ograniczonym obwodem petli. O pracy obwodéw petli decyduje sie poprzez
ustawienie parametrow pracy kazdego kanatu detektora iustawienie parametrow
w programie pracy sygnalizacji (funkcje F10DN1 - F10DN11). Uzytkownik decyduje
poprzez nadanie wartosci parametrom o czestotliwosci zasilania obwodow petli, wigczeniu
/ wytgczeniu detektora, czutosci i realizacji nadzoru pracy petli.

Wartosci zmian indukcyjnosci, maksymalne réznice zmian indukcyjnosci, stan wykrycia
pojazdow dla danej petli mozna obserwowaé za pomocg uaktywnienia funkciji:

STATUS, >05 Detektory, nr detektora

Parametry grupy funkcyjnej FO10 zostaty szczeg6towo opisane w zatgczniku 4.

2.7. Pole podt gczenia obiektu

Whnetrze obudowy sterownika zawiera pola przytgczeniowe zawierajgce zaciski do
podigczenia obwodow zewnetrznych grup sygnalizacyjnych i systemu detekciji.

* Pola przyt gczeniowe PLINT

Pola przytagczeniowe PLINTx (Rysunek — Zat. 7 Podt gczenie sygnatéw obiektowych

do sterownika - pola podt gczenia obiektu PLINTX ) to rzedy zaciskdw umozliwiajgcych
przytaczenie kabli obiektowych o przekroju do 2,5 mm? laczacych komory sygnalizatorow
(gtowice) z modutami wykonawczymi ASR-STR/2. Pola przytgczeniowe PLINTx za
pomocg kabli K-PLINTx zakonczonych wtykiem sg potgczone 2z gniazdami
zainstalowanymi w kasecie sterownika (gniazda G-PLINT1-6). Zigcza PLINT (Rysunek
Zat. 7. Uklad pot gczen sygnatdow w zt gczu PLINT) zapewniajg mozliwo$s¢é demontazu
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kasety sterownika bez koniecznosci rozigczania okablowania obiektowego od pola
przytgczeniowego. Jedno pole przytgczeniowe PLINTX stuzy do podigczenia do jego zigcz
sygnatow: RED2 (czerwony dodatkowy), RED (czerwony podstawowy), Y (zétty) i G (zielony)
dla 8 kolejnych grup:

PLINT1 — grup o numerach 1- 8,
PLINT2 — grup o numerach 9 — 16,
PLINT3 — grup o numerach 17 — 24,
PLINT4 — grup o numerach 25 — 32,
PLINT5 — grup o numerach 33 — 40,
PLINT6 — grup o numerach 41 — 48.

* Pola przyt aczeniowe DETEKTOR TERMINAL

Pola przytgczeniowe DETEKTOR TERMINAL to rzedy zigcz zaciskowych umozliwiajgce
podigczenie obwoddéw wejsciowych detektorow ruchu. Pole listew przylgczeniowych
DETEKTOR TERMINAL umozliwia przytaczenie obwodéw 20 petli indukcyjnych,
przewodami o przekroju maksymalnym 2,5 mm?. Pole zawiera gniazdo zigcza
umozliwiajgcego potaczenie go z kasetg sterownika (pole DET).

* Pola przyt gczeniowe DETEKTOR INP

Pole listew przytgczeniowych DETEKTOR INP to rzedy ztgcz zaciskowych umozliwiajgce
podigczenie maksymalnie 24 przewodow sygnatdow wejsciowych o0 maksymalnym
przekroju 2,5 mmZ. Pole zawiera gniazdo ztgcza umozliwiajgcego potgczenie go poprzez
zlgcze w magistrali VMS sterownika z modutem ASR-INP/24.

* Pola przyt aczeniowe DETEKTOR OUT

Pole listew przylagczeniowych DETEKTOR OUT zawiera terminale zaciskowe
umozliwiajgce podigczenie maksymalnie 24 przewoddéw sygnatdbw  wyjsciowych
0 maksymalnym przekroju 2,5 mm?. Pole zawiera gniazdo ztgcza umozliwiajgcego
potgczenie go poprzez ztgcze w magistrali VMS sterownika z modutem ASR-OUT/24.

* Pola przyt gczeniowe DETEKTOR INP/OUT

Pole listew przylgczeniowych DETEKTOR INP/OUT zawiera terminale zaciskowe
umozliwiajgce podigczenie maksymalnie 8 przewodow sygnatdw wejsciowych i8
przewodow sygnatow wyjsciowych o maksymalnym przekroju 2,5 mm?. Pole zawiera
gniazdo zfgcza umozliwiajgcego potgczenie go poprzez zigcze w magistrali VMS
sterownika z modutem ASR-INP/OUT. Pole to jest standardowo wykorzystywane do
podigczenia zestykow przyciskow dla pieszych i wyprowadzenia sygnatéw potwierdzen.

2.8. Panel zasilania

Panel zasilania posiada zabezpieczenie przeciwzwarciowe, roznicowoprgdowe
(30mA/25A) i przepieciowe (6,5kV) napiecia zasilania sieciowego. W panelu
zainstalowane jest gniazdko sieciowe, oswietlenie oraz zabezpieczenia i wytgczniki
elementow panelu.
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3. Obstuga sterownika
3.1. Pulpit dialogowy

Sterownik ASR-2008PL wyposazony jest w pulpit dialogowy zlokalizowany w gornej
kasecie sterownika. Pulpit wyposazony jest w wyswietlacz alfanumeryczny, przyciski
sterujgce, klawiature znakowg (dialogowg) oraz panel przyciskdéw trybu pracy sterownika
(panel STEROWANIE). Pulpit umozliwia:

» ustawianie trybow sterowania grupami sygnatowymi (zotte pulsujgce, realizacja planu
kolorowego, praca cykliczna, praca krokowa, itp.),

« dialog operator - jednostka centralna sterownika,

» modyfikowanie parametrow programu pracy sygnalizaciji,

« redagowanie polecen serwisowych.

Pl S AR

b T TP o ITC=-2 F P TR R @
—————— ID=161A8-———
Fi COE] 14:84
LIRL YK =290 22 R
4 o

r......ﬂ
;......J

3.1.1. Przyciski steruj gce panelu STEROWANIE

Przyciski sterujgce umozliwiajg ustawienie aktualnego trybu sterowania grupami
sygnalizacyjnymi. Znaczenie przyciskow:

WLACZ - nacisniecie przycisku powoduje rozpoczecie realizacji programu sterowania
grupami sygnatowymi i wigczenie napie¢ 230V podawanych na zaciski pol
przytaczeniowych PLINT x zgodnie ze stanami grup. Sterowania podawane na
grupy sygnatowe sg potwierdzane na elementach synoptycznych modutow
wykonawczych grup sygnatowych, zgodnie z aktualnie wybranym planem
pracy sygnalizacji. Wybor planu pracy sygnalizacji i jego realizacja jest zgodny
ze stanem przyciskbw PRACA DET/PARCA LOKAL , przyciskdw serwisowych
PRACA KROKOWA, ZOtTE MIG i OGOLN CZERW.
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WYLACZ - nacisniecie przycisku powoduje kontynuowanie realizacji aktualnego
programu pracy sygnalizacji (sterownie grupami sygnatlowymi) jednak
z rownoczesnym odcieciem podawania napie¢ 230V na zaciski pdl
przytaczeniowych PLINT x. Praca taka umozliwia sprawdzenie realizaciji
programu za pomocg obserwacji elementow synoptycznych modutow
wykonawczych ASR-STR/2. Funkcje przyciskbw PRACA KROKOWA, PRACA
S DET/PRACA LOKAL, ZOLTE MIG i OGOLN CZERW pozostajg bez zmian.

ZOLTE MIG - nacisniecie przycisku powoduje przejécie sterownika do stanu
spoczynkowego, w ktérym sg generowane sygnaly ,zélte pulsujgce” na
wszystkich grupach, w ktorych sygnat zétty wystepuje jako jeden ze standéw
grupy (np. grupy kotowe).

OGOLN CZERW - naci$niecie przycisku powoduje zakonczenie sygnatow we wszystkich
grupach zielonych (po odliczeniu okresu minimalnego) i przejscie sterownika
do stanu spoczynkowego, w ktorym na wszystkich grupach sygnatowych
generowany jest sygnat czerwony. Taki stan spoczynkowy (ALL RED) jest
utrzymywany do momentu zwolnienia przycisku OGOLN CZERW.

PRACA KROKOWA - przyciski znajdujgce sie wtym polu umozliwiajg zainicjowanie
krokowej realizacji aktualnie wybranego planu pracy sygnalizacji:

WLACZ - nacisniecie przycisku wstrzymuje realizacje aktualnego planu
w stanie jaki posiadaty grupy w momencie uaktywnienia przycisku
KROK - nacisniecie przycisku powoduje wykonanie sekwencji sygnatow

zapewniajgcych przejscie do kolejnego stanu sygnatow zielonych
w aktualnie realizowanym planie ipozostanie wtym stanie do
momentu kolejnego uaktywnienia przycisku KROK.

PRACA DET - nacisniecie przycisku powoduje realizacje aktualnego planu (programu
PPS) przy symulacji aktywnosci  wszystkich  detektorow  ruchu
(zadeklarowanych w parametrach jako aktywne w stanie pracy stato czasowe))
tak by stany sygnatow zielonych grup trwaly do procentowej wartosci czasow
granicznych wynikajgcej z wartosci parametru FON44. Symulacja dotyczy
wszystkich okreséw wydtuzania sygnatu zielonego grupy.

PRACA LOKAL - nacisniecie przycisku powoduje wybér planu, ktérego numer jest
zdefiniowany w parametrze FON23. w tym trybie sterownik ignoruje sygnaty
lub dane przekazywane przez sterownik nadrzedny, system sterowania
ruchem lub detektory strategiczne umozliwiajgce wyboér innego planu pracy
sygnalizacji.

3.1.2. Wyswietlacz LCD pulpitu operacyjnego

Sterownik ASR-2008PL wyposazony jest standardowo w cztero wierszowy wyswietlacz
LCD, ktory pozwala na wyswietlanie tekstow w 4 liniach po 20 znakow w kazdej. W trakcie
pracy sterownika na wyswietlaczu sg pokazywane teksty okreslajgce stan sterownika,
teksty wspomagajgce dialog uzytkownika ze sterownikiem oraz teksty okreslajgce stan
realizacji programu pracy sygnalizacji lub przyczyne przejscia sterownika do stanu awarii.

W trakcie braku dialogu z uzytkownikiem sterownik wyswietla nastepujgce teksty:
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ITC-2
ID XXXXXXX
PxTp SxTs <stan>gg:mm
IXRy <ster> fa/fn cfcm

gdzie:
ITC-2 tekst staty

ID XXXXXX XXXXXX -numer identyfikacyjny sterownika

X - numer aktualnie realizowanego planu (np. P1 — realizowany plan

PX numer 1)

Tp Tryb wyboru realizowanego planu

Sy X - numer aktualnie__realizowanej sytuacji ruchowej (np. S1 —
realizowana sytuacji ruchowa numer 1)

Ts Tryb wyboru wykonywanej sytuacji ruchowej

Wartosci Tp, Ts:

TS plan/sytuacja wybrana na podstawie analizy natezenia ruchu

plan / sytuacja wybrana wg planu dobowo-tygodniowo-rocznego

CL (funkcja 020-022) ,

Ep plan / sytuacja wymuszony przez operatora (np. przyciskiem WYBOR
PROGRAMU)

CB plan / sytuacja wymuszona przez rozkaz zrealizowany w bloku PLC

<stan> - stan sterownika:

[OK] praca normalna, wszystkie uktady sterownika iobiektu sg
sprawne
BLAD sterownik wykryt niepoprawng prace uktadéw obiektowych lub

systemu detekcji, awykryty bitgd umozliwia realizacje
sterowania grupami sygnalizacyjnymi i sterownik kontynuuje
realizuje programu pracy sygnalizacji

BLAD KRYT. Ix sterownik wykryt niepoprawng prace uktadéw obiektowych lub
systemu detekcji i skrzyzowanie o numerze X" znajduje sie
w stanie awarii (w trybie pracy ostrzegawczej lub jest
wyciemnione)

Pozostate wartosci:

aktualna godzina i minuta wewnetrznego zegara sterownika (np.

9g-mm - 10:23)
IX X - numer skrzyzowania dla ktérego sg prezentowane parametry
Ry y - numer pierscienia dla ktérego sg prezentowane parametry
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<ster> stan przyciskow WELACZ / WYLACZ pulpitu sterujgcego

Fa numer aktualnie realizowanej fazy
Fn numer fazy, ktéra zostanie wykonana jako nastepna
Cf czas trwania realizowanej fazy

czas maksymalny fazy, czas cyklu, itp. (w zaleznosci od ustawionych

cm parametrow w funkcji FO03)

W przypadku braku konwersacji przez diuzszy okres sterownik automatycznie wytgcza
podswietlenie wyswietlacza oraz diody na modutach ASR-STR/2. Ponowne zatgczenie
podswietlenia wysSwietlacza i diod nastepuje automatycznie w wyniku nacisniecia
dowolnego przycisku klawiatury.

3.1.3. Klawiatura dialogowa

Klawiatura dialogowa sterownika umozliwia wybor przez uzytkownika polecenia (funkcji)
oraz ustawienie wartosci parametréw zwigzanych z dana grupg funkcyjng opisang na
przycisku.

Wybor polecenia (funkcji) nastepuje w wyniku:

- nacisniecia sekwencji przyciskéw:

ENTER + <numeru funkcji> + ENTER
lub

- uzycia przyciskow grupowych (BLAD, REJ ZDARZEN, STATUS, WYBOR PROGR,
WYBOR WEZLA, MENU) i wykonania nastepujgcej sekwenciji polecen:

1. Nacisng¢ przycisk WYBOR ?

Na wyswietlaczu LCD zostanie pokazany tekst:
>MENU 1 — SERWIS - wybor funkcji serwisowej

MENU 2 — PARAMETRY - wybor grupy parametréw funkcy jnych
MENU 3 - SYSTEM - wybor grupy parametréw systemowy ch
MENU 4 - KONFIGUR.- wybor grupy parametrow konfig uracyjnych

a nastepnie przyciskami | lub t ustawi¢ znak > na pozgdanej grupie polecen

2. Potwierdzi¢ wybor grupy polecen (np. SERWIS) przyciskiem ENTER
Na wyswietlaczu LCD zostanie wy$wietlony menu polecen zawartych w wybranej
grupie, np.:

>100 - Godz./Data
101 - Ustaw dat e

3. Wyszukac¢ za pomocg przyciskow | lub t pozgdang funkcje (np. funkcje 106)
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Na wyswietlaczu LCD zostanie wyswietlony tekst:

>106 - Kont. Lamp WYL
107 - Symuluj wej scie

4. Wybra¢ grupe funkcyjng wskazywang przez znak > przyciskiem ENTER.

Przyciski specjalne klawiatury:
ESC kasowanie redagowanego polecenia

potwierdzenie zredagowanego polecenia lub przejscie do wartosci kolejnego

ENTER . e
parametru w grupie funkcyjnej

BACK powrét do poprzedniego polecenia lub poprzedniej wartosci w grupie
funkcyjnej

-, - ~ cofniecie wlewo lub - przesuniecie w prawo po wartosci parametru

.- Zmiana numeru grupy, numeru detektora lub planu/sytuacji ruchowej (1

w przod, t w tyh)

Wartos¢ wybranego parametru dotyczgcego planu, sytuacji ruchowej, grupy lub detektora
wyswietlana jest od lewej czesci 3 wiersza wyswietlacza LCD w postaci ciggu znakéw:
FxxGggNzz, FxxDddNzz, FxxPppNzz, FxxPppGggNzz, FxxSssGggNzz, itp.

Wyswietlony cigg znakoéw okresla jednoznacznie warto$¢ parametru programu pracy
sygnalizacji, a jego skrécony opis oraz aktualna wartos¢ jest wyswietlana w 4 wierszu
wyswietlacza.

FXxx Funkcja grupy parametrow o numerze Xx

Gag Grupa sygnalizacyjna o numerze gg

Ddd Detektor (fizyczny, logiczny lub specjalny) o numerze dd

Nzz zz — numer parametru w grupie funkcyjnej Fxx

Ppp Parametr dotyczy opisu planu pracy sygnalizacji o numerze pp

Parametr dotyczy opisu sekwencji logicznej (zatlgczanie/wytgczanie sygnatu

Sss zielonego, fazy logiczne) o numerze ss
Przyktadowo:
FON1 oznacza parametr nr 1 w grupie funkcyjnej FOO (parametry generalne

konfiguracji logicznej sterownika)

F3P1N10 oznacza parametr nr 10 w grupie funkcyjnej FO3 opisu planu nr 1
F1S2N4 oznacza parametr nr 4 w grupie funkcyjnej FO1 opisu sytuacji ruchowej nr 2

FAG2N10 oznacza parametr nr 10 w grupie funkcyjnej FO4 opisu grupy o numerze 2
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oznacza parametr nr 4 w grupie funkcyjnej FO7 opisu grupy sygnatowej
0 numerze 2 w planie o numerze 1

oznacza parametr nr 5 w grupie funkcyjnej FO8 opisu grupy o numerze 3
w sekwencji logicznej nr 2

F7P1G2N4
F8S2G3N5

F10D6N5 oznacza parametr nr 5 w grupie funkcyjnej F10 opisu funkcji detektora o nr 6

Przyciski wyboru rejestrow i funkcji specjalnych:

BLAD
» Powoduje uaktywnienie przeglgdania rejestru btedow

Wykaz polecen grupy:
F200Bt edy (max. 10)
F201Zeruj rejestr bt edow

Wykaz btedow przedstawiono w Zatgczniku nr 7.

REJ ZDARZ
» powoduje uaktywnienie przeglgdania rejestru zdarzen (detektorow, sygnatow
grup, danych okreslajgcych historie dojscia do stanu awarii, danych okreslajgcych
zdarzenia wynikajgce z odbioru informacji ze sterownika nadrzednego Ilub
systemu sterowania, historie wyboru plandéw pracy sygnalizacji)
Wykaz polecen grupy:
F202 Rejestr bt edow detektorow. (REJ BL EDY det)
F203 Rejestr bt edow obwodow sygnatéw (REJ BL EDY lamp)
F204 Rejestr sekwencji bt edow (REJ BL EDY)
F205 Rejestr zdarze A (REJ ZDARZENIA)
F206 Rejestr zmian planow i sytuacji (REJ ts/tp)
F207 Zerowanie wszystkich rejestrow (ZERUJ REJ)

STATUS

* Powoduje udostepnienie funkcji umozliwiajgcych obserwacje wewnetrznego
stanu sterownika (stany grup, detektoréw, wejs¢, itp.)

Wykaz polecenh grupy:

1 Wiacz/Wytgcz sterowanie diodami ERR (STAT) modutow ASR-STR/2
01 St. Grup ZAL/WYL

2 Prezentacja stanow aktualnych sygnatéw wejsciowych/wyjsciowych
02 Wej scia/Wyj scia

3 Prezentacja warto$ci obcigzen w obwodach sygnatow grup
03 Obwody sygnalow

4 Prezentacja wartosci czaséw stanu sygnatow grup sygnalizacyjnych
04 Grupy

5 Prezentacja warto$ci zmiennych detektorow fizycznych.
05 Detektory

6 Prezentacja wartosci aktualnych zmiennych detektorow specjalnych.
06 Detektory spec.

7 Prezentacja wartosci aktualnych zmiennych detektoréw logicznych.
07 Detektory log.

8 Prezentacja wartosci aktualnych zmiennych wyboru planéw/sytuaciji.
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9

10

11

08 Warto sci w. tp/ts

Prezentacja wartosci aktualnych zmiennych blokéw PLC

09 Bloki kontr. PLC

Prezentacja wartosci licznika cyklu i bazowego, odbioru sygnatu DCF
10 Liczniki i DCF

Prezentacja wartosci charakteryzujgcych stan zasilania

11 Kontr. zasilania

WYBOR PROGR

umozliwia reczne wymuszenie realizacji zadeklarowanego planu i sytuacji
ruchowej

Wykaz polecen grupy:

F220 - wybor planu (Wykonuj PLAN)
F221 - wybor sytuacji (Wykonuj SYT.)

Reczne wymuszenie realizacji danego planu lub sytuacji wymaga uprzedniego
ustawienia Kodu poziomu = 1. Ustawiony recznie plan lub sytuacja obowigzuje do
momentu powtornej zmiany numeru planu lub sytuacji - podanie numeru 00
oznacza przejscie do automatycznego wyboru, tj. zgodnie programem pracy
sygnalizacji.

WYBOR WEZLA

umozliwia przyporzadkowanie pulpitu dialogowego do wyodrebnionego
w sterowniku skrzyzowania. Jezeli uzytkownik dokona wyboru skrzyzowania
poprzez podanie jego numeru (np. 2), to nastepuje automatyczne
przyporzgdkowanie przyciskow panelu STEROWANIE tylko do wybranego
skrzyzowania. Przyporzgdkowanie wysSwietlacza LCD do skrzyzowania jest
potwierdzone zmiang tekstu I2Ry. W przypadku, gdy stany przyciskéw panelu
STEROWANIE sg rozne na skrzyzowaniach odpowiednie diody LED
zlokalizowane nad przyciskami panelu migajg. W przypadku braku
zdefiniowania wyodrebnionych skrzyzowan w sterowniku, préba zmiany
przyporzgdkowania pulpitu dialogowego nie jest mozliwa.

4. Poziomy zabezpiecze n sterownika - przycisk KLUCZ

Sterownik posiada trzy poziomy zabezpieczen ograniczajgce dokonanie modyfikacji
danych w pamieci RAM (np. programOw pracy sygnalizacji) iwykonanie funkciji
serwisowych przez osoby trzecie.

Poziom O

Poziom 1

Poziom 2

umozliwia przeglgdanie wszystkich danych w pamieci RAM, jednak bez
mozliwosci ich modyfikacji - poziom ten jest automatycznie ustawiany po
restarcie sterownika.

umozliwia przeglgdanie i modyfikowanie danych w pamieci RAM, jednak
jedynie tych, ktére nie decydujg o konfiguracji sprzetowo-programowej
sterownika oraz nie wptywajg na bezpieczenstwo ruchu (np. czasy miedzy
zielone).

umozliwia przeglgdanie i modyfikowanie wszystkich danych w pamieci RAM
za wyjgtkiem parametrow okreslajgcych konfiguracje sprzetowg sterownika.
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Zmiane POZIOMU ZABEZPIECZEN umozliwia przycisk ,KLUCZ”. Po jego uaktywnieniu
na wyswietlaczu ukazuje sie tekst, ktdrego pierwsza linia tekstu ma charakter menu,
natomiast druga linia podaje aktualny kod poziomu zabezpieczenia:

(0=LO, 1=L1, 2=L1+2)
KOD poziomu = 0

Nacisniecie przycisku 1 lub 2 umozliwia ustawienie innego poziomu zabezpieczenia.

Nacisniecie przycisku 1 lub 2 i potwierdzenie parametru przyciskiem ENTER powoduje
wyswietlenie tekstu:

KOD poziomu 1 = 0000 <ENTER>

lub
KOD poziomu 1 = 0000 <ENTER>
KOD poziomu 2 = 0000 <ENTER>

i oczekiwanie na podanie numerycznego kodu hasta. Jezeli zostanie wprowadzone
poprawne hasto to na wyswietlaczu pokaze sie tekst:

KOD poziomu 1 otw. lub KOD poziomu 2 otw.
W celu ustawienia powtdrnie poziomu 1 nalezy wykonaé polecenie:

<KLUCZ>
(0=LO, 1=L1, 2=L1+2)
KOD poziomu = 2
(0=LO, 1=L1, 2=L1+2)
KOD poziomu 2 zamk.

‘ wpisac ,1”, <ENTER>

Poziomy mozna ustawiaC poprzez zredagowanie polecenia za pomocg klawiatury. Do
zmiany poziomu zabezpieczenia przeznaczono wydzielony przycisk klawiatury dialogowej
oznaczony symbolem klucza (KLUCZ).

Standardowo kody poziomu zabezpieczeh ustawiane sg na wartosci: 2626 i 2727.

5. Polecenia serwisowe — grupa funkcyjna SERWIS

Nacisniecie przycisku WYBOR ?, anastepnie uaktywnienie grupy poleceA MENU
udostepnia uzytkownikowi wybér podstawowych funkcji serwisowych.

5.1. Funkcja 101 - ustawianie zegara sterownika
Wybra¢ z menu SERWIS funkcje 101:

Na wyswietlaczu LCD zostanie wyswietlony tekst:
>101 Ustaw godzine
102 Ustaw date

F101N1:
G.g-m-s=  11-12-22

‘ <ENTER>

zZmiana czasu, <ENTER>
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5.2. Funkcja 102 - ustawianie daty

Wybra¢ z menu SERWIS funkcje 102:
Na wyswietlaczu LCD zostanie wyswietlony tekst:

>102 Ustaw date
103 Wart. Pom. Obc

F102N1:
D. d-m-r= 14-03-2007

<ENTER>

zmiana daty, <ENTER>

5.3. Funkcja 103 - ustawienie poziomu granicznego p  radu w obwodzie

Funkcja pozwala ustawi¢ recznie poziom pozadany obcigzenia w obwodzie kazdego
sygnatu grupy lub wykona¢ automatyczny pomiar obcigzenia sygnatu w grupie.

Wybra¢ z menu SERWIS funkcje 103:

Na wyswietlaczu LCD zostanie wyswietlony tekst:

> 103 Wart. Pom. Obc

104 Lamp POM <ENTER>
F103GN1:
POMMIAR RED  Xxx <ENTER>

Powoduje wyswietlenie wartosci xxx pomiaru obcigzenia sygnatu w grupie, jaka
zostata zapamieta dla sygnatu w wyniku wykonania funkcji 104 lub recznie.

F103GN1:

POMIAR RED  yyy <ENTER>

Polecenie spowoduje ustawienie wartosci yyy obcigzenia sygnatu czerwonego, gdzie yyy
jest z zakresu: 1 - 255. Ustawienie reczne poziomu obcigzenia sygnatu jest mozliwe
jedynie gdy jest otwarty 1 poziom kod otwarcia. Wyboru pozostatych sygnatéw grupy
dokonuje sie poprzez uzycie znakow > lub <:

F103GN2: jak F103GN1, ale dla sygnatu zo6ttego (Yellow)
F103GN3: jak F103GN1, ale dla sygnatu zielonego (Green)
F103GN4: jak F103GN1, ale dla sygnatu czerwonego dodatkowego (RED?2)

W zakresie wartosci obcigzen sygnatow od 1W do 190W charakterystyka pomiaru
obcigzenia sygnalu jest liniowa, a wartosci xxx i yyy oznaczaja obcigzenie w watach.
Powyzej wartosci 190 charakterystyka pomiarow obcigzen sygnatow nie jest liniowa iim
obcigzenie sygnalu jest wieksze od 190 W, tym wartos¢ pomiaru wiecej odbiega od
rzeczywistej wartosci.
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Zapamietane wartosci obcigzen sygnatow sg wykorzystywane do realizacji programowe;j
kontroli obcigzen sygnatéw w grupie, tj. do nadzoru obcigzen w grupach sygnatowych
zgodnie z parametrami okreslonymi dla sygnatéw w funkcji FO05.

Parametry funkcji FOO5 okreslajg sposdb nadzoru sygnatdow w grupach oraz dopuszczalne
maksymalne iminimalne obcigzenia sygnatéw. Wykrycie przekroczenia ustawionych
dopuszczalnych wartosci pomiaru obcigzenia sygnatu powoduje, ze sterownik zareaguje

na to zdarzenie przejsciem w stan awarii (,z6tte pulsujgce” lub wyciemnienie) — poziom L2
lub wpisem komunikatu do dziennika sterownika — poziom L1.

Parametry grupy funkcyjnej FOO5 zostaty szczegétowo opisane w zatgczniku 4.

5.4. Funkcja 104 - odczyt warto $ci obci gzenia w obwodzie

Funkcja pozwala automatycznie okresli¢ wartos¢ obcigzenia (w watach) kazdego sygnatu
w grupie sygnalizacyjnej i zapamietanie jej w pamieci. Uruchomienie funkcji jest mozliwe
jedynie przy otwartym 1 poziomie zabezpieczenia.

Wybra¢ z menu SERWIS funkcje 104:

Na wyswietlaczu LCD zostanie wyswietlony tekst:

>104 Lamp pom

105 Test lamp <ENTER>
F104N1: N
POM.obciaz obw.= 0 omiar wyrgczony
F104N1: Somiar
POM.obciaz.obw.= 1 omiar zatgczony

Wykonanie funkcji polega na jednokrotnym odczycie wartosci obcigzenia kazdego sygnatu
w momencie jego zmiany stanu (np. zapamietanie pomiaru obcigzenia sygnatu
czerwonego nastepuje w momencie zmiany sygnatdbw grupy sygnatowej ze stanu
czerwonego na czerwono-zoity). Realizacja pomiaréw jest realizowana do momentu
zmiany wszystkich sygnatow grup. Wartosci pomiarow sg pamietane do momentu
powtornego wykonania funkcji 104, czyli wykonania nastepujgcej sekwencji polecen:

F104N1.:

POM.obciaz.obw.= 1

Egﬁ%ciaz_obw_: 0 Wyzerowanie aktualnych pom.
F104N1.: Wk _ A o
POM.obciaz.obw.= 1 ykonanie nowych pomiarow

Wartosci zapamietanych pomiard6w obcigzen sg wykorzystywane do nadzoru spadkow
obcigzenia sygnatéw wedtug parametrow okreslonych w funkcji FOO5 (poziomy L1 iL2).
Jezeli zostanie ustawiony nadzOr przynajmniej jednego sygnatu__uaktywnienie
funkciji_104 jest obowi gzkowe. Je zeli nie zostanie ona uaktywniona to sterownik
bedzie sygnalizowat bt ad nr 84 - BRAK Pom. Obciaz .

Wartosci zrealizowanych pomiaréw i zapisane w pamieci mozna odczyta¢ za pomocg
funkcji 103 lub funkcji STASTUS, 03 Obwody sygnatow .
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5.5. Funkcja 105 - testowanie obwodow grup sygnatow  ych

Funkcja umozliwia testowanie obwodow zewnetrznych grup sygnatowych poprzez
cykliczne podawanie napiecia 230V na zaciski LZ sygnatéw wszystkich lub wybranej grupy
sygnalizacyjnej.

Uaktywnienie funkcji jest mozliwe jedynie w przypadku wytgczenie sterowania grupami
sygnalizacyjnymi, tj. wigczenie przycisku WYL ACZ.

Wybra¢ z menu SERWIS funkcje 105:
Na wyswietlaczu LCD zostanie wyswietlony tekst:

>105 Test lamp
106 Kontr. lamp WYL

<ENTER>

F105N1:
t-grupa-skrz= 0-00-00

Znaczenie parametréw testu obwodow grup sygnatowych:

t-grupa-skrz :

t typ testu
grupa numer grupy
skrz numer skrzyzowania.

Typy testow (t):

1 steruj cyklicznie sygnatami czerwony — 20ty — zielony — czerwony
dodatkowy kolejno dla wszystkich grup (parametr gr nie ma
znaczenia)
steruj cyklicznie sygnatami czerwony — zo6tty — zielony — czerwony
dodatkowy wskazanej grupy gr
steruj cyklicznie sygnat zielony grupy gr
steruj cyklicznie sygnat czerwony grupy gr
steruj cyklicznie sygnat zéity grupy gr
wytgcz test sygnatow grup

N

(@26 IF N ¢)

Wybor parametrow nalezy potwierdzi¢ przyciskiem ENTER, co spowoduje rozpoczecie
realizacje testu obwodow sygnatow grup.

Sterowania Swiatet podawane na moduly wykonawcze sg sygnalizowane na ich
elementach synoptycznych. Jezeli w trakcie realizacji testu zostanie nacisniety przycisk
WELACZ, to na zaciski pol przyt gczeniowych PLINT b eda podane napi ecia 230V
zgodnie ze stanem diod LED na modutach ASR-STR/2

Jezeli obwody Swiatet sg sprawne to sterownik bedzie realizowat cyklicznie wybrany test.

Jezeli obwod sygnatu jest niesprawny to sterownik przejdzie do stanu awarii - odciecie
napiec¢ 230V i rozpoczecie realizacji programu awaryjnego , z6te pulsuj gce”.
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W przypadku stwierdzenia awarii obwodu istnieje mozliwos¢ realizacji testu z wylgczeniem
kontroli obwodow swiatet. W tym celu nalezy przed poleceniem uaktywnienia testu
wywotac funkcje 106 i ustawi¢ parametr:

F106N1;
Kont. Obw. WYL= 1 ENTER

i powtdrne uaktywnic funkcje 105 (wigczyc test).

5.6. Funkcja 106 - kontrola obwodéw sygnatow:

Funkcja 106 umozliwia wylgczenie reakcji sterownika na dziatanie uktadéw kontroli
obwodéw sygnatow grup sygnatowych. Funkcja 106 umozliwia wylgczenie uktaddéw
kontroli jedynie po ,otwarciu” zabezpieczenia sterownika do poziomu 1 - podanie kodu
poziomu 1 za pomocg przycisku KLUCZ.

Jezeli sterownik pracuje z kodem otwarcia Poziom 1 to ustawienie parametru funkcji 106
na wartos¢ 1 zablokuje uktady kontroli obwodow sygnatéw grup sygnalizacyjnych:

F106N1:

Kont. Obw. WYt= 1 ENTER
Ustawienie trybu pracy sterownika z wyl aczeniem nadzoru sygnaldw grup
obowi gzuje do momentu wyl aczenia pracy sterownika w trybie poziomu 1, {j.
wykonania funkcji Kod otwarcia z parametrem O lub r estartu sterownika.

5.7. Funkcja 107 - symulacja zadziatania sygnatu we j$ciowego

F107N1: o
Wejscie nr XXX numer wejscia <ENTER>
F107N1: o

Wejscie= stan ‘ stan wejscia (0 lub 1) <ENTER>

5.8. Funkcja 108 - symulacja zadziatania sygnatu wy  jsciowego
F108N1:

Wyjscie nr XXX ‘ Numer wyjécia <ENTER>
F108N1: o
Wejscie= stan ‘ Stan wyjscia (0 lub 1) <ENTER>
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6. Polecenia serwisowe — grupa funkcyjna STATUS
6.1. Stan grup (01 St. Grup ZAL/WYL)

Polecenie dziata jak przelgcznik WLACZ/WYLACZ i umozliwia uaktywnienie wyswietlania
aktualnego stanu grupy sygnatlowej za pomocg diod LED-ERR na modutach
wykonawczych ASR-STR/2.

Status grupy sygnatowej jest prezentowany poprzez rézne stany swiecenia diody LED-
ERR. Funkcja prezentacji na diodach LED-ERR stanu grupy jest przydatna w trakcie
uruchamiania sygnalizacji, a w szczegolnosci sprawdzania dziatania przyciskéw dla
pieszych:

po zameldowaniu grupy poprzez przycisk dla pieszych w przypadku sprawno sci
wszystkich pot gczen przycisku, dioda LED-ERR odpowiedniej grupy piesze |
powinna otrzyma ¢ stan ,wolno miga” od momentu naci sniecia przycisku do

momentu rozpocz ecia podania grupie sygnatu zielonego.

Stan diody ERR
Sygnat Wygaszona SWIECI Miga Miga
grupy ciagle wolno szybko
startuje
C . . Zgloszona
zerwony spoczynkowy moze otrzymac i !ub
RED sygnat zielony sameldowana wydituza sygnat
RED
pasywna,
Czerwono-z6ita oczekiwanie na wydtuza Wydhuza
Zielony lub odlicza zakonczenie - -
Green MIN GREEN, MIN fazy, odlicza MAX GREEN zmienny PAST-
MAX GREEN staly PAST- END-GREEN
END-GREEN
2oty . wydtuza -
Yellow staly ewakuacyjny zmienny z0ity

Sygnalizacja stanu grupy na diodach LED-ERR jest realizowana do momentu wytgczenia
lub jest automatycznie wytgczana po odliczeniu okresu 30 minut.

6.2. Stany wej $é/wyjs$¢é (02 Wejscia/wyj $cia)

Polecenie umozliwia obserwacje aktualnych stanéw:
01 DET fizyczny - detektorow fizycznych (petli indukcyjnych)

02 DET logiczny - detektoréw logicznych (definiowanych w trakcie tworzenia
PPS)

03 GRUPA - sygnatow w grupach sygnatowych

04 WEJSCIE - wejs¢ dwustanowych (wprowadzanych za pomocg modutu
wejs¢ cyfrowych ASR-INP/24)

05 WEJSCIE progr. - wejs¢ programowych (definiowanych w trakcie tworzenia
PPS)

06 WEJSCIE akcji - wej$¢ tabel akcyjnych
07 WYJSCIE - wyjs¢ dwustanowych (wyprowadzanych na obiekt za pomocag
modutdéw wyjsé cyfrowych ASR-OUT/24)
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08-09 BLOK PLC M-rej, BLOK PLC ins. - zmiennych irejestrow
wykorzystywanych w blokach PLC
10 emergency logic — realizacji planéw awaryjnych (priorytetujgcych)

6.3. Pomiary obci gzen sygnatéw w grupach (03 Obwody sygnatéw)

Polecenie umozliwia obserwacje aktualnych obcigzen w obwodach sygnatow wskazane;j
grupy:

01 Red pom. obciaz. - pomiar izapamietanie obcigzenia w obwodzie
sygnatu czerwonego RED grupy sygnatowe;j

02 Yel pom. obciaz. - pomiar izapamietanie obcigzenia w obwodzie
sygnatu zo6ttego Yel grupy sygnatowej

03 Grn pom. obciaz.- pomiar i zapamietanie obcigzenia w obwodzie sygnatu
zielonego Grn grupy sygnatowej

04 Red2 pom. obciaz. - pomiar izapamietanie obcigzenia w obwodzie

sygnatu czerwonego RED2 grupy sygnatowe;j

Stan pomiaru obcigzenia sygnalizowany jest w 3 wierszu wyswietlacza w postaci tekstu:

Gxx Red: pp ap
IXRy <ster> fa/fn cfcm

gdzie:
Gxx - numer grupy
Red - prezentacja pomiaru w obwodzie sygnatu czerwonego
pp - zapamietany pomiar obcigzenia
ap - aktualny pomiar obcigzenia

Wartosci pp i ap pomiaru obcigzenia sygnatu grupy sg z zakresu 0-255, a w przedziale 0-
190 posiadajg charakterystyke liniowg iwartos¢ odpowiada obcigzeniu faktycznemu
w watach.

6.4. Czasy trwania sygnatow w grupach (04 Grupy)

Polecenie umozliwia obserwacje aktualnych czasow trwania sygnatow wskazanej grupy:

01 Czas sygnatu aktualnie wyswietlanego przez grupe

02 Min Grn - odliczanie okresu i — statego sygnatu zielonego

03 Max min Grn - odliczanie okresu i — zmiennego sygnatu zielonego

04 Maksimum Grn - odliczanie okresu Il sygnatu zielonego

05 Czas miedzyzielony - odliczanie czasu miedzyzielonego

06 Czas uprzywilejowania - odliczanie czasu uprzywilejowania, tj. czasu

umozliwiajgcego podanie sygnatu zielonego w trakcie realizowania fazy do
ktérej nalezy grupa

07 Czas gen. — odliczanie czasow sygnatow: zo6tty, czerwono — z6ity, zmienny
past end green

08 Zatrzym. fazy — zatrzymanie fazy (1 — aktywne, O — nie aktywne)

09 Oczekiwanie - odliczanie czasu jaki uptyngt od momentu zgtoszenia przez
grupe zapotrzebowania na sygnat zielony (zameldowania)
10 Zameld. konfliktowe — wartos¢ <> 0 gdy zostato wykryte zameldowanie

dowolnej grupy konfliktowej do grupy obserwowanej
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11 Zameld. det — dowolny detektor zgtosit zameldowanie grupy
12 Zameld. dir — grupa otrzymata zameldowanie bezposrednie
13 Stan zameld. — stan zameldowania grupy (0 — brak)

14 Wydluzanie det. — wydtuzanie detektora (0 — brak, +1 — min green, +2 -
max grn, +4 — past end green, +8 — z0Oity, +16 — czerwony, +32 — fixed
time)

17 Wersja programu w uktadzie PIC modutu ASR-STR/2

6.5. Obserwacja dziatania p etli indukcyjnych (05 Detektory)

Funkcja umozliwia obserwacje dziatania petli indukcyjnych obstugiwanych przez moduty
ASR-PPI1/8 (firmy TIC). Wybor podfunkcji 01 Roéznica lub 02 Max. réznica powoduje
prezentacje na wyswietlaczu LCD tekstéw:
Dxx Rozn=yyyyy ppppp
IXRy <ster> fa/fn cfcm ‘
lub
Dxx MRoz=yyyyy mmmmm
IXRy <ster> fa/fn cfcm ‘
gdzie:
YYYyy wartos¢ indukcyjnosci obwodu petli ponizej ktérej nie jest rozpoznawany
pojazd (wartos¢ ta jest ustawiana parametrem F10DxxXN5)
ppppp  warto$¢ mierzona indukcyjnosci obwodu petli w trakcie obecnosci pojazdu
w obszarze oddziatywania petli
mmmm maksymalna warto$¢ indukcyjnosci zmierzona w trakcie obecnosci
pojazdu.

6.6. Obserwacja licznika cyklu, licznika bazowego i czasu DCF (10 Liczniki i DCF)

Funkcja 10 z grupy STATUS umozliwia prezentacje na wyswietlaczu LCD:

« aktualnych wartosci bazowego licznika czasu bazowego i licznika czasu cyklu (01
Cykle)

» ostatnio odebrany prawidtowo telegram z nadajnika sygnatu DCF-77 (02 Odebrano s..
DCF) - date i godzine.

6.7. Obserwacja napi ecia zasilania (11 Kontr. Zasilania)

Funkcja 11 z grupy STATUS umozliwia prezentacje na wyswietlaczu LCD aktualnej
wartosci napiecia zasilania mierzonego przez moduty ASR-SAFETY-CPU zainstalowane
w kasetach sterujgcych. Uaktywnienie podfunkcji 01 Zasilanie powoduje wyswietlenie
tekstu:

Cx Pow=  xxx-yy.y z/z.z
IXRy <ster> fa/fn cfcm
gdzie:
N numer kasety sterujgcej
XXX napiecie zasilania w [V]
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yy.y czestotliwos¢ w [Hz]
zz.z  napiecie zasilania 12V

6.8. Wyswietlenie numer wersji programu steruj  acego

Funkcja 111 umozliwia prezentacje na wyswietlaczu LCD aktualnego numer wersji
programu sterujgcego zainstalowanego w module ASR-CPU/386.

6.9. Wyswietlenie obci gzenia jednostki centralnej

Funkcja 900 umozliwia prezentacje na wyswietlaczu LCD procentowego zaangazowania
jednostki centralnej w realizacje funkcji sterujgcych zdefiniowanych przez parametry
programu pracy sygnalizacji (PPS). Jezeli wyswietlane obcigzenie przekracza warto$¢
80%, to oznacza przecigzenie procesora i wymaga wykonania optymalizacji parametrow
PS.

7. Modyfikowanie parametrow programow pracy sygnali zacji

Sterowniki ASR-2008PL umozliwiajg przegladanie i modyfikowanie parametréw
definiujgcych program pracy sygnalizacji za pomocg klawiatury iwyswietlacza LCD.
Wyjatkiem sg parametry okreslajgce sprzetowag-programowg konfiguracje sterownika,
ktére sg zgromadzonych w grupie funkcyjnej FO9x.

Uzytkownik moze przeglgda¢ i modyfikowa¢ parametry w trakcie pracy sterownika, po
tworzeniu kodu dostepu. Opis znaczenia poszczegoélnych parametréw znajduje sie
w dokumentacji ,Sterownik sygnalizacji ulicznej ASR-2008PL — Parametry programéw
pracy sygnalizacji”.

W celu wyswietlenia pozgdanego parametru nalezy wykonac nastepujgce operacje:
1. Nacisngc¢ przycisk ENTER — co spowoduje wyswietlenie tekstu:

PRZEGIRDANIE

FUNKCJAnr. 000 <ENTER>

2. Podac¢ grupe parametrow - numer funkcji i nacisng¢ przycisk ENTER

FUNKCJA nr. Oxx <ENTER> - co spowoduje przejscie do
prezentacji parametréw funkcji FOxx

3. Uzywajgc przyciskébw ENTER, 1, |, «, - uzyska¢ na wyswietlaczu pozgdang wartosc
parametru

Wartosé parametru prezentowana jest w postaci:
Fx [P,S]y [D,G] nr N nr-p - trzeci wiersz wyswietlacza
Opis parametru  <warto $§é&> - czwarty wiersz wyswietlacza

4. Uzywajgc przyciskdw numerycznych dokonaé¢ zmiany wartosci parametru <wartos¢>

© Kopiowanie i rozpowszechniane bez zgody ZIR-SSR jest zabronione Strona 27



Instrukcja obstugi - ASR-2008PL ZIR-SSR, Bytom

Uwaga: jezeli uzytkownik nie zredaguje polecenia otwarcia kodu dostepu, wéwczas
Zmiana wartosci parametru nie bedzie mozliwa.

5. Uzycie w dowolnym momencie przycisku ESC powoduje powrot do podstawowego
stanu wys$wietlacza

7.1. Przegladanie / zmiana warto $ci czasow mi edzyzielonych

Sterowniki  ASR-2008PL  umozliwiajg  przegladanie i modyfikowanie  czasow
miedzyzielonych zdefiniowanych w programie pracy sygnalizacji za pomocg klawiatury
I wyswietlacza LCD.

Dotyczy to jedynie tzw. programowych czasow mi  edzyzielonych zapisanych
w grupie parametréw FO06 . Zmiana warto$ci czasu miedzyzielonego jest mozliwa
w dowolnym momencie pracy sterownika, ale rownoczesnie nie mozna zmieni¢ wartosci
czasu miedzyzielonego ponizej wartosci okreslonej w grupie funkcyjnej F997 (minimalne
wartosci czasow miedzyzielonych). Warto $ci okre slone w grupie F997 mo zna jedynie
zmieni ¢ poprzez zapisanie do pami eci RAM nowych parametrOw programu pracy
sygnalizacji .

Zmiana wartosci czasu miedzyzielonego jest mozliwa po otwarciu 1 poziomu kodu
dostepu.

W celu przegladania wartosci czasow miedzyzielonych zapisanych w grupie parametrow
FO06 nalezy wykonac¢ nastepujgce operacje:

1. Nacisng¢ przycisk ENTER — co spowoduje wyswietlenie tekstu:
PRZEGIaDANIE

FUNKCJANr. 000 <ENTER>
2. Podac¢ numer funkcji 006 i nacisng¢ przycisk ENTER

PRZEGIaDANIE

FUNKCJANr. 006 <ENTER>

3. Uzywajgc przyciskbw ENTER, t, |, «, - wyszukaé¢ pozgdany czas miedzyzielony

F6GxxN1
Miedzyziel=gg-z-cc.c ‘
gdzie:
XX numer grupy wychodzgcej
gg numer grupy wchodzacej
z spos6b odliczania czasu miedzyzielonego (standardowo = 0)

wartos¢ czasu miedzyzielonego dla grup wychodzacej Gxx
cc.c  wchodzgcej Ggg (Gxx = Ggg) podana z doktadnoscig do 1/10
sekundy

Uwaga: dla grup kotowych wchodzacych czas miedzyzielony jest pomniejszony
0 wartos¢ czasu trwania sygnatu czerwony + z6tty
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4. Dokona¢ zmiany wartosci dowolnej czesci parametru (gg, x lub czas) inacisngc
przycisk ENTER

5. Uzywajgc przycisku ESC przejs¢ do podstawowego stanu wyswietlacza

7.2. Przegladanie / zmiana parametrow nadzoru obwodow grup sygn alizacyjnych.

Sterowniki ASR-2008PL umozliwiajg nadzorowanie pracy wszystkich obwodoéw sygnatéw
sterowanych przez moduly sterownia sygnatami grup ASR-STR/2 (tj.. czerwony - RED,
z6ity - YELLOW, zielony — GREEN idodatkowy czerwony - RED2). Kazda grupa
sygnatowa moze by¢ indywidualnie programowana w zakresie sposobu nadzoru sygnatow
ti.. minimalnego obcigzenia (przeptywu pradu) w obwodzie sygnatu, poprawnosci stanu
sygnatu. w przypadku osiggniecia krytycznej wartosci i/lub w razie niepoprawnego stanu
sygnatu (niezgodnego z wypracowanym przez jednostke logiczng) sterownik przetgczy sie
w stan awarii. Dodatkowo sterownik moze zasygnalizowa¢ biad, gdy wartos¢ obcigzenia
spadnie ponizej x Watt.

Przeglgdanie i zmiana ustawien dotyczgcych nadzoru grup sygnatowych - zdefiniowanych
w programie pracy sygnalizacji — mozliwa jest za pomocg klawiatury i wyswietlacza LCD
w dowolnym momencie pracy sterownika. Wymagane jest jednak do tego otwarcie 1
poziomu kodu dostepu (patrz rozdziat dotyczacy opisu przyciski KLUCZ).

Wartosci parametrow nadzoru grup sygnatowych zapisane sg w funkcji FOO05. w celu ich
przeglgdania/zmiany nalezy wykona¢ nastepujgce operacje:

1. Nacisngc¢ przycisk ENTER — co spowoduje wyswietlenie tekstu:

PRZEGIRDANIE

FUNKCJANr. 000 <ENTER>
2. Podac numer funkcji 005 i nacisng¢ przycisk ENTER

PRZEGIADANIE

FUNKCJAnNr. 005 <ENTER>

3. Uzywajgc przyciskow ENTER, 1, |, wyszuka¢ pozadany parametr:

F5GggNx
Opis = Xxx <ENTER>
Gdzie:
Gg numer grupy sygnatowej, ktérej dotyczy parametr
X numer parametru (opisano ponizej)
Opis opis edytowanego parametru
XXX wartosc¢ parametru

4. Dokona¢ zmiany wartosci parametru i nacisng¢ przycisk ENTER
5. Uzywajgc przycisku ESC przejs¢ do podstawowego stanu wyswietlacza

Parametry grupy funkcyjnej FOO5 zostaly szczegdétowo opisane w zatgczniku 4.
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8. Zapis i odczyt programoOw pracy sterownika do/zp  amieci sterownika

Sterownik ASR-2008PL umozliwia zapis iodczyt do/z pamieci FLASH parametréw
programow pracy sygnalizacji (PPS) za pomocg programu uruchomionego na dowolnym
komputerze PC z zainstalowanym systemem MS WINDOWS.

Do zapisu/odczytu parametrow PPS z/do pamieci FLASH przeznaczony jest programu
narzedziowy ITC-PC-MDI wersja 5.1 lub wyzsza.

Program moze wspotpracowaé ze sterownikiem ASR-2008PL poprzez dowolny port COM
komputera PC i ztgcze TERMINAL zlokalizowane w dolnej czesci kasety sterownika. Do
przesytu danych niezbedny jest kabel ze zigczem DB9 zapewniajgcy potaczenie w portach
COM linii: TxD, RxD i GND. Parametry transmisji danych standardowo sg ustawiane na
wartosci: 8 bitdw danych, 1 bit stopu, brak kontroli, 9600 bps).

Program umozliwia réwniez wspoOtprace ze sterownikiem poprzez modut ASR-WEB
Z uzyciem tacza internetowego (protokét TCP/IP), ktorego kabel zakonczony jest wtykiem
RJ45.

Program ITC-PC-MDI zapewnia mozliwos¢ komunikowania sie ze sterownikiem poprzez
zlgcze SUPERVISOR (COMb5) zlokalizowane w dolnej czesci kasety. Zigcze to moze
obstugiwa¢ port COM Ilub modem telekomunikacyjny. Do potaczenia sterownika
z komputerem PC lub modemem nalezy uzywaé kabla ze ztgczem DB9 o petnym zakresie
sygnatéw przesytu danych (np. NULL modem). Parametry transmisji danych dla kanatu
SUPERVISOR s3g definiowane w funkcji FO30.

Polecenia i sposob obstugi programu ITC-PC-MDI sg opisane w dokumentacji ,,Instrukcja
obstugi programu ITC-PC-MDI".

8.1. Zmiana wersji firmware modutu ASR-CPU/386

Oprogramowanie systemowe (firmware) iparametry pracy sygnalizacji zapisane jest
w pamieci FLASH modutu ASR-CPU/386. Zmiana oprogramowania firmware mozliwa jest
poprzez uzycie programu systemu MS Windows — HyperTerminal i ztgcza TERMIANAL
lub RJ11 modutu ASR-CPU/386. Parametry obstugi portu COM winny by¢ ustawione na
nastepujgce wartosci:

» Liczba bitébw na sekune=115200

» Bity danych=8

* Parzystosc=Brak

» Bit stopu=1

» Sterowanie przeptywem=Brak

Uruchomienie programu HyperTerminal i nawigzanie potgczenie spowoduje oczekiwanie
programu na przesyt danych program <-> modut ASR-CPU/386. Sesja wymiany danych
winna by¢é nawigzana po wigczeniu zasilania modutu ASR-CPU/386. Fakt potgczenia
z modutem ASR-CPU/386 zostanie potwierdzony wyswietleniem na ekranie tekstu:

Falco CPU EPROM version 0.36
Power-on menu:

H = hardware debugger

F = flash menu
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other = start normally
>

Flash: Samsung 16 MB

RTC time: 2006-11-08 11:55:42
Flash: 0 of 20 spare blocks in use.

Jezeli wciggu 2 sekund uzytkownik nie nacisnie przycisku ,H” lub ,F” klawiatury modut
ASR-CPU/386 automatycznie przejdzie do realizacji oprogramowania systemowego
sterownika i potwierdzi to poprzez wyswietlenie na ekranie tekstu:

Loading application...
393216 bytes loaded.
Checking application.
Starting application.

W celu przejscia do procesu zmiany oprogramowania firmware uzytkownik winien w ciggu
2 sekund nacisng¢ znak ,F”, wéwczas na ekranie zostanie wyswietlony tekst:

Flash menu

1. Download application
2. Set RTC time

3. Show remap table
(First time initialization)
5. Erase whole flash

6. Add remap entry
(Dump page)

8. Modify byte

9. Exit

Nacisniecie klawisza ,1” powoduje przejscie do obstugi oczekiwania na przesyt
oprogramowania firmware, co sygnalizowane jest wyswietleniem tekstu:

Send application using XMODEM now, or press Esc to cancel.
CCC

Nalezy woéwczas poleceniem Transfer/Wy slij dokona¢ wyboru pliku z oprogramowaniem
firmware (np. C:\ASR-2000\CPU-386\Firmware\itc542-PL.bin) oraz wyboru protokotu
XMODEM, a nastepnie wykona¢ polecenie Wyslij.

Proces zapisu oprogramowania firmware sygnalizowany jest wys$wietleniem na ekranie
formatki XMODEM: ..... , apo wystaniu calego pliku binarnego nastgpi powtérne
wyswietlenie na ekranie polecen Flash Menu.

Zredagowanie polecenia 9 (Exit) spowoduje restart modut ASR-CPU/386.

W trakcie realizacji przez modut ASR-CPU/386 programu BootStrape wszystkie diody LED
panelu STEROWANIE sg aktywne (Swiecq).
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9. Stany pracy sterownika

Sterownik ASR-2008PL moze sie znajdowac¢ w dwdch podstawowych stanach:

- Whaczony
Aktywny przycisk WL ACZ - realizacji programu pracy sygnalizacji i sterownie
grupami sygnatowymi, uktady sterowania obwodami sygnatowymi sg odblokowane
(przeka zniki R-G, Y podaj g napiecia na obwody grup sygnatowych)

- Wytaczony
Aktywny przycisk WYL ACZ - realizacji programu pracy sygnalizacji i sterownie
grupami sygnatowymi, ukfady sterowania obwodami sygnatowymi sg zablokowane
na obiekcie

O trybie sterowania grupami sygnatowymi (kolorowy, zéity pulsujgcy, wszystko czerwone)
i realizowanym planie decyduje operator poprzez zadanie stanu przyciskdw panelu
STEROWANIE lub podanie polecenia z klawiatury.

W obu trybach pracy sterownika moduty ASR-CPU/386 i ASR-SAFETY-CPU realizujg
niezaleznie nadzorowanie czasOw sygnaldbw grup iczaséw miedzyzielonych,
nadzorowanie stanow detektoréw ruchu, napiecia zasilania, itd.

W trybie pracy Wigczony moduty ASR-CPU/386 i ASR-SAFETY-CPU rozpoczynajg
wspotprace z modutami ASR-STR/2 irealizujg nadzor obwoddéw sygnatowych poprzez
kontrole przeptywu pragdu w obwodach sygnatowych, kontrole kolizyjnosci sygnatow
zielonych i obecnosci napie¢ nadmiarowych.

W przypadku wykrycia w obwodzie sygnatowym (brak przeptywu pradu w obwodzie
nadzorowanego sygnatu lub zbyt niski jego poziom, stwierdzenie istnienia napiecia
w obwodzie sygnatu zielonego w kolizji z innym, itp.) sterownik automatycznie przechodzi
w STAN AWARII .

W tym stanie na wszystkich obwodach sygnatow zottych grup sg generowane sygnaty
pulsujgce lub sg wyciemnione. STAN AWARII sygnalizowany jest poprzez wyswietlenie na
wyswietlaczu LCD tekstu ,BL AD KRYTYCZNY”. Rownocze $nie sterownik zapala
diode ERR na module wykonawczym ASR-STR/2, zktérym zwigzany jest obwod
sygnatowy bedacy przyczyng przejscia sterownika do trybu pracy ostrzegawczej.

W przypadku wykrycia przez sterownik spadku obcigzenia w obwodzie nadzorowanego
sygnatu (patrz parametry grupy funkcyjnej FO5), sterownik automatycznie zapala diode
ERR danego modutu ASR-STR/2 i wySwietla na wyswietlaczu LCD tekst ,BLAD".

Standardowo sterowniki s g programowane tak by w przypadku przej $cia do STANU
AWARII nast epowata préba jego restartu po 30 sekundach. w przyp  adku wykrycia
kolejnej niesprawno $ci krytycznej w okresie 60 minut, prbba ponownego r estartu
zostaje zablokowana i sterownik pozostaje w STANIE AWARII do mementu jego
twardego RESETU (wyt gczenie/zt gczenie zasilania)

Wykaz bteddéw identyfikowanych przez moduty ASR-CPU/386 i ASR-SAFETY-CPU jest
zamieszczony w zatgczniku nr 2.
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10. Zalecenia serwisowe

Obstuga sterownika powinna dokona¢ raz wtygodniu przeglagdu komunikatow
zapamietanych w dzienniku sterownika (rejestrze bleddéw i rejestrach zdarzen) i podjgc
stosowne dziatania wynikajgce z tre$ci komunikatow wygenerowanych przez sterownik.

Raz na kwartat nalezy dokonac sprawdzenia reakcji sterownika na brak przeptywu prgdu
w obwodach sygnatéw oraz na pojawienie sie napiecia ~230 ACV w obwodach sygnatow,
a w szczegolnosci reakcji sterownika na jednoczesne pojawienie sie napiecia ~230 ACV
w obwodach sygnatow zielonych kolizyjnych.

Obstuga sygnalizacji ulicznej winna raz na kwartat dokonaé przegladu wszystkich
podigczen swiatet sygnalizatoréw do list zaciskowych i dokona¢ dokrecenia ewentualnych
kontaktéw obluznionych. Wszelkie iskrzenia powstale w wyniku luznych potgczen na
obiekcie lub listwie zaciskowej mogg by¢é przyczyng przepalenia bezpiecznikow
zabezpieczajgcych obwody swiatet zainstalowanych na modutach ASR-STR/2 lub
zniszczenia elementoéw wykonawczych (triaki BTA225B) sterujgcych sygnatami grupy.

Zabezpieczenia sygnatow kazdej grupy w modutach ASR-STR/2 sg zrealizowane za
pomocg bezpiecznikow topikowych o szybkim dziataniu (WTA-H 3,15A/250V) i nie
nalezy stosowac bezpiecznikéw innego rodzaju.

W przypadku stwierdzenia usterki modutdéw elektronicznych nalezy dokonac ich wymiany,
a modut przekaza¢ do naprawy producentowi Ilub do autoryzowanego punktu
serwisowego.

Raz w roku nalezy dokona¢ przeglgdu wszystkich modutéw czesci logicznej i wykonawczej
sterownika, potgczen kabla PLINT igczgcego moduty ASR-STR/2 kasety sterujgcej
z listwami zaciskowymi.. w przypadku stwierdzenia wiekszego zabrudzenia modutéw
sterownika, przemyc je pedzlem zamaczanym w spirytusie.

Raz w roku dokona¢ sprawdzenia osadzenia elementéw elektronicznych (pamieci EPROM
i RAM, zegara) zainstalowanych w podstawkach module ASR-CPU/386.

Sterowniki ASR-2008PL nie wymagajg dodatkowego ogrzewania wewnatrz szafy, jednak
w przypadku stwierdzania duzego zawilgocenia na sciankach wewnetrznych szafy zaleca
sie wigczenie na dtuzszy okres zarowki do oswietlenia wnetrza szafy (moc 40-60W).

- KONIEC -
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Zatgcznik nr 1 — Parametry ruchowe programu pracy sygna lizacji

Sterownik ASR-2008PL realizuje sterowanie grupami sygnatowymi wedtug danych
zapisanych w pamieci RAM modutu ASR-CPU/386. Parametry te definiuja:

* typy grup sygnatowych (kotowa, piesza, tramwajowa),

e warunki zglaszania zapotrzebowania irozpoczecia sygnalu zielonego lub
zezwalajgcego w grupie sygnatowej,

e czasy minimalne trwania sygnatu zielonego lub zezwalajgcego oraz sposob ich
wydtuzania do wartosci maksymalnych,

» warunki i sposob zakohczenia sygnatu zielonego lub zezwalajgcego.

Kazdy wyswietlany sygnat grupy sygnalizacyjnej moze posiada¢ rézne stany logiczne
(patrz Rys. 2). Sygnaty czerwone i zielone mogg by¢ dynamicznie wydtuzane przez stany
detektorow ruchu. Wydtuzanie danego stanu sygnatu jest realizowane, gdy detektor ruchu
oddziatlywujgcy na dany stan sygnatu jest aktywny (tj. wykrywa pojazd w polu jego
oddziatywania) oraz przez okres odliczany od momentu wykrycia wyjazdu pojazdu
z obszaru oddziatywania detektora (tzw. interwat wydtuzania sygnatu).

Petle indukcyjne to detektory fizyczne, ktore sg zdefiniowane za pomocg parametrow
funkcji FO10 i sg rozrézniane poprzez numer wejs¢ od 1 do 64..

Detektorami fizycznymi mogag by¢ réwniez sygnaty wejs¢ dwustanowych, ktére nie
wymagajg dodatkowych definicji i sg rozréznialne poprzez numery od 101 do 164 oraz
wejscia RED2 o numerach od 201 do 248.

O wydtuzaniu sygnatu decydujg tzw. detektory logiczne, ktore tworzy tworca programu
pracy sygnalizacji poprzez ich zdefiniowanie za pomocg parametréw zgromadzonych
w funkcji FO12. Detektory logiczne sg zwigzane z detektorami fizycznymi poprzez
zdefiniowanie typu oddziatywania inumeru wejscia detektora fizycznego. Parametry
funkcyjne F012 definiujg detektory logiczne, w ktorych okresla sie:

— numer grupy, na ktorg dziata detektor logiczny,

— numer detektora fizycznego z nim skojarzonego,

— filtry okreslajgce sposob oddziatywania detektora na grupe,

— reakcje detektora na zmiany stanu detektora fizycznego,

— interwaly wydtuzania sygnatu zielonego grupy w poszczeg6lnych jego okresach,

— interwat wydtuzania sygnatu czerwonego grupy,

— reakcje sterownika na btedne dziatanie detektora, itp.

W szczegdélnosci detektor logiczny moze by¢ skojarzony z grupg sygnatowg i wymuszac
stany sygnatow grupy przyporzgdkowanej do detektora, w zaleznosci od stanu grupy
oddziatywujgcej na detektor (np. wymusza¢ sygnat zielony grupy, gdy grupa sygnatowa
sterujgca posiada sygnat zielony). Podobnie detektor logiczny moze byé powigzany
z dowolnym fizycznym sygnatem wejsciowym lub wirtualny sygnatem wejsciowym (np.
generowanym programowo). w tych przypadkach grupa sygnatowa lub sygnat wejsciowy
dziata na wskazang przez detektor grupe jak detektor fizyczny - identycznie jak parametry
F12DNx opisane ponizej.
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Okresy swiatet w grupie sygnatowe;j

Czas
Oczekiwanie na miedzyzielony
zgtoszenie grupy grupy K2 do K1

np. All red

4— CZAS SYGNALU ZIELONEGO —*

) staty Interwaj Il okres
Zgtoszenie | okres
zapotrzebowania [l okres
sygnatu zielonego 1 interwat
la grupy K2 Il okresu P staly
| 2 interwat
| Il okresu 2 interwal
Il okresu IV okres
I Al V okres
SYSTEM 1
DETEKCJI
Funkcje detektorow
Obstuga sygnatu obecno $ci pojazdu w
obszarze oddziatywania detektora
4 Stan
detektora
Obecnos¢ pojazdu
Czas
Najazd Zjazd "

Podtrzymywanie trwania sygnatu

zielonego Pocz atek odliczania interwatu wydiu ~ Zzania
sygnatutu zielonego z dokladno $cig 0,25 sek

Rys. 2. Okresy sygnatu zielonego

Wydtuzanie sygnatu zielonego odbywa sie tak zwanych okresach (I-111):
MIN GREEN, MAX GREEN i PAST END GREEN
i jest realizowane z kwantem 0.1 sekundy, gdy (patrz Rys. 3):
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— dowolny detektor przyporzgdkowany danej grupie wskazuje zajetos¢ przez
pojazd i zostata zadeklarowana warto$¢ ro6zna od zera interwatu dla danego
okresu,

— przez czas rowny wartosci interwalu od momentu zwolnienia detektora
przyporzgdkowanego grupie i posiadajgcego zadeklarowane interwaty dla
danego okresu sygnatu zielonego,

— wydluzanie sygnatu jest powtdérnie kontynuowane jezeli w trakcie odliczania
czasu interwalu nastgpi ponowne zajecie dowolnego detektora
przyporzgdkowanego danej grupie.

Okresy sygnatu zielonego lub zezwalajgcego sg niezalezne dla kazdej struktury programu
pracy sygnalizacji (PLANU) i sg definiowane w funkcji FOO7:

1. MIN GREEN - staly i wspdlny dla wszystkich planow, ktéry trwa zawsze od momentu
rozpoczecia sygnatu przez czas okreslony parametrem:

FAGN9 - Minimum green time

2. MIN MAX GREEN - cze$¢ zmienna i okresu, ktéra rozpoczyna sie po odliczeniu czasu
Minimum green time . Okres ten jest definiowany niezaleznie dla kazdego planu za
pomoca parametru:

F7PGN1 Max. minimum green

Czes¢ zmienna okresu MIN GREEN jest opcjonalna i wystepuje jedynie gdy parametr
MIN MAX GREEN jest r6zny od zera.

Odliczanie czasu Max. minimum green nastepuje gdy detektor przyporzgdkowany grupie
posiada zdefiniowane wartosci parametrow:
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F12DN10  Minimum green interval - dla pierwszych poj azdoéw
F12DN11  Minimum green interval - dla kolejnych poja  zdéw

MIN GREEN

! l MAX GREEN - F7TPGN2
l l PAST END GREEN

-

MAX MIN GREEN

(zmienny) -
F7PGN1 MAX GREEN PAST END
zmienny GREEN
(2 interwat - (zmienny)
MIN GREEN (staly) FAGN9 F12DN14) F7PGN4

MAX GREEN zmienny

(1 interwat -F12DN13) PAST END
GREEN

(staty)
F7PGN3

Rys. 3. Parametry okres6w sygnatu zielonego

3. MAX GREEN - Il okres sygnatu zielonego jest opcjonalny i rozpoczyna sie po
odliczeniu i okresu. Okres ten jest definiowany niezaleznie dla kazdego planu za pomocg
parametru:

F7TPGN2 Maximum green

Wartosci interwatéw definiowane sg dla kazdego detektora za pomocg parametrow:

F12DN13  Maximum green interval-1 (start)
F12DN14  Maximum green interval-2 (stop)
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4. PAST END GREEN - 11l okres sygnatu jest definiowany niezaleznie dla kazdego planu
Zza pomocg parametrow:

F7PGN3 - Past-end-green 1 (staty)
F7PGN4 - Past-end-green 2 (zmienny)

Wydtuzanie sygnatu zielonego odbywa sie na podstawie wartosci interwatu okreslonego
parametrem:
F12DN17 - Past-end-green interval

O sposobie zgtaszania grupy decydujg parametry zawarte w funkcji FO08. Parametry
decydujgce o przynaleznosci grupy do fazy sg zgromadzone w funkcji FO09. Parametry
funkcji FOO8 1FO009 decydujg o strategii sterowania realizowane] w planach pracy
sygnalizacji i ich zmiana winna by¢ konsultowana z programistg opracowujgcym program
pracy sygnalizacji.
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Zatacznik nr 2 — Opis parametréw nadzoru obwodow grup s

F5GggN1  Opo znienie realizacji nadzoru obwodu

ZIR-SSR, Bytom

ygnatowych.

(0-2,0s)

Parametr okresla opOznienie z jakim sterownik dokona sprawdzenia

obcigzenia w obwodzie sygnatu po zmianie stanu sygnatu

F5GggN2  Minimalne obci azenie obwodu

(0-255)

F5GggN3

F5GgN4

F5GggN5

F5GgN6

F5GgN7

Parametr okresla minimalne obcigzenie obwodu sygnatowego.

Wartos¢ jest podawana w watach i jest indywidualna dla grupy, a wspoélna

dla wszystkich sygnatow grupy. Brak zdefiniowania wartosci (x=0)

traktowane jest jako standardowe obcigzenie o wartosci 16W.

Odpowied z czerwonego (0-1)

0: nie sprawdza poprawnosci stanu sygnalu czerwonego ze stanem
wypracowanym przez czesc¢ logiczna.

1: sprawdza  poprawnos¢  sygnalu  czerwonego ze  stanem
wypracowanym przez cze$¢ logiczng. Sterownik przechodzi w stan
awarii, kiedy zostanie zmierzony btedny stan sygnatu czerwonego
(sygnat czerwony powinien by¢ wygaszony, ale z jakis przyczyn jest
zapalony lub odwrotnie). Sterownik przejdzie do stanu awarii

i odnotuje wykryty btgd w rejestrze btedéw obwodéw.

Nadzor obci gzenia w obwodzie sygnatu czerwonego (x)

0: funkcja nie aktywna

+1: sterownik przetgczy sie w stan awarii, kiedy wartos¢ obcigzenia w
obwodzie sygnalu czerwonego spadnie ponizej minimalnego
obcigzenia obwodu zgodnie z wartoscig parametru F5GgN2 Iub
powyzej maksymalnego obcigzenia — wartos¢ parametru F5GN21.

+2: sterownik przelgczy sie w stan awarii, kiedy zostanie wykryty bitad
poziomu 2,

+4: sterownik przetgczy sie w stan awarii wyswietlajgc odpowiednig
sekwencje sygnatdéw, kiedy zostanie wykryty btgd poziomu 2 nalezy
zaprogramowac rowniez F5GN6

Uwaga! Jesli parametr F998GN6=1 wtedy pomiar obcigzenia sygnatu

czerwonego bedzie zablokowany w czasie gdy aktywne bedzie wyjscie

Red2

Liczba uszkodzonych zarowek czerwonych (poziom 1) x)

x=0-20 liczba zaréwek jaka musi ulec uszkodzeniu by sterownik zgtosit
btad.

x>=100 liczba zaréwek jakie muszg by¢ sprawne by sterownik nie
sygnalizowat btedu. Zapis x+100.

Biezgca wartos¢ obcigzenia obwodu sygnalu czerwonego bedzie

poréwnywana z wartoscig nominalng, zmierzong funkcjg serwisowg F104.

Parametr F5GgN17 musi by¢ rowniez zdefiniowany.

Liczba uszkodzonych zarowek czerwonych (poziom 2) (x)

Parametr dziata tak jak F5GgN5, ale moze by¢ uzyty w innych przypadkach.

Odpowied z zéitego (0-1)

0: nie sprawdza poprawnosci sygnatu zottego

1: sprawdza poprawnos¢ wysterowania sygnatu zoitego. Sterownik
przechodzi w stan awarii, kiedy mierzony jest btedny stan sygnatu
z0ktego (sygnat zotty powinien by¢ wygaszony, ale z jakis przyczyn
jest wigczony).
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F5GgN8 Nadzor obci gzenia w obwodzie sygnatu  zéttego (x)

0: funkcja nie aktywna

+1: sterownik przetgczy sie w stan awarii, kiedy warto$¢ obcigzenia w
obwodzie sygnatu zéltego spadnie  ponizej minimalnego
obcigzenia obwodu zgodnie z wartoscig parametru F5GgN2 lub
powyzej maksymalnego obcigzenia — wartos¢ parametru FSGN22.

+2: sterownik przelgczy sie w stan awarii, kiedy zostanie wykryty btad
poziomu 2,

+4: sterownik przetgczy sie wstan awarii wySwietlajgc odpowiednig
sekwencje sygnatow, kiedy zostanie wykryty btgd poziomu 2, nalezy
zaprogramowac rowniez F5GN10

F5GggN9 Liczba uszkodzonych zaréwek zottych (poziom 1) (X)
x=0-20 liczba zaréwek jaka musi ulec uszkodzeniu by sterownik zgtosit
btad.

x>=100 liczba zaréwek jakie muszg by¢ sprawne by sterownik nie
sygnalizowat btedu. Zapis x+100.

Biezgca wartos¢ obcigzenia obwodu sygnatu zéttego bedzie poréwnywana

z wartoscig nominalng, zmierzong funkcjg serwisowg F104. Parametr

F5GgN17 musi by¢ rowniez zdefiniowany.

F5GggN10 Liczba uszkodzonych zarowek zoitych (poziom 2) (x)
Parametr dziata tak jak F5GgN9, ale moze by¢ uzyty w innych przypadkach.
F5GggN11l Odpowied z zielonego (0-1)
0: nie sprawdza poprawnosci sygnatu zéttego
1: sprawdza poprawnos$¢ wysterowania sygnatu zielonego. Sterownik

przechodzi w stan awarii, kiedy mierzony jest btedny stan sygnatu
zielonego (sygnat zielony powinien by¢ wygaszony, ale z jakis
przyczyn jest wigczony).
F5GgN12 Nadzor obci gzenia w obwodzie sygnatu zielonego (x)

0: funkcja nie aktywna

+1:  sterownik przetgczy sie w stan awarii, kiedy wartos¢ obcigzenia w
obwodzie sygnatu zielonego spadnie ponizej minimalnego
obcigzenia obwodu zgodnie z wartoscig parametru F5GgN2 lub
powyzej maksymalnego obcigzenia — wartos¢ parametru F5GN23.

+2:  sterownik przelgczy sie w stan awarii, kiedy zostanie wykryty btad
poziomu 2,

+4:  sterownik przetgczy sie wstan awarii wySwietlajgc odpowiednig
sekwencje sygnatow, kiedy zostanie wykryty btgd poziomu 2, nalezy
zaprogramowac rowniez F5GN14

F5GggN13 Liczba uszkodzonych zarowek zielonych (poziom 1) (x)
x=0-20 Liczba zarowek jaka musi ulec uszkodzeniu by sterownik zgtosit
biad.

x>=100 Liczba zaréwek jakie muszg by¢ sprawne by sterownik nie
sygnalizowat btedu. Zapis x+100.

Biezgca wartos¢ obcigzenia obwodu sygnalu zielonego bedzie

porownywana z wartoscig nominalng, zmierzong funkcjg serwisowg F104.

Parametr F5GgN17 musi by¢ rowniez zdefiniowany.

F5GggN14 Liczba uszkodzonych zaréwek zielonych (poziom 2) (x)
Parametr dziata tak jak F5GgN13, ale moze by¢ uzyty winnych
przypadkach.

F5GggN15 Nie uzywany (0-255)

F5GggN16 Nie uzywany (0-255)

F5GggN17 Liczba u zywanych czerwonych zarowek (0-9)
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F5GggN18 Liczba zéttych zaréwek (0-9)
F5GggN19 Liczba zielonych zarowek (0-9)
F5GggN20 Nie uzywany (0-255)
F5GggN21 Maksymalna moc dla sygnatu czerwonego (0-255W)
F5GggN22 Maksymalna moc dla sygnatu  zéttego (0-255W)
F5GggN23 Maksymalna moc dla sygnatu zielonego (0-255W)
Przewodnik do programowania poziomu 1i2 bt  edow lamp
Alarm gdy Alarm gdy Alarm gdy Alarm gdy 2 lampy
1 lampa ma bt ad 2 lampy maj g btedy Wszys_tk|e lampy nie maj g btedow
maj g btedy
Liczba ng:é]t:)a Poziom ng:ét:)a Poziom I_Igzrf]lz)a Poziom ng:ét:)a Poziom
lamp Z bledem w % Z bledem w % Z bledem w % Z bledem w %
1 1 50 1 50 1 50
2 1 25 2 75 2 75 1 25
3 1 17 2 50 3 83 1 17
4 1 13 2 38 4 88 2 38
5 1 10 2 30 5 90 3 50
6 1 8 2 25 6 92 4 58
7 1 7 2 21 7 93 5 64
8 1 6 2 19 8 94 6 69
9 1 6 2 17 9 94 7 72
10 1 5 2 15 10 95 8 75
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Zatacznik nr 3 — Parametry pracy kanatéw obstugi p  etli indukcyjnych.

F10DNL1 - Filtr

Wartos¢ parametru okresla:

0

1
2

3

F10DN2 - Typ

wytgczona obstuga petli idetektor logiczny ciggle w stanie
nieaktywnym

wytgczona obstuga petli i detektor logiczny ciggle w stanie aktywnym
wigczona obstuga petli i detektor logiczny w stanie aktywnym, gdy
petla wykrywa pojazd

wigczona obstuga petli i detektor logiczny w stanie nieaktywnym, gdy

petla wykrywa pojazd

Wartosé parametru okresla:

0

1
2

uzywane sg nie programowane moduty obstugi petli ASR-API (FEIG)
lub modutu obstugi sygnatéw wejsciowych dwustanowych ASR-RDS/4
uzywane sg moduty obstugi petli ASR-PPI1/4

uzywane sg moduly obstugi petli ASR-PPI/8 lub uzywane sg moduty
obstugi sygnatow wejsciowych dwustanowych ASR-RDS/8

F10DN3 — Czulo sé

Dla wersji programu systemowego powyzej ASR w.3.14 parametr okresla:

0

czestotliwosé jest ustawiana automatycznie poprzez analize wartosci
parametru FL0DNS5 (poziom detekcji) i F11DN4 (detektor specjalny)

wedtug algorytmu:
— jezeli FI0DN10 < 50 to czestotliwos¢ jest ustawiana tak by uzyskac 2 razy wiekszg
czuto$¢ od nominalnej
— jezeli FIODN10 > 50i (F11DN4 = 2 lub F11DN4 = 3) to czestotliwos¢ jest
ustawiana tak by uzyska¢ 1/2 * czuto$¢ nominalna
— jezeli FIODN10 > 50i (F11DN4 = 4 lub F11DN4 = 5) to czestotliwos¢ jest
ustawiana tak by uzyska¢ 1/4 * czutos¢ nominalna

jezeli FIODN10 > 50 i (F11DN4 <> 2 iF11DN4 <> 3 iF11DN4 <> 4
i F11DN4 = 5) to czestotliwo$¢ jest ustawiana tak by uzyskac¢ czutosc
nominalng

czestotliwosé jest ustawiana automatycznie tak by uzyska¢ 1/4 * czutosc
nominalna (zalecane dla petli okreslajgcych predkos¢ pojazdu)
czestotliwosé jest ustawiana automatycznie tak by uzyskaé 1/2 * czutosc
nominalna (zalecane dla petli okreslajgcych kierunek ruchu pojazdu)
Nieuzywane

czuto 8¢ nominalna — bez przetwarzania automatycznego

czestotliwosé jest ustawiana automatycznie tak by uzyskaé 1,5 * czutosc
nominalna (zalecane dla petli dtugich)

czestotliwosé jest ustawiana automatycznie tak by uzyskaé 2 * czulosc
nominalna (zalecane dla petli dtugich i czutych na rowery)

czestotliwosé jest ustawiana automatycznie tak by uzyskaé 3 * czulosc
nominalna (zalecane dla petli o specjalnych funkcjach)

czestotliwosé jest ustawiana automatycznie tak by uzyskaé 5 * czutosc
nominalna (zalecane dla petli o specjalnych funkcjach)
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F10DN4 - Czas balansu
Parametr okresla czas w minutach, po jaki nastgpi automatyczna préba dostrojenia
obwodu petli, w przypadku statej zajetosci petli przez podany okres czasu
Standardowo ustawiany na warto $¢ 60 (1 godzina).

F10DNS5 - ROznica
Parametr okresla minimalng zmiane indukcyjnosci obwodu petli, ktéra zostaje
potraktowana jako zajetos¢ obszaru oddziatywania petli przez pojazd.
Minimalna wartos¢ zmiany indukcyjnosci winna wynosi¢ 100, co Swiadczy
0 sprawnosci obwodu petili.
Standardowo ustawiany na warto $¢ 100

F10DNG6 - Roznica klas
Parametr okresla minimalny przyrost indukcyjnosci obwodu petli, jaka zostaje
potraktowana jako zajetos¢ obszaru oddziatywania petli przez pojazd
uprzywilejowany.
Standardowo ustawiany na warto $¢é 0

Parametry okreslajace spos6b nadzorowania detektora ruchu:

F10DN8 - Czas ZAL (m)
Parametr okresla czas w minutach przez jaki dopuszczalna jest stata zajetos¢ petli.
Po wykryciu stalej zajetosci petli przez podany okres, nastepuje wpisanie faktu
btednego dziatania petli do rejestru bledéw i ustawienie detektora logicznego w stan
zgodnie z wartoscig parametru F10DN10.
Standardowo ustawiany na warto $¢ 120 minut

F10DN9 - Czas WYL (h)
Parametr okresla czas w godzinach przez jaki dopuszczalna jest staly brak
zajetosci petli. Po wykryciu barku zajetosci petli przez podany okres, nastepuje
wpisanie faktu btednego dziatania petli do rejestru bledéw i ustawienie detektora
logicznego w stan zgodnie z wartoscig parametru F10DN10.
Standardowo ustawiany na warto $¢ 24 godziny

F10DN10 - Tryb Bt EDU x-y
Parametry okreslajg sposob reakcji sterownika na btedne dziatanie petli indukcyjnej
(patrz FLIODN8 i F10DN9).

Wartosci parametrow okreslaja:
X =
0 wylgczona obstuga sygnalizacji bledéw dziatania petli i nadzoru jej pracy
1 wilgczona obstuga btedow dziatania petli i nadzoru jej pracy, w przypadku
wykrycia btedu nastepuje wpis btedu do rejestru btedow i zdarzen
wilgczona obstuga btedow dziatania petli i nadzoru jej pracy, w przypadku
2 wykrycia btedu nastepuje wpis bledu do rejestru bledow izdarzen,
a detektor logiczny zostaje ustawiony w stan nieaktywny
wigczona obstuga bteddéw dziatania petli i nadzoru jej pracy, w przypadku
3 wykrycia btedu nastepuje wpis bledu do rejestru bitedow izdarzen,
a detektor logiczny zostaje ustawiony w stan aktywny
wilgczona obstuga btedow dziatania petli i nadzoru jej pracy, w przypadku
wykrycia btedu nastepuje wpis bledu do rejestru bledow izdarzen,
a sterownik zostaje przetgczony w stan awarii (,z0tte pulsujgce” lub
wyciemnienie).
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y:
0 brak funkgcji
1 detektor traktowany jest jako wazny (np. przerywa dziatanie priorytetu)

Standardowo parametry x-y s g ustawiane na warto $¢é: 3-0

F10DN11 - Nr skrzyzowania
Parametry okreslajg numer skrzyzowania na ktore dziata detektor w przypadku
ustawienia parametru F1I0DN10 = 4. Warto$¢ 0 oznacza dziatanie na dowolne
skrzyzowanie (1-4).
Standardowo ustawiany na warto $¢ 1 (1 skrzy zowanie).
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Zatacznik nr 4 — Obwody p etli indukcyjnych i moduty ASR—-PP1/8

1. Petle indukcyjne winny byé wykonane doktadnie w miejscach i ksztalcie okreslonych w projekcie
ruchowym sygnalizacji:

2. Obwod petli indukeyjnej winien by¢ wykonany kablem LGs 300/500 - 1,5 lub 2 mm ? i w zaleznosci od
ksztattu petli winien zawierac tyle zwoi, by uzyska¢ pozgdang indukcyjnosé obwodu. Przewdd LGs
winien by¢ utozony w rowku o minimalnej gtebokosci 30 mm i zalany masg gwarantujgca szczelng
izolacje kabla od powierzchni pasa ruchu.

3. Dla modutéw ASR-PPI/8 zaleca sig takie wykonanie obwoddéw petli, by sumaryczna indukcyjnos¢
obwodu mierzona od strony przytgcza DETEKTOR TERMINAL wynosita 50 — 500 pH.

4. Polczenia obwodugili indukcyjnej (kabel LGs) ze sterownikiem ASR-BRL (icze DETEKTOR
TERMINAL) nalezy wykona kablem teletechnicznym typXe TKMXpw o przekroju0,6-0,8 mni, w ktérym
przewody tworz niezaleéne sketki. Kazdy obwdéd gtli musi by¢ polgczony co najmniej jednpan
przewodow nalegcych do jednej skiki (patrz rysunek Z2-1).

W przypadku aycia do pogczenie obwodugili ze sterownikiem przewodow nakgeych do réanych sketek, mog
wystapi¢ problemy dostrojeniem simodutu ASR-PP/8 do obwodueth lub mozna uzyské dostrojenie si
modutéw ASR-PPI/8, alechla wystepowaty mylne rozpoznawania pojazdéw.

Zaleca sie uzywania kabli teletechnicznych z parami skrecanymi lub kabli teletechnicznych z czwoérkami
skrecanymi typu:

XzZTKMXpw 5x2x0,8 lub XzZTKMXpw 5x4x0,8
XzTKMXpw 10x2x0,8 lub XzZTKMXpw 10x4x0,8
XzTKMXpw 15x2x0,8 lub XzZTKMXpw 15x4x0,8

5. Pofczenia kabliLGs i XzZTKMXpw zalecamy wykona za pomog ztacz Scothlock (np. U1R 0,6 - 0,9)
i umieszczenie ich w mufactelowych dowolnego typu.

6. Opornag¢ obwodu gtli indukcyjnej wraz z przewodamidzacymi obwod tli z taczem DETEKTOR
TERMINAL nie powinna by wicksza 0d10 Q (praktycznie do 2®).

7. Moduly ASR-PPi/x powinny gwarantowapoprawn wspoétpra¢ z obwodami ptli indukcyjnych, ktérych
sumaryczna indukcyjsai obwodu ptli i kabli przylaczeniowych jest w zakrek7- 2500uH (praktycznie do
1200pH).

8. Rezystancja izolacji pomierzona wgdém ziemi dla calego obwoduetpp indukcyjnej napgciem stalej
wartasci 250V winna by wicksza odb00kQ.

9. W trakcie wykonania obwodéwepi nalezy zwrdock uwag na fakt,ze indukcyjndé¢ catlego obwodu gili
wynika z wartdci indukcyjndci ksztattu ptli (patrz Tabela nr 1) iprzewodéwgczacych obwod ptli
z przyhczem DETEKTOR TERMINAL.

Dla podanych typow kabli mima przya¢, ze indukcyjndé¢ pary przewodow kabliGs i XzTKMXpw  wynosi:
LGs (1,5mnf) — 0,7pH / 1mb (dla pary przewoddéw)
XzTKMXpw (0,8 mm?) —0,8uH / 1mb (dla 1 pary skretnej)

10. Praktycznie mé#na przyjé, ze moduly ASR-PPI/8 gwarantujpoprawn wspoélprae z obwodami ptli
indukcyjnych, ktére spolgczone kablami telekomunikacyjnymi od dhégonie wickszej 0d300 m

11. Po podtaczeniu obwodu petli do detektora inacisnieciu przycisku RESET modulu ASR-PPI/8
obstugujgcego dany obwdd petli indukcyjnej, dioda synoptyczna na module ASR-PPI/8
odpowiadajgca danemu kanalowi uruchamianego obwodu petli indukcyjnej, po kilku sekundach
winna zasta¢ wygaszona.
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Oznacza toze obwdd ptli indukcyjnej jest sprawny i modut ASR-PPI/& glostroit do cazstotliwosci 15 — 81
KHz. Stan wykrycia obecroi pojazdu w obszarze oddziatywanietlpwinien by¢ zasygnalizowangwieceniem

diody LED odpowiedniego kanatu.

Miganie diody LED (5Hz) oznaczae obwdd ptli nie spetnia wyej podanych wymagglub jest uszkodzony.

12. Sterownik ASR-2008PL unitiwia podghd wartdgci odczytywanej z modut ASR-PPI/8, ktorej przekreaz
jest interpretowane jako wykrycie pojazdu w obseasddziatywania obwoduepi (patrz tabela nr 2). w celu
uruchomienia obserwacji tej wafto nalezy wykona za pomog klawiatury sterownika iej opisane operacije.

Za pomog przycisku STATUS i strzatki klawiatury sterownikastawt znak ">" na pozycji 05 Detektory
i nacisny¢ klawisz ENTER, a nagpnie za pomag funkcji 01 Ré&nica lub 02 Max. roznica uruchoénfunkcije

podghdu pracy ptli indukcyjnej:

>05 Detektory

06 Detektory spec.

>01 Roznica

02 Max. roznica

>01 Roznica
Start nr=

XXX

<ENTER>

<ENTER>

wpisaé Oxx <ENTER>

XX - numer detektora (numer zaciskgcza DETEKTOR TERMINAL nr 1 lub numer zacisku + 20
w przypadku pejczenia obwodu gili do tacza DETEKTOR TERMINAL nr 2).

Na wyswietlaczu ukae sk tekst:

Dxx Rozn= yyyyy ppppp
IXRy <ster> fa/fn cfcm

gdzie:
yyyyy - warta¢ indukcyjndci obwodu ptli ponizej ktdrej nie jest rozpoznawany pojazd (wééto
ta jest ustawiana parametrem F10DxxN5)
ppppp - warté¢ indukcyjnaci obwodu ptli w trakcie obecnéci pojazdu w obszarze
oddziatywania ptli

W przypadku wyboru funkcji 02 Max. roznica nadwyetlaczu pokae st tekst:

Dxx MRoz= yyyyy ppppp
IXRy <ster> fa/fn cfcm

gdzie ppppp oznacza maksymgimartas¢ indukcyjnagci zmierzon w trakcie obecnii pojazdu.

7. Dla modutdw ASR-PPI/8 aytkownik maze ustawié dodatkowe parametry wplywgge na wspotprac modutu
z obwodem gtli indukcyjnej (funkcja FO10 patrz Instrukcja obgt sterownika ASR-2008PL).
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Tabela nr 1

ZIR-SSR, Bytom

Zalecane typy p etli indukcyjnych dla sterownikéw ASR-2008PL

Lp. Rodzaj detektora Liczba zwoi L';‘if;fg‘"; :;lf
15 4 o
1 & 3 zwoje 65 -80 uH
15, .
2 —EK 3 zwoje 65 -80 uH
15, - 20,0 f:i :
o A-3 zwoje
3 7 * 5.1 2w0) 150 uH
NTTA B
15, e 15,0 .
4 S A-3 zwoje 125 uH
B . B-1 zwoj
15,0 u:'i
5 1 zwoj 60 uH
+
15,0
Lt
5 e A-2 zwoje 145 - 150
= B-1 zw0j uH
B
6.0 LS
7 2 zwoje 75 uH
+
10,0-12,0 :‘_7' L.
8 1 zwoj 40 - 50 uH
*
9 Bﬂal 3-4 zwoje 50 - 90 uH
T

Podane liczby zwoi wynikajg z zat6zenia, ze obwdd petli zostat wykonany z kabla
LGs 1,5 mm? o indukcyjnosci 0,7 uH /1 mb

Potgczenia koncow petli do ztgcza DETEKTOR TERMINAL wykona¢ parami
skrecanymi przy uzyciu kabla XZTKMXpw n*2*0,8 lub XZTKMXpw n*4*0,8 -
indukcyjnos¢ potgczenia zalezy od diugosci kabla (indukcyjnosci 1 pary skretnej
wynosi ok. 0,6u H /1 mb)

© Kopiowanie i rozpowszechniane bez zgody ZIR-SSR jest zabronione

Strona 47



Instrukcja obstugi - ASR-2008PL ZIR-SSR, Bytom

Rys. Z2-1
Schemat podt gczenia p etli indukcyjnej w sterowniku ASR-2008PL

Ztacze np.
Kabel: Lgs 1,5 UlR 0,6-0,9
Obwad petli indukcyjnej
(DETEKTOR nr 1) \
Mufa zelowa
Obiekt
Obudowa sterownika
|||I z = .
| 2= sy ®
| |< -
< | [Z[] "
< | &[] « Para skretna
<= | (g kabla:
g Of— s XzTKMXpw nx2x0,8
lub
o %ﬁ — XzTKMXpw 1nx4x0,8
=] 38 ) of— 4
3 : =| a7 .
T il 2w =1 e _
< g | 8¢ e I s Tasma
& A . < | |8[ ], potaczeniowa
< B €3 f—
- o el g
T - :
g N s
0 s s 3 | =1 ] « Nr wescia
a4 So ~ > S
0 o Y | S
2 E 5 g3 /Og’ | 3. detektora
z T o . @ =| |54 " | _—
o % 5o = <= | 2] o
328 || s 3= 18
o S e - Roy [ I
e X z N —
Hoo=z AR Zaciski
a x| B° = podigczeniowe
L e S| o] ®
< 1 ===
0 8| 23 (o S
4 8 =| 3.
= — | |z ]
g, | |°[].
g e Warystory
— zabezpieczajgce
S — -
= | =
=T (5[ °
| (¥
<| 5[] "
= | |°[_I=
— —]

Pole przyt aczeniowe

DTETEKTOR TERMINAL
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ZIR-SSR, Bytom

Tabela nr 2
Wartosci wzbudzen petli indukcyjnych
oraz sugerowane ustawienia w programie (F10DN5)
dla modutéw ASR-PPI/8 (TIC-800EC)
Typ Warto §¢ wzbudzona Wartcsé wzbudzona Warto $¢
Petli dla matego pojazdu dla duzego pojazdu F10DxN5 - standardowa
1 150 120 100
2 180 150 100
3 250 200 100
4 250 200 100
5 250 200 100
6 200 150 100
7 150 120 100
8 200 150 100
9 500 - 2000 100
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Zatacznik nr 5 — Wykaz zal gczonych rysunkow.

CoNoOoO~wWNE

Schemat logiczny sterownika (Rys. 1)

Schemat blokowy sterownika (Rys. 2)

Schemat fundamentu i obudowy ASR-OBD sterownika (Rys. 3)

Schemat wnetrza szafy sterownika (Rys. 4)

Panel zasilania sterownika ASR-2008PL — obwody 230V (Rys. 5a)

Panel zasilania sterownika ASR-2008PL — obwody 42V (Rys. 5b)
Schemat zabezpieczenia zasilania (Rys. 6)

Podtgczenia sygnatow obiektowych do sterownika — ztgcze PLINT (Rys. 7)
Podtgczenia sygnatéw obiektowych do sterownika — pola przytgczeniowe
PLINTx (Rys. 8)

. Schematy podtgczenia grup sygnatowych (Rys. 9)

. Wyglad kasety sterownika ASR-2008PL/32 (Rys. 10)

. Rysunek modutu ASR-CPU/386 (Rys. 11)

. Rysunek modutu ASR-SAFETY-CPU (Rys. 12)

. Rysunek modutu ASR-STR/2 (Rys. 13)

. Rysunek modutu ASR-PPI/8 (Rys. 14)

. Rysunek modutu ASR-MID/8 (Rys. 15)

. Rysunek modutu ASR-RDS/8 (Rys. 16)

. Rysunek modutu ASR-INP/OUT (Rys. 17)

. Rysunek modutu ASR-INP/24 (Rys. 18)

. Rysunek modutu ASR-OUT/24 (Rys. 19)

. Schemat zlgcz kanatow przesytu danych w sterowniku (Rys. 20)
. Schemat podigczenia modemu (Rys. 21)

. Schemat potgczenia sterownikdéw w sieci X-NET (Rys. 22)

ZIR-SSR, Bytom
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Zatacznik nr 6 — Sktadnia komunikatéw SMS o bt  edach.

Komunikaty SMS generowane przez sterowniki ASR-2008PL zawierajg informacje o bledach
i zdarzeniach wykrytych w trakcie jego pracy. Tresci przesytane w komunikacie zawierajg dane o:

— identyfikatorze sterownika (parametry pobrane z funkcji F999)

— stan sygnalizaciji

— kod btedu lub zdarzenia

— date wygenerowania komunikatu

— godzine wykonywania komunikatu

— opis tekstowy btedu lub zdarzenia

Kod bledu lub zdarzenia w komunikacie SMS ma identyczng skladnie, jak zapisy w rejestrach
sterownika.

Jezeli komunikat zaczyna si e od znakow (*), (+) lub (-) informuje o bt edzie w sterowniku,
w przeciwnym wypadku komunikat informuje o zdarzen iu.

Przyktadowy komunikat przedstawiono ponizej:

pp-Wolnoci UM Zabrze ASR1052005B w.4.20
1:FLASH(*)

03-01-00 11.10.06 13:39:41 11 Nap. obw. ZA
*55-01- 00 11.10.06 13:39:42 *GO1 Yel bezpiecz

Pierwsza linijka przedstawia nazwe sterownika (nagtéwek funkcji F999).
W drugiej linijce sg informacje na temat stanu pracy sterownika, cyfra na poczgtku oznacza numer
skrzyzowania. Mozliwe stany skrzyzowania to:

— OFF (sygnalizacja wyciemniona)
— ON (praca w kolorze)

— MAN (praca krokowa)

— LOCAL (praca lokalna)

— FLASH (z6tty puls)

— ALRED (ogo6Iny czerwony)

— FIXED. (praca staloczasowa)

W komunikacie SMS wystepuje tylko jeden z nich mimo, ze w danej chwili mogg wystepowaé
réwnoczesnie np. ON, ALRED.

Znak w nawiasie natomiast prezentuje rodzaj informacji:
— (**) blad krytyczny wplywajacy na prace wszystkich skrzyzowan
— (*) blad krytyczny wpltywajacy na prace jednego skrzyzowania
— (+) pojawienie sie btedu niekrytycznego
— (-) zanik btedu niekrytycznego

W kolejnych linijkach znajdujg sie natomiast komunikaty sterownika na ktore skfada sie:
— kod btedu (xx-yy-zz)
— dataigodzina

rodzaj btedu (**), (*), (+), ()

opis btedu

UWAGA! Kody bt edéw i zdarzed zostaly opisane w Zaczniku 7 ,Wykaz bteddw wykrywanych
przez moduly sterownika”.
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Zatacznik nr 7 — Wykaz bt edéw wykrywanych przez moduty sterownika

Sterownik ASR-2008PL w trakcie realizacji programu pracy sygnalizacji nadzoruje
poprawnos¢ dziatania jego modutow, obwoddw sygnatowych grup sygnalizacyjnych oraz
systemu detekciji.

W przypadku wykrycia nieprawidtowosci o krytycznym znaczeniu dla bezpieczenstwa
Ruchu (tzw. bfedu krytycznego — uniemozliwiajgcego sterowanie sygnatami grup
w dziataniu sterownika lub w obwodzie nadzorowanego sygnatu grupy) sterownik
automatycznie przechodzi do trybu pracy ostrzegawczej, zwanego stanem awarii . W tym
stanie sterownik generuje dla wszystkich grup sygnatowych sygnaly ,zélte pulsujgce”.
Rownoczesnie w modutach ASR-STR/2 zostajg uaktywnione diody led ,ERR”, ale jedynie
na tych grupach, ktére mialy zwigzek z przejsciem do stanu awarii, a w modutach ASR-
SAFETY-CPU zostajg uaktywnione diody led ,ERR”.

Przejscie do stanu awarii jest rOwniez sygnalizowane na wyswietlaczu LCD poprzez
wyswietlanie tekstu:

BLAD KRYT. I<numer skrzy zowania>
<ZNAK> <KOD BLEDU> <TEKST>

<ZNAK> to jeden z nastepujgcych symboli:

symbol informujgcy, ze wykryto bigd krytyczny
* | (wywoluje stan awarii na skrzyzowaniu, na ktorym
wystgpita awaria)

% | Symbol informujgcy, ze wykryto biad krytyczny
(wywoluje stan awarii na wszystkich skrzyzowaniach)
symbol informujgcy, ze wystgpit btgd nie krytyczny (tj,
+ | umozliwiajgcy dalsze sterowanie sygnatami grup
sygnalizacyjnych)

symbol informujacy, ze sterownik wykryt zanik btad nie
krytycznego

<KOD BLEDU> to liczba okreslajgca numer biledu, a <TEKST> to cigg znakow
okreslajgcy bardziej szczego6towo przyczyne przejscia sterownika do stanu awarii.
Komunikat <ZNAK> <KOD Bt EDU> <TEKST> zostaje zapisany w odpowiednim
rejestrze btedow.

Jezeli sterownik wykryt btgd w dziataniu, ktéry umozliwia kontynuowanie sterowania
grupami sygnalizacyjnymi uaktywnia jedynie elementy synoptyczne led ,ERR”
i sygnalizuje wykrycie btednego dziatania elementu systemu tekstem ,Bt AD”
wyswietlanym w trzecim wierszu wyswietlacza LCD, a komunikat <ZNAK> <KOD
BLEDU> <TEKST> zostaje zapisany w odpowiednim rejestrze bltedow.

Sterownik moze zasygnalizowa¢ rowniez btgd wynikajgcy z wykrycia niesprawnosci
w nadzorowanych uktadach sprzetowo-programowych sterownika i wowczas sygnalizuje
to wyswietleniem na wyswietlaczu LCD tekstow:

BLAD SYSTEMOWY | wystgpit blgd  systemowy (np.  sprzecznosc
zadeklarowanych parametréw w programie pracy
sygnalizacji, awaria uktadu zegara, itp.)

? KONTROLA wystgpit btgd systemowy, ktéry umozliwia dalszg prace
sterownika
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W dalszej czesci przedstawiono wykaz koddéw bteddw i teksty opiséw z nimi zwigzane,
ktore wynikajg z usterek nadzorowanych ukladéw sterownika Ilub nadzorowanych
elementow obiektu.

Kody btedébw oznaczone symbolami ,*” lub ,**” oznaczajg, ze ich wystgpienie powoduje
przejscie sterownika w stan awarii i generowanie sygnatow ,zolte pulsujgce” dla
wszystkich grup lub ich wyciemnienie (patrz parametr F999N34). Symbol ,**” oznacza, ze
sterownik powoduje wywotanie stanu awarii na wszystkich skrzyzowaniach zdefiniowanych
w parametrach globalnych, a symbol ,** ze stan awarii zostaje utrzymany tylko na
skrzyzowaniu, na ktorym stwierdzono awarie.

Tekst na
KOD KOD o
Btedu Bt EDU TYP wy swietlaczu Komentarz
LCD
Reset sprzetowy na skrzyzowaniu z — restart
0.0 00-00-0z Reset Reset sterow. |z sterczwnlkawwynlku zalgczenie zasilania. .
z = 0 - oznacza reset na wszystkich
skonfigurowanych w sterowniku skrzyzowaniach.
Reset programowy na skrzyzowaniu z — restart
sterownika w wyniku zmiany stanu przycisku
01 00-01-0z Reset Reset progr. Iz pqul,tu STEROWANIE Ilub funkcji zerowania
bledow.
z = 0 - oznacza reset na wszystkich

skonfigurowanych w sterowniku skrzyzowaniach.
Reset skrzyzowania z.

Wykonany automatycznie restart sterownika po
0,2 00-02-0z Reset Reset FO30 Iz przejsciu sterownika do trybu pracy ostrzegawczej
i odliczeniu 30 sek. llos¢ restartow okresla
parametr FO36.

Reset skrzyzowania z w wyniku recznego
0,3 00-03-0z Reset Reset F201 Iz zerowanie rejestru aktualnych btedéw. Wykonano
polecenie funkcji F201.

Reset skrzyzowania z

Nastgpito programowe restartowanie
skrzyzowania w wyniku wykonania instrukcji w
bloku kontrolnym PLC (F016)

Reset skrzyzowania z.

0,5 00-05-0z Reset Reset WorkST Iz | Restart sterownika zostat wykonany na polecenie
odebrane ze stacji Workstation.

Zerowanie wszystkich rejestrow zdarzen i btedéw
— funkcja F207.

0,4 00-04-0z Reset Reset PLC Iz

0,6 00-06-00 Reset Zerowanie rejest.

e Reset w  wyniku  wystgpienia timeout-u
0,7 00-07-00 Reset Reset WD WATCHDOG-a.
Reset w wyniku wymuszenia za pomocg funkciji

0,8 00-08-00 Reset Reset WD(899) £899

Btad sumy kontrolnej pamieci ASR-CPU/386 ROM
**] **(01-00-00 | System BOOT sumakont. | IC 1 i/lub 2 (wymieni¢ pamie¢ ROM lub modut
ASR-CPU/386).

Btad przerwania — przerwanie 2 karty SIO jest
stale aktywne

Btad przerwania — przerwanie 4 z kart com 1 i2
jest stale aktywne

Czestotliwos¢ zegara ASR-CPU/386 nie moze by¢
zidentyfikowana z powodu uszkodzenia zegara
czasu rzeczywistego. Wymien modut zegara
czasu rzeczywistego na karcie ASR-CPU/386
Réznica pomiedzy czasem ASR-CPU/386
**2,3 | **02-03-00 | System System clock i zegarem czasu rzeczywistego jest wieksza niz
10%. Wymien karte ASR-CPU/386.

© Kopiowanie i rozpowszechniane bez zgody ZIR-SSR jest zabronione Strona 53

**2,0 | **02-00-00 | System Skrz2 karta CPU

+2,1 | +02-01-00 | System Skrz4 karta RS

*»*2 2 | **02-02-00 | System BLAD czest.




Instrukcja obstugi - ASR-2008PL

ZIR-SSR, Bytom

+2,4

+02-04-zz

System

Flash warning zz

Ostrzezenie dotyczgce pamieci Flash.
zz=01: liczba wolnych blokéw jest mata (<=10%)

**2’5

**02-05-zz

System

Flash error zz

Blgd pamieci Flash o numerze zz. Wymien
pamie¢ Flash badz karte ASR-CPU/386
zz=01:przepelnienie stosu

zz=02:sprzeczny  parametr ~w  procedurze
wywotania w pamieci Flash

zz=03:wewnetrzny btgd pamieci Flash — I/O
zz=04:internal flash dailure — programming
zz=05:biad dwéch blokéw. Biad przy
przepisywaniu miedzy dwoma blokami pamieci
zz=06:btad bloku zerowego

zz=07:brak wolnych blokéw

zz=08:timeout

zz=09:niepoprawny parametr w wewnetrznej
procedurze wywotania w pamieci Flash
zz=10:niekorygowalny biad odczytu z pamieci
Flash

zz=11:0dczyt z pustego bloku pamieci Flash
zz=12:zapis do niepustego bloku pamieci Flash

+3

+03-00-00

Parametr

Zarezerwowane

**4

**04-00-00

Parametr

No extra memory

Brak dodatkowej pamieci RAM. Dostepna
wielkos¢ pamieci RAM jest r6zna od zatozonej w
parametrze F999N32)

**5

**05-00-00

Parametr

P-RAM suma
kont.

Btad sumy kontrolnej parametrow. Niektore
parametry mogg by¢ uszkodzone. Wymien karte
ASR-CPU/386 lub zmien kosé¢ RAM IC’s

**6

**06-00-00

Parametr

Brak programu

Brak programu w pamieci procesora. Przeslij
parametry programowe (konfiguracje sterownika).

**7

**Q7-yy-zz

Parametr

Prog. VyyVzz

Pamie¢ skonfigurowana jest dla innej wersji
konfiguracji programowe;. Pamiec jest
skonfigurowana jako Vyy zamiast Vzz. Wgraj
nowg konfiguracje  sterownika (parametry
programowe).

*8

*08-00-00

Parametr

Wrong IDno

Zaprogramowany w ASR-CPU/386 numer ID
(F999N4) jest niezgodny z ID sterownika (ID
sterownika jest unikalnym identyfikatorem na stale
przyporzadkowanym kazdemu sterownikowi — ID
sterownika wyswietlane jest w drugim wierszu
wyswietlacza LCD panelu kontrolnego
sterownika).

*9

*09-yy-zz

Nadzoér

Cl-1 Bt. yy-zz

Modut ASR-SAFETY-CPU numer 1 wykryt btad yy-
zz w nadzorowanym skrzyzowaniu numer 1. (Patrz
Opis btedéw ASR-SAFETY-CPU ponizej)

*10

*10-yy-zz

Nadzor

Cl-2 BL. yy-zz

Modut ASR-SAFETY-CPU numer 1 wykryt btad yy-
zz w nadzorowanym skrzyzowaniu nr 2. (Patrz
Opis btedéw ASR-SAFETY-CPU ponizej)

*11

*11-yy-zz

Nadzoér

C2-1 BL. yy-zz

Modut ASR-SAFETY-CPU numer 2 wykryt btad yy-
zz w nadzorowanym skrzyzowaniu nr 1. (Patrz
Opis btedéw ASR-SAFETY-CPU ponizej)

*12

*12-yy-zz

Nadzor

C2-2 BL. yy-zz

Modut ASR-SAFETY-CPU numer 1 wykryt btad yy-
zz w nadzorowanym skrzyzowaniu nr 2. (Patrz
Opis btedéw ASR-SAFETY-CPU ponizej)

*13

*13-0y-00

Nadzoér

Cy BRAK

Brak komunikacji z modutem ASR-SAFETY-CPU
0 numerze y. Zmien lub wtéz nowy modut.

*14

*14-0y-00

Nadzoér

Cy 12V ZASIL

Modut ASR-SAFETY-CPU o numerze y wykryt
btad napiecia zasilania 12V. Sprawdz zasilacz
ASR-ZAS.

*15

*15-0y-00

Nadzor

Cy
?TEMPERATURA

Temperatura zmierzona przez modut ASR-
SAFETY-CPU o numerze y jest wyzsza niz prog
ustalony w parametrze F999N44

+16

+16-00-00

zarezerwowany
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*17

*17-0y-zz

Nadzoér

Cy ZASIL (zzzV)

Modut ASR-SAFETY-CPU o numerze y wykryt
nieprawidtowag wartos¢ napiecia zasilania (patrz
parametry: F999N35, F99N6, FOIN7). Parametr
zzz\V oznacza wartos¢ zmierzonego napiecia
zasilania.

*18

*18-0y-0z

Nadzoér

Cy-z RG PRZEK

Przekaznik  zasilania  obwodéw  sygnaléw
czerwonych i  zielonych  nalezgcych  do
skrzyzowania ,z" kontrolowanego przez ASR-
SAFETY-CPU o numerze ,y" jest uszkodzony.
Sprawdz  potgczenie  przekaznika, wymien
przekaznik lub modut ASR-SAFETY-CPU.

*19

*19-0y-0z

Nadzoér

Cy-z Y PRZEK

Przekaznik zasilania obwodéw sygnatéw zéttych
nalezacych do skrzyzowania ,z” kontrolowanego
przez ASR-SAFETY-CPU onumerze .y jest
uszkodzony. Sprawdz potgczenie przekaznika,
wymien przekaznik lub modut ASR-SAFETY-
CPU.

+20

+20-00-00

Zarezerwowany

*21,0

*21-0y-zz

Nadzor

Cy BLAD zz

Btad zz rozpoznany przez modut ASR-SAFETY-
CPU o0 numerze ,y". Zarezerwowane do
przysziego wykorzystania.

*21,1

*21-0y-01

Nadzoér

Cy BRAK Konf.

Brak konfiguracji modutu ASR-SAFETY-CPU Y’
— numer modutu.

*21,2

*21-0y-02

Nadzoér

Cy Bledna konf.

Btad konfiguracji modutu ASR-SAFETY-CPU V"
— numer modutu.

*21,3

*21-0y-03

Nadzoér

Cy Bledny nr ID

Zaprogramowany w ASR-CPU/386 numer ID (
F999N4) jest niezgodny =z ID sterownika
zakodowanym w magistrali MB 16 (numer ID
sterownika wyswietlany jest w drugim wierszu
wyswietlacza LCD)

.y’ — numer magistrali MB 16.

*21,4

*21-0y-04

Nadzor

Cy Brak SAFETY

Brak modutu ASR-SAFETY-CPU o numerze ,y".

*21,5

*21-0y-05

Nadzoér

Cy CONFLICT
chks

Suma kontrolna matrycy kolizji (F992) w module
ASR-SAFETY-CPU o numerze ,y° rdzni sie od
sumy kontrolnej matrycy kolizji (F997) w module
ASR-CPU/386.

*21,6

*21-0y-06

Nadzor

Cy WD TimeOut

Modut ASR-SAFETY-CPU o numerze ,y" wykryt
nieprawidtowa prace uktadu WATCHDOG a.

21,7

*»*21-0y-07

Nadzoér

Cy Czestotl.

Modut ASR-SAFETY-CPU o0 numerze .y
zarejestrowat nie akceptowalne zmiany
czestotliwosci zasilania (patrz wartos$ci
parametréw: F999N36 i F99N10)

*21,8

*21-0y-08

Nadzor

Cy Comm
TimeOut

Btgdna komunikacja modulu ASR-SAFETY-CPU o
numerze y z modutem ASR-CPU/386.

*22

*22-0y-00

Nadzor

Cy BLAD
Wymusz.

Softwarowe wymuszenie btedu na module ASR-
SAFETY-CPU o numerze ,y".

*23

*23-yy-00

Nadzoér

BLEDNY adres
Gyy

Btedny adres grup yy dla modutu ASR-STR/2.

+24

+24-yy-z7

Zarezerwowane

*25

*25-yy-00

Nadzor

Konflikt Gyy

Naruszenie minimalnego czasu miedzy zielonego
przez wchodzgcg grupe o numerze yy. Sprawdz
wartosci czaséw miedzyzielonych w matrycach
kolizji F997 oraz F992.

*26

*26-yy-00

Nadzoér

Konflikt Gyy-RED

Grupa yy nie wyswietlata sygnatu czerwonego, gdy
grupa konfliktowa do niej wyswietlala sygnat
zielony.

+27

+27-00-00

Zarezerwowane
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Blgd czasu oczekiwania grupy yy na podanie
sygnalu Grn.

Grupa o numerze yy sygnalizuje brak podania
sygnalu zielonego po wygenerowaniu zgtoszenia
przez okres czasu wiekszy niz okreslony
parametrem F026

Grupa yy sygnalizuje statg aktywno$é wejscia
meldujgcego DIR  (F4GyN20) przez czas
okreslony w minutach wartoscig parametru
FO4GyN21.

Brak modulu ASR-STR/2 sterujgcego grupg
*30 *30-yy-00 Grupa Brak grupy Gyy | o numerze yy (lub modut grupy nie komunikuje sie
z ASR-CPU/386)

Biad zz modutu ASR-STR/2 grupy 0 numerze yy:
zz=01: grupa o numerze yy sygnalizuje wykrycie
na wyjsciu sygnatu zielonego napiecia nie
wynikajgcego z wysterowania tego sygnatu
(wykryto napiecie z przedzialu 42-45VAC
pochodzace z obiektu lub uszkodzony jest ukiad
triaka)

zz=02: grupa o numerze yy sygnalizuje wykrycie
na wyjsciu sygnalu zoltego napiecia nie
wynikajgcego z wysterowania tego sygnatu
(wykryto napiecie z przedzialu 42-45VAC
pochodzace z obiektu lub uszkodzony jest ukiad
triaka)

*31 *31-yy-zz Grupa Gyy BLAD zz zz=03: grupa o numerze yy sygnalizuje wykrycie
na wyjsciu sygnatu czerwonego napiecia nie
wynikajgcego z wysterowania tego sygnatu
(wykryto napiecie z przedzialu 42-45VAC
pochodzace z obiektu lub uszkodzony jest ukiad
triaka)

zz=04: grupa o0 numerze yy sygnalizuje wykrycie
na wyjsciu sygnatu AUX (RED2) napiecia nie
wynikajgcego z wysterowania tego sygnatu
(wykryto napiecie z przedzialu 42-45VAC
pochodzace z obiektu lub uszkodzony jest ukiad
triaka)

zz=05: nieprawidtowy pomiar wzmocnienia uktadu
pomiaru pradu (wspélny dla wszystkich sygnatow).
Brak ukfadu zegara (wymieni¢ uktad zegara
DS12887 w module ASR-CPU/386).

Btedne dziatanie ukladu zegara (wymieni¢ ukilad
zegara DS12887 w module ASR-CPU/386).
Nieprawidtowa  warto§¢ napiecia  zasilania
+34 | +34-00-00 Zegar Bateria zegara bateryjnego uktadu zegara  (wymieni¢ ukiad
zegara DS12887 w module ASR-CPU/386).

Brak sygnalu synchronizacji pomiedzy kasetami
+35 | +35-00-00 Zegar Zasilanie zegara | (sprawdzi¢ potaczenia pomiedzy kasetami: sygnat
NET SYN na magistralach MB12 i MB16).
Detektor Dyy zglosit blgd braku zmiany stanu z
pasywny -> aktywny przez czas zdefiniowany
+36 +36-yy-00 | Detektor Det. Dyy WYL parametrem F10DyyN9. Detektor yy nieaktywny
przez czas F10DyyN9 w godzinach — nadzér
pasywnosci.

Detektor Dyy zgtosit btad braku zmiany stanu z
aktywny -> pasywny przez czas zdefiniowany
+37 +37-yy-00 | Detektor Det. Dyy ZAL parametrem F10DyyN8. Detektor yy aktywny
przez czas F10DyyN8 w minutach - nadzor
aktywnosci.

+38 +38-yy-zz | Detektor Brak det. Dyy-zz | Brak detektorow o numerach od yy do zz.

*28 *28-yy-zz Nadzér Gyy OCZK. w Pzz

+29 | +29-yy-00 Nadzor Gyy Przycisk ?

+32 | +32-00-00 Zegar Brak zegara

+33 | +33-00-00 Zegar Uszkodzony zegar
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+39,0

+39-yy-00

Detektor

Dyy BLAD ZAt

Btedny stan aktywnosci detektora yy. Detektor
aktywny, w czasie gdy powinien by¢ pasywny.
(blad magistrali sterownika)

+39,1

+39-yy-01

Detektor

Dyy BLAD WYL

Btedny stan pasywnosci detektora yy. Detektor
pasywny, w czasie gdy powinien byé aktywny.
(blad magistrali sterownika)

+39,2

+39-yy-02

Detektor

Dyy-?2??

Btad petli yy. Otwarty lub zwarty obwod petli
indukcyjnej.

+39,3

+39-yy-03

Detektor

Dyy-PRZERWA

Btad petli yy. Brak przeptywu prgdu w obwodzie
petli indukcyjne;j.

+39,4

+39-yy-04

Detektor

Dxx-ZWARCIE

Btad petli yy. Zwarty obwaod petli indukcyjnej.

+40

+40-yy-00

Detektor
logiczny

Det. DLyy WYL

Detektor logiczny DLyy zgtosit blgd braku zajetosci
przez czas zdefiniowany parametrem F12DN24.

+41

+41-yy-00

Detektor
logiczny

Det. DLyy ZAt

Detektor logiczny DLyy zgtosit bigd statej zajetosci
przez czas zdefiniowany parametrem F12DN23.

*42

*42-yy-00

Grupa

Gyy GRN
b.obciaz

Grupa o0 numerze yy wykazuje za niskie
obcigzenie obwodu sygnalu zielonego (ponizej
wartosci zdefiniowanej parametrem F5GN2)

*43

*43-yy-00

Grupa

Gyy Yel b.obciaz

Grupa o0 numerze yy wykazuje =za niskie
obcigzenie obwodu sygnalu zéktego (ponizej
wartosci zdefiniowanej parametrem F5GN2)

*44

*44-yy-00

Grupa

Gyy Red b.obciaz

Grupa o0 numerze yy wykazuje za niskie
obcigzenie obwodu sygnatu czerwonego (ponizej
wartosci zdefiniowanej parametrem F5GN2)

*45

*45-yy-00

Grupa

Gyy RD2 b.obciaz

Grupa o0 numerze yy wykazuje =za niskie
obcigzenie obwodu sygnalu czerwonego RED2
(ponizej wartosci  zdefiniowanej parametrem
F5GN2)

*46

*46-yy-00

Grupa

Gyy GRN
przeciaz

Grupa o numerze yy wykazuje za wysokie
obcigzenie obwodu sygnatu zielonego.
Prawdopodobne uszkodzenie elementu triak w
module ASR-STR/2 sterujgcej grupa vy.

*47

*47-yy-00

Grupa

Gyy Yel przeciaz

Grupa o numerze yy wykazuje za wysokie
obcigzenie obwodu sygnatu z6ltego.
Prawdopodobne uszkodzenie elementu triak w
module ASR-STR/2 sterujgcej grupa vy.

*48

*48-yy-00

Grupa

Gyy Red przeciaz

Grupa o numerze yy wykazuje za wysokie
obcigzenie  obwodu  sygnatu  czerwonego.
Prawdopodobne uszkodzenie elementu triak w
module ASR-STR/2 sterujgcej grupa vy.

*49

*49-yy-00

Grupa

Gyy RD2 przeciaz

Grupa o numerze yy wykazuje za wysokie
obcigzenie obwodu sygnalu czerwonego RED2.
Prawdopodobne uszkodzenie elementu triak w
module ASR-STR/2 sterujgcej grupa vy.

*50

*50-yy-0x

Grupa

Gyy GRN STAN=x

W obwodzie sygnatu zielonego (Grn) w grupie o
numerze yy wykryto nieprawidiowy nadzér stanu
sygnaiu.

x=1 - wykryto stan napiecia w obwodzie sygnatu
(powyzej 45V AC), a sygnal Grn nie jest
generowany przez sterownik (nadmiarowy sygnat
Grn)

x=0 - wykryto brak napiecia w obwodzie sygnatu,
a sygnatl Grn byl generowany przez sterownik
(niedomiar sygnatu Grn)
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*51

*51-yy-0x

Grupa

Gyy YEL STAN=x

W obwodzie sygnatu zéttego (Yel) w grupie o
numerze yy wykryto nieprawidtowy nadzér stanu
sygnalu.

x=1 - wykryto stan napiecia w obwodzie sygnatu
(powyzej 45V AC), a sygnat Yel nie jest
generowany przez sterownik (nadmiarowy sygnat
Yel)

x=0 - wykryto brak napiecia w obwodzie sygnatu,
a sygnat Yel byt generowany przez sterownik
(niedomiar sygnatu Yel)

*52

*52-yy-0x

Grupa

Gyy RED STAN=x

W obwodzie sygnalu czerwonego (Redl) w grupie
0 numerze yy wykryto nieprawidtowy nadzér stanu
sygnalu.

x=1 - wykryto stan napiecia w obwodzie sygnatu
(powyzej 45V AC), a sygnal Red nie jest
generowany przez sterownik (nadmiarowy sygnat
Red)

x=0 - wykryto brak napiecia w obwodzie sygnatu,
a sygnat Red byt generowany przez sterownik
(niedomiar sygnatu Red)

*53

*53-yy-0x

Grupa

GyyRed2 STAN=x

W obwodzie sygnalu czerwonego (Red2) w grupie
0 numerze yy wykryto nieprawidtowy nadzér stanu
sygnalu.

x=1 - wykryto stan napiecia w obwodzie sygnatu
(powyzej 45V AC), a sygnat Red2 nie jest
generowany przez sterownik (nadmiarowy sygnat
Red?2)

x=0 - wykryto brak napiecia w obwodzie sygnatu,
a sygnat Red2 byt generowany przez sterownik
(niedomiar sygnatu Red?)

*54

*54-yy-00

Grupa

Gyy Grn bezpiecz

Grupa o numerze yy wykazuje brak bezpiecznika
w obwodzie sygnatu zielonego

*55

*55-yy-00

Grupa

Gyy Yel bezpiecz

Grupa o numerze yy wykazuje brak bezpiecznika
w obwodzie sygnatu zéttego.

*56

*56-yy-00

Grupa

Gyy Red bezpiecz

Grupa o numerze yy wykazuje brak bezpiecznika
w obwodzie sygnalu czerwonego

*57

*57-yy-00

Grupa

Gyy RD2
bezpiecz

Grupa o numerze yy wykazuje brak bezpiecznika
w obwodzie sygnatu czerwonego RED2

+58

+58-yy-zz

Grupa

Gyy Grn L1 zzzV

Pomiar obcigzenia w obwodzie sygnatu zielonego
grupy o numerze yy nie spetnia ustalonego w
programie Kkryterium poziomu L1 (patrz warto$¢
parametru F5GxxN13), zzz — napiecie zasilania
obwodéw sygnatlowych w momencie wystgpienia
btedu

+59

+59-yy-zz

Grupa

Gxx Yel L1 zzzV

Pomiar obcigzenia w obwodzie sygnatu zo6ltego
grupy o numerze yy nie spetnia ustalonego w
programie Kkryterium poziomu L1 (patrz warto$¢
parametru F5GN9), zzz - napiecie zasilania
obwodéw sygnatlowych w momencie wystgpienia
btedu

+60

+60-yy-zz

Grupa

Gyy Red L1 zzzV

Pomiar obcigzenia w obwodzie sygnatu
czerwonego grupy O numerze yy nie spetnia
ustalonego w programie kryterium poziomu L1
(patrz wartos¢ parametru F5GN5), zzz — napiecie
zasilania obwodoéw sygnatowych w momencie
wystgpienia btedu

+61

+61-yy-zz

Grupa

Gyy RD2 L1 zzzV

Pomiar obcigzenia w obwodzie sygnatu RED2
grupy O nhumerze yy nie spetnia ustalonego
w programie Kryterium poziomu L1 (patrz wartos¢
parametru F5GN15), zzz — napiecie zasilania
obwodéw sygnatlowych w momencie wystgpienia
btedu.
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*62

*62-yy-z7z

Grupa

Gyy Grn L2 zzzV

Pomiar obcigzenia w obwodzie sygnatu zielonego
grupy 0 numerze yy nie spetnia ustalonego w
programie kryterium poziomu L2 (patrz warto$¢
parametru F5GN14), zzz — napiecie zasilania
obwodéw sygnatowych w momencie wystgpienia
bledu

*63

*63-yy-zz

Grupa

Gyy Yel L2 zzzV

Pomiar obcigzenia w obwodzie sygnatu zotego
grupy 0 numerze yy nie spetnia ustalonego w
programie kryterium poziomu L2 (patrz warto$¢
parametru F5GN10), zzz — napiecie zasilania
obwodéw sygnatowych w momencie wystgpienia
bledu

*64

*64-yy-zz

Grupa

Gyy Red L2 zzzV

Pomiar obcigzenia w obwodzie sygnatu
czerwonego grupy O numerze yy nie spetnia
ustalonego w programie kryterium poziomu L2
(patrz warto$¢ parametru F5GNG6), zzz — napiecie
zasilania obwodéw sygnatowych w momencie
wystgpienia btedu

*65

*65-yy-zz

Grupa

Gyy RD2 L2 zzzV

Pomiar obcigzenia w obwodzie sygnalu RED2
grupy 0 numerze yy nie spelnia ustalonego
w programie kryterium poziomu L2 (patrz warto$é
parametru F5GN16), zzz — napiecie zasilania
obwodéw sygnatowych w momencie wystgpienia
bledu.

+66

+66-yy-00

Plan

Cykl bazowy tpyy

Licznik bazowy nie zostal wyzerowany w planie
tpyy po czasie F3PyyN10+30.

Np. sterownik nie wykryt synchronizacji licznika
bazowego sygnatem koordynacji przez okres
F3PyyN10+30 sek

+67

Plan

Brak wejscia TPm

Brak sygnatu INPUT TPm.

+68

+68-yy-zz

Plan

Brak prog. tpyyzz

W planie zz wystgpita préba zmiany planu na plan
0 numerze yy.
Plan yy ma typ 0 w parametrze F3PyyN1 = 0.

*69

*69-00-00

Plan

Brak sytuaciji

Wszystkie plany ustawione sg jako nieuzywane.
Wartos¢ parametru F3PN1 = 0 dla wszystkich
planéw.

+70

+70-00-00

Plan

Brak TPm cmd

Zarezerwowane

+71

Sytuacja
ruchowa

Brak wejscia TSm

Brak sygnatu INPUT TSm.

+72

Sytuacja
ruchowa

Brak TSm cmd

Zarezerwowane

+80

+80-00-00

DCF

Brak sygnalu DCF

Brak prawidtowego odczytu czasu
astronomicznego z uktadu odbioru sygnatu DCF-
77 przez 18 godzin

+81,0

+81-00-00

tacznosé

SUPERV BRAK
RS

Btad obstugi portu kanatu SUPERVISOR. Brak
komunikacji z portem  zdefiniowanym w
parametrze F30N1.

+81,1

+81-01-00

tacznosc

BRAK Modemu

Btad obstugi portu kanatu SUPERVISOR. Brak
komunikacji z modemem podtgczonym do zigcza
SUPERVISOR.

+81,2

+81-02-00

tacznosc

BLAD PIN

Btad obstugi portu kanatu SUPERVISOR.
Zdefiniowany kod PIN dla karty SIM nie jest
akceptowany przez modem. (Btgd moze by¢
wyzerowany jedynie przez wyzerowanie rejestru
aktualnych bledow)

+81,3

+81-03-00

tacznosc

BRAK PIN

Btad obstugi portu kanaltu SUPERVISOR. Modem
sygnalizuje koniecznos$¢ przestania kodu PIN dla
karty SIM.

+81,4

+81-04-00

tacznosc

SUPERV. ?hw-hs

Btad obstugi portu kanatu SUPERVISOR. Brak
sprzetowych sygnatléw RTS/CTS umozliwiajgcych
realizacje protokolu transmisji z potwierdzeniem
hadshake. (patrz ustawienia parametru F30N2).
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+82,0 | +82-00-00 | tacznosé XNET ?PORT Biqd. §ieci XNET. Brak komunikacji z portem
zdefiniowanym w parametrze F31N1.
Btad sieci XNET. Brak sterownikéw SLAVE -
+82,1 | +82-01-00 | tgcznos¢ | XNET ?? SLAVE | zaden ze sterownikbw nie odpowiada na
zapytania.
2 XNET ?? Biad sieci XNET. Brak sterownika MASTER -
82,2 | +82-02-00 | tacznose MASTER 2a?3|en ze sterownikow nie wysyta zapytan.
XNET2 22 Blad_ sieci XNET. _Bra_lk sterownika MASTI@R
+82,3 | +82-03-00 | tacznosc o drugiego segmentu sieci — zaden ze sterownikow
MASTER . . .
drugiego segmentu nie wysyta zapytan.
+82,4 | +82-04-00 | tacznosé | XNET 22 ADRES Biad siepi XNET. Nie ustawiono adresu logicznego
sterownika w sieci (patrz parametr F29N4)
Brak komunikacji z portem zdefiniowanym w
+83,0 | +83-00-0z | tgcznosc AUX ?PORT parametrze F32ANz — komunikacji z systemami
zewnetrznymi
+83,1 | +83-01-0z | tacznosé AUX ?DANE Odbiér nie”poprawnych danych w kanale AUX
numerze ,z".
Brak sprzetowych sygnatéw umozliwiajgcych
realizacjg protokolu transmisji z potwierdzeniem
+83,2 | +82-02-0z | tgcznosc AUX ?hw-hs hadshake w zlgczu komunikacyjnym AUX.
Protok6t wymagany jest w parametrach
programowych funkcji F32.
W parametrach nadzoru sygnatow grup funkciji
BRAK Pom FQOS zdefiniowano _nadzory _pozio_mc')w L1 lub L2_, a
+84 | +84-00-00 | Obwody Obciaz ' nie dokonano pomiaru obcigzenia we wszystkich
obwodoéw sygnatowych (patrz funkcja serwisowa
F104).
Préba wykonania blednej instrukcja o numerze zz
+91 +91-yy-zz PLC Inst. PLC yy zz w bloku PLCyy.
Opis bt edéw ASR-SAFETY-CPU
;fyozl:z) Komentarz
01-00 |Brak konfiguraciji.
01-01 |Biad sumy kontrolnej parametrow konfiguracyjnych.
01-02 |Zaprogramowany w ASR-SAFETY-CPU numer ID (F999N4) jest niezgodny z ID sterownika (1D
sterownika jest unikalnym identyfikatorem na state przyporzadkowanym kazdemu sterownikowi
— ID sterownika wy$wietlane jest w drugim wierszu wyswietlacza LCD panelu kontrolnego
sterownika)
01-03 | Przyporzgdkowany grupie numer kasety (F998GN3) jest niezgody z numerem podawanym
przez ASR-CPU/386
01-04 |Suma kontrolna matryc kolizji w module ASR-SAFETY-CPU (parametry F992) rozni sie od
sumy kontrolnej matrycy kolizji w module ASR-CPU/386 (parametry F997).
02-00 | Impulsy uktadu WATCHDOG-a posiadajg nieprawidtowa czestotliwosc.
03-00 |Btgd komunikacji — wykryto timeout oczekiwania na dane komunikacyjne
03-01 |Btgd komunikacji — wykryto btedne dane w trakcie komunikacji z module ASR-CPU/386.
03-02 | Btgd komunikaciji - wykryto niezgodno$ci sumy kontrolnej w odebranym pakiecie danych.
04-zz (Btad w komunikacji modutu ASR-STR/2 (znajdujgcego sie w szczelinie o numerze zz),
Z modutem ASR-SAFETY-CPU.
05-zz |Btad ciggu synchronizujgcego wysytanego co 100ms przez modut ASR-CPU/386. Parametr zz
okresla czas w ms od momentu odebrania ostatniej paczki danych.
06-zz |Wykryto za duze obcigzenie procesora modutu ASR-SAFETY-CPU. Parametr zz okresla
wskaznik obcigzenia (musi by¢ ponizej 95)
11-00 |Czestotliwos¢ napiecia zasilania wykracza poza granice okreslone parametrami F993N7
i FOO3NS8.
12-00 [Napiecie zasilania wykracza poza granice okreslone parametrami F993N2 i FO93N3.
13-00 | Nieprawidtowa warto$é napiecia zasilania 12V
14-00 |Nieprawidtowa warto$¢ napiecia zasilania 5V
16-0z |Btedny stan przekaznika obwodu sygnatow z6ttych
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z=0 => przekaznik jest wylgczony a powinien byé¢ zatgczony
z=1 => przekaznik jest zalgczony a powinien by¢ wytaczony

17-0y [Btedny stan przekaznika obwodu sygnatdéw czerwonych i zielonych
z=0 => przekaznik jest wylgczony a powinien by¢ zatagczony
z=1 => przekaznik jest zatgczony a powinien by¢ wylgczony

20-00 |Za krétki cykl — w poréwnaniu do wartosci zaprogramowanej w parametrze F993N12.

20-01 |Za dhugi cykl — w poréwnaniu do warto$ci zaprogramowanej w parametrze F993N13.

21-zz |Naruszenie minimalnego czasu miedzyzielonego przez grupe wchodzacg o numerze zz
SprawdzZ zaprogramowane matryce kolizji F997 oraz F992.

22-zz |WyKkryto naruszenie minimalnego czasu trwania sygnatu w grupie zz

23-zz |Wykryto naruszenie maksymalnego czasu trwania sygnatu w grupie zz

24-zz |Bledna sekwencja sygnatdw w grupie zz

25-zz | Grupa zz nie wyswietlata sygnatu czerwonego, gdy grupa konfliktowa do niej wyswietlata sygnat
zielony.

27-zz |Nieprawidlowy sygnat czerwony w grupie zz. (kontrola napieciowa)

28-zz | Za mate obcigzenie obwodu sygnatu czerwonego w grupie zz (maksymalna wartos¢ F5GN2).

29-zz | Za duze obcigzenie obwodu sygnatu czerwonego w grupie zz (maksymalna wartos¢ — parametr
F5GN21).

30-zz [ Nieprawidtowy sygnat ztéty w grupie zz. (kontrola napieciowa)

31-zz |Za mate obcigzenie obwodu sygnatu zoéltego w grupie zz (minimalna warto$¢ — parametr
F5GN2).

32-zz | Za duze obcigzenie obwodu sygnatu zéttego w grupie zz (maksymalna warto$¢ — parametr
F5GN22).

33-zz | Nieprawidlowy sygnat zielony w grupie zz. (kontrola napieciowa)

34-zz [Za mate obcigzenie obwodu sygnatu zielonego w grupie zz (minimalna warto§¢ — parametr
F5GN2).

35-zz |Za duze obcigzenie obwodu sygnatu zielonego w grupie zz (maksymalna warto$¢ — parametr
F5GN23).

37-zz |Nieprawidlowa czestotliwo$¢ pulsowania z6ttego migowego w grupie zz (parametry FON16 i
FON17).

38-zz |Nieprawidtowa czestotliwos¢ pulsowania sygnatu zielonego w grupie zz (parametry FON18 i
FON19).

W sterowniku znajdujg sie réwniez dwa inne rejestry: zdarzen oraz zmian planow/sytuaciji.
Kazdy z rejestrow jest w stanie zachowaé¢ do 64 zdarzenh. Opisy zdarzen zawiera ponizsza
tablica. Opisy zdarzeh zmian planéw/sytuacji zawarto w kolejnej tablicy.

Komunikaty zdarzenh:

Kod Kod w SMS Komunikat Opis zdarzenia

0 00-00-00 Clearing of LOG Zerowanie wszystkich rejestrow zdarzen i btedéw —
funkcja F207.

1 01-yy-zz Zasilanie(yyh zzm) Zalgczenie zasilania sterownika. Parametr yyh i zzm
okresla czas w godzinach i minutach braku zasilania
sterownika.

2 02-yy-zz Zasilanie(yym zzs) Zatgczenie zasilania sterownika. Parametr yym i zzs
okresla czas w minutach i sekundach braku zasilania
sterownika.

3 03-0y-00 ly Nap. obw. ZAt. Zalgczenie zasilania obwodéw sygnatowych na
skrzyzowaniu ly

4 04-0y-00 ly Nap. obw. WYL Wylgczenie zasilania obwodéw sygnatowych na
skrzyzowaniu ly

5 05-0y-00 KOD poziomu y otw. | Otwarcie kodu poziomu y

6 06-00-00 KOD poziomu zamk. | Zamkniecie kodu poziomu

7 07-00-00 Nowa suma kontr. Wykonano obliczenie nowych sum kontrolnych pamieci
EPROM i RAM

8 08-0y-00 ly P-KROKOWA ZAt | Wigczono prace krokowg na skrzyzowaniu y

9 09-0y-00 ly P-KROKOWA | Wylgczono prace krokowa na skrzyzowaniu y

WYL
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10 10-0y-00 ly P-SCZAS ZAt Uaktywniono przycisk PRACA DET dla skrzyzowania ly
na panelu STEROWANIE

11 11-0y-00 ly P-SCZAS WYL Wylgczono przycisk PRACA DET dla skrzyzowania ly
na panelu STEROWANIE

12 12-0y-00 ly P-LOKALNA ZAL Uaktywniono przycisk PRACA LOKAL dla
skrzyzowania ly na panelu STEROWANIE

13 13-0y-00 ly P-LOKALNA WYL | Wytgczono przycisk PRACA LOKAL dla skrzyzowania
ly na panelu STEROWANIE

14 14-0y-00 ly z-MIG ZAL Uaktywniono przycisk ZOLTE MIG dla skrzyzowania ly
na panelu STEROWANIE

15 15-0y-00 ly z-MIG WYL Wylgczono przycisk ZOLTE MIG dla skrzyzowania ly
na panelu STEROWANIE

16 16-0y-00 ly O-CZERW ZAL Wylgczono  przycisk ~ OGOLN. CZERW  dla
skrzyzowania ly na panelu STEROWANIE

17 17-0y-00 ly O-CZERW WYL Uaktywniono  przycisk OGOLN. CZERW dla
skrzyzowania ly na panelu STEROWANIE

18 18-0y-00 ly Kont. Lamp ZAL Uaktywniono  nadzéor obcigzen w  obwodach
sygnatowych dla skrzyzowania ly

19 19-0y-00 ly Kont. Lamp WYL Wytaczono nadzér obcigzen w obwodach sygnatowych
dla skrzyzowania ly

20 20-00-00 Pom. ob. lamp ZAt Wiaczono pomiar obcigzen obwodow sygnatowych
(funkcja 104)

21 21-00-00 Pom. ob. lamp WYL Wytaczono pomiar obcigzen obwodow sygnatowych
(funkcja 104)

22 22-0y-0z ly KOD Policji: z Uzyto klucza policyjnego z= (0 - nie uzyto, 1 -
wylgczenie sygnalizacji, 2 - praca migowa) na
skrzyzowaniu y.

24 24-0y-00 PB cmd — Remote-y | Zdalne uaktywnienie zdarzenia PB przez:
y=1: zigcze terminalowe
y=2: zlgcze supervision
Y=3: work station

25 25-??-00 PB cmd — C.block Uaktywnienie  zdarzenia PB przez instrukcje
kontrolbloku PLC

26 26-0y-00 ly Dark PB on Wi1gczenie wyciemnienia skrzyzowania 0 numerze y

27 ly Dark PB off Wylgczenie wyciemnienia skrzyzowania o0 numerze y

28 28-yy-zz Route yyy ON (zz) Emergency-route yyy has been activated. zz = number
of emergency-logic

29 29-yy-zz Route yyy OFF(zz) Emergency-route yyy has been deactivated. zz =
number of emergency-logic.

30 30-yy-00 Network +nodeyyy X-NET — nawigzano komunikacje ze sterownikiem o
numerze yyy.

31 31-yy-00 Network —nodeyyy Btad w sieci X-NET: brak komunikacji z sterownikiem o

numerze yyy .

Komunikaty zmian plandw / sytuacji:

KOD KOD w SMS KOMUNIKAT |KOMENTARZ
00 00-00-00 Clearing of LOG | Zerowanie rejestru zmian planéw/sytuaciji
91 91-yy-77 zm.tp yy->zz nn | Zmiana planu yy na zz dokonana przez nn.

nn=00: domyslnie < >

nn=01: recznie <FP>

nn=02: error plan <ER>

nn=03: manuel plan <MP>
nn=04: local plan <LP>

nn=05: emergency logic <EM>
nn=06: stacja robocza <WS>
nn=07: kontrol blok <CB>

nn=08: plan dowobo/tygodniowy <CL>
nn=09: TPm (parallel input) <TP>
nn=10: TPm (serial input) <TP>
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nn=11: internal TPm (traffic actuation) <tp>
nn=12: traffic situation <TS>

nn=13: start-up plan <ST>

92 92-yy-zz Zm.ts yy->zz nn | Zmiana sytuacji ruchowej yy na zz dokonana
przez nn.

nn=00: domyslnie < >

nn=01: force situation <FS>

nn=02: emergency logic <EM>

nn=03: stacja robocza <WS>

nn=04: kontrol blok <CB>

nn=05: TSm (parallel input) <TS>

nn=06: TSm (serial input) <TS>

nn=07: internal TSm (traffic actuation) <ts>
nn=08: plan dowobo/tygodniowy <CL>
nn=09: start-up situation <ST>
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Fundament i obudowa ASR-OBD sterownika ASR-2008PL
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Whnetrze obudowy sterownika ASR-2008PL
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Panel zasilania sterownika ASR-2008PL
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Panel zasilania sterownika ASR-2008PL
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Pole przytagczeniowe 8 grup sygnalizacyjnych PLINTXx
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Pola przytagczeniowe sygnatéw obiektowych w sterowniku ASR-2008PL
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a ] Wej.124+24(y-1)| 24
T Det13+32(y-1) |—| )
x 13 Zasilacz| _+
%) +12-24v [T
14 —
<L pertarazy-1) |2
14
Det.15+32(y-1) :_5
5
Det.16+32(y-1) |12 |
......................... 16 OUT nry
17 =
ey DeLIT320-1) L y=1-4
- |17 | wyj.1+24(p-1)[ 1
c 18 ) 5
oo Det.18+32(y-1) |— ] Wyj.2+24(y-1)| 2
= 18 -
o — | X wyj3+24(y-1)| 3
o 19 | Petla 1
o Det.19+32(y-1) |—| indulcyi Wyj.4+24(y-1)| 4
19 INduKcyjna = |
%) T_l—‘ 4/ Wyj.5+24(y-1)| 5
< Det.20+32(y-1) o1 Wyj.6+24(y-1)| 6
wyj.7+24(y-1)| 7
2z Wyj.8+24(y-1)| 8
S5 wyjo+24(y-1)[ 9
S| & ) ]
Gl = Wyj.10+24(y-1)| 10
gl g —
HE wyj.11+24(y-1)| 11
Wyj.12+24(y-1)| 12
Iz =] o T= Wyj.13+24(y-1)[ 13
[*] - 2 < Wyj.14+24(y-1)| 14
- e e T Wyj.15+24(y-1)| 15
- G v Iz ) e .
- HEE N Wyj16+24(y-1)] 16 | Sygnat sterujgcy
) - %5 | I Wy 17+24(y-1)) 17 (transoptor)
- 5 |« H Wyj.18+24(y-1)| 18
- 2 - 's ) —
j 2 Wyj.19+24(y-1)| 19
e g —
53 e | - 3 Wyj.20+24(y-1)| 20
= 2 || - —
zS o g wyj.21+24(y-1)[ 21 ﬁ
Ne zZ| o L :
52 z | w Wyj.22+24(y-1)| 22
33 E é Wyj.23+24(y-1)| 23
3 = .
zg E a2 Wyj.24+24(y-1)| 24
EE a N — ‘r } Zasilacz| +
28 | 5 +12-24v [
— | ‘! I
— - |0
© ‘ !
= 2] |0
- X ~ | \a
- < o
2wl (@] || &
- T2 © Ix
- |50 ‘ =
a8 A | 1@
- U9 | ‘H
- E ~ } | g_ .
- - | } Gdzie:

09 ASR-2008-PODtACZENIA OBIEKTU.VSD

X - numer szczeliny modutu obstugi
grupy sygnalizacyjnej ASR-STR/2
y - numer pola przytgczeniowego DETEKTOR
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Podtaczenia sygnalizatoréw grup sygnalizacyjnych do pét PLINT

Sygnalizator grupy kotowej

RED2
Ri ()
Yi >)< ¢
Gi U/ ¢
N

Sygnalizator grupy pieszej lub rowerowej

Sposoéb podtaczenia przyciskow Sposéb podiaczenia przyciskow
z potwierdzeniem typu LED z potwierdzeniem typu rezystancyjnego
np. zaréwka

CZEKAJ - sygnalizacja
potwierdzenia przyjecia
zgltoszenia pieszego

oo CZEKAJ
RED2 l_._l_.-] U L~230V Przyciski pieszych
.......... o
Ri [—° |
RED2 ——@ @
Yi _
o
Gi . Rl
Yi [ |
N TN
N

Sygnalizator grupy tramwajowej

L~230V Przycisk awaryjnego zgtoszenia /
RED2 ® 0—9o czujnik potozenia zwrotnicy
| |
. | |
Yi [ |
| |
. |
Gi |:|
N

10 ASR-2008-PODLACZENIA

SYGNALIZATOROW VSD ZIR - Systemy Sterowania Ruchem




KASETA STEROWMINA ASR-2008PL/32

Magistrala czesci logicznej

ASR-INP/24, ASR-INP/OUT, ASR-OUT/24

ASR-CPU/386

Zasilacz

ASR-PPI/8 lub ASR-MID/8

Magistrala detektoréw ruchu

\ N\

1. BB BB P
1. BB BB Pl
1 BB BB P
8.8, BB [ [
1. BB BB M
1 BB BB M
1 BB BB M
7B B BB M
1 BB BB M
1 BB BB M
B |
BB B BBt [
1 5B BsBRl BB [
"\ AL
PR R BB [
~._15ER BB BERE [
- B SR
i - .
- O/ 2|

SAFETY
AY
ELLOW
RING 2

BRE B ™[ |

BER B[ 1T ™

BRR B [ [ 1]

BER B[ 11 17

BRERE B[ 117N

BEE B[ [, 11

98E A1)

R A1)}

gEA B 1],

BEE A (1

L]

BEA B 11

[ ]

ARE B 1]

[ ]

BEE B[ 11

L]

BRR B[]

L]

9EE B 101

[ ]

BEE B[ 11 117

e8| ¢

Hey =
clopR
OO0

Przekaznik Y / Przekaznik R-G/

Magistrala wykonawcza

\ ASR-SAFETY-CPU ASR-STR/2

ZIR — Systemy Sterowania Ruchem
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Aé 87260 &r
S S

LR e e ety 1 V23100-V4005-A000
/B E@umgﬂu
MAX488 @ IE 74HCT574 D 74HCT574 |> 74HCT245 Ms/cl/
— MAX488
4 ZEGAR ,
MIC2937 . O
: 2 EPROM e
. B2} BOOT-STREP ’
o’ ) ;
o = ST16C554
INTEL |, XILINK
O i386EX XC95144
iz o XL
0O |o o) ol
—a 2517G
] I: QS316245PV K6X4008C1F-VF55 D ﬁ/
Lol O .
SP202 oo .
[ ]8 b O 74HCT?245
O K6X4008C1F-VF55 o —
LalD "5
oo
CN6 CN5 CN4 o O000coooooooAAA BAA
oolloolfoo]®
ool|oofloo
0 of|o offo o] @
o'o]|loo][0\0]g
og o\p o o
uD 0000000000000 00000O
#wl[[oooooooo0o0o0o000000000|"
O &\DDDDDDDDDDDDDDDDDDDDDO
Ztgcze TERMINAL Ztgcze NETWORK
RJ 45

Ztagcze SUPERVISION

Ztacze AUXILIARY

MODUL ASR-CPU/386

Rysunek ztozeniowy
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=10 Bezpiecznik

MAX483 'l DD | 250mA
(uktady wymiany danych) ;I/EI 3 5

PIC18F6720
(procesor) 0

b V23100
V23100

0 o
1COn fvasioo |

.:.DD

jin]
=ol ] Przekazniki
g = -
00 =
(o] o] =
3
Ztacze 00| = _ L 1w [
programujgce
'
I =
a
0 Transformator
I
QoooooooDol oeoeae
Elementy
synoptyczne LED Diody sygnalizacyjne
Diody sygnalizacyjne 1 (lj/g . /sygnaiow wejsciowych
sygnatow wyjsciowych X 1007 Kontrola obecnosci
Sygnalizacja btedéw | *°°* napig¢ zasilajgcych
5V O O 12w Lo
Stan przekaznikc')W\TRRo O wp Stan przekazr_nkow
skrzyzowania 1 vObE skrzyzowania 2
RIG (1) (2),';
Y
MODUL

ASR-SAFETY-CPU
Rysunek ztozeniowy
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AE 87262 &
S S

e 10011 T 1T T 1 _ _
Zabezpieczenie
przeciwzwarciowe
goooooon % > obwodoéw sygnatdw
0ooo — o o =2 B (Bezp. Szybkie max. 3,15A)
Uktad wymiany [1| ADM489 = = I:I Do o 3
danych ~5555 == o r > O <
D g 224 E <' I I T
|-
o | ~ | M = é i/ /i/ éaZ/
Zigcze 9 O L. | &2
programujgce L Sial= S
procesor PIC S = = LA | A Fes
DO /Z = 224 E i Z /zi/ ﬁ ZabeZpieczenie
- = = N O I przepieciowe
] = sygnatow
1] _ (warystory)
—= |0 C D)( D)( D)(%/
Procesor =]
jednouktadowy I:I 0 (g0 | | | | || | N | | Triaki sterujgce
PLC [ D':' i sygnatami grupy B
== =L So |l | & || e BTA2258
i 0 [s2| =
D :u =®
(-] = O O O @)
= 0z 0 = = =
DI:I sl COCOCOCD Triaki sterujace
= sygnatami grupy A
0 e e il BTA225B
Oporniki 220 D':' 52| o a @ - o
kom - ObWOdy o _“’ RED-A Y-A G-A RED2-A"]
zasilaniu ~230V O O O O
= Transformatoy
Oporniki 10 kOm |:| O 00 o pomiaru
- obwody o | Q‘ obcigzenia
zasilaniu ~42V o 2 ——E—= = O sygnatow

K Diody statusu / stanu awarii grupy (ERR-A | ERR-B)

Diody stanu sygnatu zielonego (G-A | G-B)

Diody stanu sygnatu zéttego (Y-A 1 Y-B)

Diody stanu sygnatu czerwonego (RED-A | RED-B)

MODUL
ASR-STR/2 (GP8)

Rysunek ztozeniowy
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Wybor czestotliwosci
pracy petli (kanat 1-4)

Elementy synopM

87262

0

OO TOTOTOTo
OO TOTOTOTOTOTo
OO TOTOTOTOTOTo

000 0
000 0

I I
000] JP2
CH1_4_|||||||||||||_ [co9]
[LolJP4[] ] CHE.8
JP3: = jripca
]  TIC-800EC [ JP5[9]
— o ] |11
[TTTTTTTITTTTT
[— ®
JP1 [©o9]
L4
H H — H H

Wybor czestotliwosci
pracy petli (kanat 5-8)

.

Przycisk reset

Zmiana czestotliwosci pracy petli:

Czestotliwosé
Kanat | Zwora | Wys.* | Sred. | Nisk.
JP3 | OO0 | B3 | B33 Czestotliwosc Indukcyjnosc¢ (uH)
1-4 Niska 17 - 1300
JP4 |OO |00 | & Srednia 24 -2000
5_g LIPS OO0 | B | B2 Wysoka 35 - 2500
JF6 | OO | OO0 | &
* Zalecane ustawienie
MODUL
ASR-PPI/8

15 ASR-2008-PPI-8.vsd

Rysunek ztozeniowy
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87262 -
s

S>> 100
E6[gBi[8] L_IEs L] D
[ ] DU L]
] o]
] 4] —
Wybér czestotliwosci EsERER C_ e7[MRRE C2 I
pracy petli - T[] T[]
0 ] o] 1E
T[] T[] _ O
= EE e . @ @
Ery T[]
] o]
ED T ]
E1REE CIE3[§RR
T T N
o] o]
4[] T[] _
N
C_ 2, 0
(o]
T - T ° Ztacze programowania
] E 4° = o
1S82C54 3 PCc E ]
; 18F6520 E |
""""""" i
H H H H

Elementy synoptyczne (stan zaM K Przycisk reset

Zmiana czestotliwosci pracy petli:

Ex Ex

= =

oo 00|

oo
Wysoka czestotliwosé Srednia Srec_inia’ ' Niska
(ustawienie domysine) czestotliwosé 1 czestotliwos¢ 2 czestotliwosce

MODUL
ASR-MID/8

Rysunek ztozeniowy
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g R

IL250

—_t - — - 4 {1

IL250

IL250

IL250 IL250 IL250 IL250 IL250

1+ 1+ ——1+ 1+
—
D 74HC573
. — 0 1]
—— 7805
— —{—1+ o
b PIC16C738 D ﬂ‘;‘;‘
0<=0

j

i

HEeXe
KLED stanu kanatu 4,8

LED stanu kanatu 3,7
LED stanu kanatu 2,6

LED stanu kanatu 1,5

MODUL
ASR-RDS

(8 wejs¢ dwustanowych galwanicznie izolowanych)
Rysunek ztozeniowy
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5
Q
Przetacznik adresu — | 74HC245 d | 74HC245 {
Wyi- (43) 74HC138 ¢ L ———
.>” N ON 3:| I:l
Przetgcznik adresu BRI ]

W + V23100
]
Przetgcznik
zakresu adresow Stoac V23100 (
wejsé i wyjsé gl ¢
modulo 24 =
o)
Modut (J1) T 3
Q.
= ) g
— —r g
0 i 0 1 0 4 0 4 §
—F —+ {—+ I+ "Bi Zworki polaryzaciji
§ sygnatow
Elementy 0 0 0 il @ wejsé/iwyjsé
4 .
synoptyczne LED N We
- Wy
3

J d

We
Wy

J844d4d

MODUL ASR - INP/OUT

Rysunek ztozeniowy

Ustawienia przetgcznikéw J1, J2 i J3
Modut o adresach

wyjscia 01-08. wejscia 101-108

Ustawienie zworek polaryzacji sygnatow

1 2 3 4
J1 ON OFF OFF | OFF Sterownie
J2 ON OFF | OFF plusem | minusem
J3 ON | OFF | OFF Wejscia|  2-3 1-2
Modut o adresach Wyjscia|  1-2 2-3
wyjscia 09-16. wejscia 109-116
1 2 3 4 Tabela mozliwych adreséw wejsc i wyjsc
J1 ON OFF OFF | OFF Modut (J1)
J2 OFF ON | OFF 1-OFF | 2-ON | 3-OFF | 4-OFF
J3 OFF ON OFF | 1-ON | 101-108 | 125-132| 149-156
Modut o adresach W‘?JSC'a 2-OFF | 109-116 | 133-140 | 157-164
oo o Wej. (J2)
wyjscia 17-24. wejscia 117-124 3-OFF | 117-124 | 141-148
1 2 3 4 | 1-ON | 18 | 25-32 | 4956
J1 ON | OFF | OFF | OFF Wyiscia = 0rF | o160 3340 | 57-64
J2 OFF | OFF | ON Wyj. (J3) orr 2 T aiae
J3 OFF | OFF ON

18 ASR-2008-INP-OUT.VSD
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AE 87260 &r
S S

NERRRRRRRRRRRRRRRRRRRRRRRN NN
Adresacja

1
wejsé 4

T R gy o
OD 74HC138N Ijljlj[j Ijlj[lm Ijlj[j[j
g i

MODUL

N|o ofn
WO Ofw
»O O~

L
250
L
250
L
250

IL
250
IL
250
IL
250

IL
250
IL
250
IL
250

—{—1—

IL
250
IL
250
IL
250

0D  74HC245N

L
250
L
250
L
250

L
250
L
250
L
250

0D  74HC245N

IL
250
IL
250
IL
250

IL
250
IL
250
IL
250

. . Mostki
D 74HC245N J1,J2
| . . 7
Diody LED S X5
o 0D  74HC245N
stanu wejsc¢ e
123
O O
N O~ ANM WO I\OOQ\OJFN(")Q
kanat we;j. kanat we;j. kanat wej.

Wybér aktywnego sygnatu wejsciowego

J1 — (1-2)-sterowanie poziomem +24V (0V wspdine)

J2 — (2-3)-sterowanie poziomem 0V (+24V wspdlne - ust. standardowe)
MODUL-wyb6r adresu karty nr.1 — 4

1-1 wejscia 101-124

2-2 wejscia 125-148

3-3 wejscia 149-172

4-4 wejscia 173- 196

MODUL WEJSC DWUSTANOWYCH
ASR-INP/24 (Input 24.)

Rysunek ztozeniowy
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AE 87260 &r
S S JP3

[TTTTTTTTTTITTIT T T T T T T rTrT T ——
2 1234 - [oL_T
2
gl{|2¢?2 =8| |58| [8] |58
. s OOO
Adresacja wyj$é = o2 22| g% g%
dut 8| 83| 8g| 88 Przekazniki
o o o o
modutu 0D 74HC138N 2 CE LS s | =/
4/
3| I58| [8| |58
0D 74HC138N o3 82 €9 82
[ l'e} o w0 ™ w0 [ l'e}
N O N O N o N O
>3 28 P8 °S
2\ ) ) 2\
0D74HC32N
3| 58] 58] 58
—_— 22 22| 28 B
™ w0 ™ w0 oM w0 o w0
S8l 198 £8] |58
OD 74HC245N P B PN B PN B PN
8| 8] 58] 8
o Q o Q o Q o Q
Op 74HC574N ol B3 B8 B8
N O N O N o N O
Se|l 5| 53| Fg
) ) ) )
OD 74HC574N gl gl Fgl Es
23 29 2 2
Q8 RG] RE] IR8
0D 74HC574N >e| Pl Pgl Pg
2\ ) ) 2\
—— 1
o] O 8| 58] 8] 8
| — o2 28 €9 82
- 25 RE RE RS
Diody LED — 5| °§| °§ I°% JP2
L. ) N N )
stanu wyjsc |§|:Hj IP1
[ 1 [ 1 [ IO
O *0
Camvbor® oSrIIRe S22RRNQS
kanat wy;j. kanat wyj. kanat wyj.

Wybor aktywnego sygnatu wyjsciowego

JP1- 1-2 -aktywny stan OV na wyjsciach 1 - 24

2-3 - aktywny stan +24V na wyjsciach 1 - 24 (ustawienie standardowe)
JP2- 1-2 -wyjsScie 24 - poziom aktywny +5V

2-3 -wyjscie 24 - poziom wedtug JP1 (ustawienie standardowe)
JP3- 1-2 -wyjsScie 23 - poziom aktywny 0V

2-3 -wyjscie 23 - poziom wedtug JP1 (ustawienie standardowe)

MODUL WYJSC DWUSTANOWYCH
ASR-0OUT/24 (Output 24.)

Rysunek ztozeniowy
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